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Symboler

Dacifold

Eta-K

Nar denne Design Guide leeses igennem, vil du finde
diverse symboler, som du skal veere seerligt
opmasrksom pa.

Symbolerne som benyttes er:
Indikerer en generel advarsel.

’l Indikerer noget, som ber bemeerkes af

aeseren.

Indikerer en advarsel for hejspaending.
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Kapitel 1 m Sikkerhed
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Sikkerhed

Dacifold

Eta-K

/'\ Alle operationer skal udfgres af beherigt
d uddannet personale.

Brug alle de laftemuligheder, der er til radighed, f.eks.

NB!:

"a Det er brugerens eller el-installaterens ansvar

at sikre korrekt jording og beskyttelse efter

geeldende nationale og lokale normer og standarder.

begge laftepunkter, hvis monteret, eller et enkelt

loftepunkt, hvis monteret®.

Lodrette lgft - Undgé en ukontrolleret rotation.

Loftemaskine - Loft ikke andet udstyr, kun i

motorens laftepunkter.

For installation skal det kontrolleres, om der findes

skader pé ventilatorkappe eller aksel, skade pa

sokkel/monteringsdele samt lgse fastgeringsdele.

Kontroller oplysningerne p& maerkepladen.

Serg for en plan monteringsflade og en afbalanceret

montering, ikke en forskudt.

Skiver og/eller forseglinger og beskyttelsesstykker

skal monteres korrekt.

Korrekt bandspeending:

Bemeerk derating-reglerne, se “Seerlige forhold”.

* Bemeerk: maksimalt manuelt loft er 20 kg under
skulderen, men over jordniveau. Max. bruttoveegt:
- Byggestarrelse 80: 15 kg.

- Byggestorrelse 90 & 100: 30 kg.

- Byggestorrelse 112: 45 kg.

- Byggestorrelse 132: 80 kg.

Spaendingen pa Eta-K er farlig, nar

motoren er forbundet med nettet.

m Disse regler angar din sikkerhed

1. Netforsyningen til Eta-K skal vaere koblet fra i
forbindelse med reparationsarbejde. Kontrollér at
netforsyningen er aforudt, og at den fornadne tid
er gaet (4 minutter).

2. Apparatet skal forbindes korrekt til jord, brugeren

skal sikres imod forsyningsspeending og motoren
skal sikres imod overbelastning iflg. geeldende
nationale og lokale bestemmelser.

Brugen af RCD'er (Fl-releeer) er beskrevet i
kapitel 10.

3. Jordstrammene er hgjere end 3,5 mA. Dette

betyder, at Eta-K kraever en fast, permanent
isolering samt forstaerket beskyttelsesjording.

m Advarsel mod ugnsket start

1. Motoren kan bringes til stop med digitale
kommandoer, buskommandoer eller referencer,
mens VLT frekvensomformeren er tilsluttet
netforsyningen.

Hvis personsikkerhed krasver, at der ikke ma
forekomme utilsigtet start, er disse
stopfunktioner ikke tilstreekkelige.

2. Under parameterbehandling kan der forekomme
motorstart.

3. En motor, som har veeret standset, kan starte, hvis
der opstar fejl i Eta-K's elektronik, eller hvis en
midlertidig overbelastning eller en fejl i
netforsyningen opharer.

Forkert installation af Eta-K kan fere til

materialeskader og alvorlige personskader, eller kan

endog veere livsfarlig.

Derfor skal instruktionerne i denne manual samt

nationale og lokale regulativer og sikkerhedsregler

overholdes.

At berore elektriske dele kan veere forbundet med

livsfare, selv efter at hovedforsyningen er slaet fra.

Vent mindst 4 minutter.

- Installationen skal have korrekte sikringer og

korrekt isolering.

- Kapper og kabelindgange skal monteres.
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Indledning

Dacifold

Eta-K

Seerlige tekniske publikationer om Eta-K:

Design Guiden: Giver alle nadvendige informationer, nér der skal
projekteres, og giver et godt indblik i
produktkoncept, produktprogram, tekniske data,
styring, programmering, 0sv.

Manualen: Hjeslper brugeren til hurtigt at f& Eta-K
motorer installeret og idriftsat.

Manualen leveres altid med apparatet.
Hvis De har spergsmal vedrgrende Eta-K, er De velkommen til at ringe til os. Vi har

drev-specialister over hele verden, som stér klar til at rddgive Dem om
applikationer, programmering, uddannelse og service.
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Kapitel 3 m Eta-K KB05-375 til 3 faser, 380-480V.............. side 8
m Generelle tekniske data......cccoocveveeeiiiiiiiinnnnn., side 8
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Tekniske data

Eta-K

m Eta-K K305-375 til 3 faser, 380-480 V
K 305 307 311 315 322 330 340 355 375
Motor udgangseffekt
[HP] 0.75 1.0 1.5 2.0 3.0 4.0 5.0 7.5 10.0
[kW] 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 4.0 5.5 7.5
Motor moment
2 pole [Nm] 1.8 2.4 3.5 4.8 7.0 9.5 12.6 17.5 24.0
4 pole [Nm] 3.5 4.8 7.0 9.6 14.0 19.1 25.4 35.0 48.0
Rammestr.
[mm] 80 80 90 90 100 100 112 132 132
Veegt [kg] 11 13 17 20 26 28 37 56 61
Indgangsstrom [A]
380V
2p 1.4 1.6 2.2 2.8 4.1 5.3 7.0 9.3 138.0
4p 1.4 1.7 2.5 3.3 4.7 6.4 7.9 111 15.3
480 V
2p 1.2 1.3 1.8 2.3 3.3 4.2 5.6 7.4 10.2
4p 1.1 1.4 2.0 2.6 3.7 5.1 6.4 8.8 11.9
Stremklemmer
[AWG] 10 10 10 10 10 10 10 6 6
[mm?] 4 4 4 4 4 4 4 10 10

Koblingsstr. 3XPG16 3XPG16 3XPG16 3XPG16 3XPG16 3XPG16 3XPG16 1XPG21/ 1XPG21/
3XPG16  3XPG16

Max. for-sikring
UL [A] 10 10 10 10 10 15 15 25 25
IECY [A] 25 25 25 25 25 25 25 25 25

1. For-sikringer af type gG skal anvendes. Hvor UL/cUL enskes overholdt, skal der anvendes for-sikringer af type KTS-R 500 V
eller tilsvarende. Sikringerne skal udlaegges til beskyttelse i et kredslab, som er i stand til at levere hgjst 100.000 ampere rms
(symmetriske), 500 V maksimum.

m Generelle tekniske data

Netforsyning , TT, TN og IT* (L1, L2, L3):

- Forsyningsspaending 380-480 V apparater........ccccccvveeeiiiiniiiiiiiniieenn, 3 x 380/400/415/440/460/480 V +10 %
= FOrSYNINGSIIEKVENS . ettt e e e e e e e e e 50/60 Hz
- Max. ubalance pa forsyningsspaanding ........ccceevvvveeiiieesiie e, + 2,0 % af nominel forsyningsspeending
- Effektfakior / COS @ .uuvuuiiiiiiiiiiiieii e max. 0,9 / 1,0 ved nominel belastning
- Antal til-/frakoblinger pa forsyningsindgang L1, L2, L3 .....ccooviiiiiiiiieceeceeeeee e ca. 1 gang/2 min.

Se kapitel 7, "Seerlige forhold".
*) Geelder ikke enheder af RFl-klasse 1B

Momentkarakteristikker:
- S artMOMENT/OVEIMOMENT it 160 % for 1 min.
- KONTINUETTIGE MOMENT L. e se side 72
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Eta-K
Kontrolkort, digital/puls-indgange:
- Antal programmerbare digitale INAGANGE ....ciiii i 4
B =T aaT 00T 1010 a0 01T GO ORI X101-2, -3, -4, -5
= SPBENAINGSNIVEAU 1.ceeeiiiiiiiiiit e e e e e s e e e e e e e e e 0-24 V DC (PNP positiv logik)
- SPa@ENAINGSNIVEAU, [0GISK D7 11iiiiiiiii ittt e e e et e e e e e e eaaaa <5V DC
- SPE@ENAINGSNIVEAU, [0GISK 7 11ttt e e e e e e e e e e a e e > 10V DC
- Maximum spaending PA INAGANG .....coiviiiiii it 28 V DC
R [ TeTe =T aTe ] naTeTe £S3 =T oL TR ca. 2 kQ
S o Lo 01T 1= 1 TSR PPPPPPRRRSN 20 msek.
Kontrolkort, pulsindgang:
- Antal programmerbare PUISINAGANGE «..uvviiiiiiiii ittt e e e e e e e e e b a et e e e e s s s bbbt raeeeeens 1
= KIEBMMENUMIMET ettt ettt e e e bbbt e ettt e e et e e e ner s X101-3
- Max. frekvens pa klemme 3, &ben collector/push pull 24 V . ....cooeiiiiiiiiiiiiiccecee 8 kHz/70 kHz
RO o111 a1 oo PRSPPI 10 bit
- Nojagtighed (0,1-1 kHz), KIEmMmME 3 ..o Max. fejl: 0,5 % af fuld skala
- Nojagtighed (1-12 kHz), KIEMME 3 .oiiiiiiiiiiiii Max. fejl: 0,1 % af fuld skala
Styrekort, analoge indgange:
- Antal programmerbare analoge spaendingSINAGANGE . ..cooiiiiiiiiiiiieee e 1
= KIBMMENUMIMET ettt e e X101-2
RS 1o T= T To [T aTe 1] aT1YZ=T- T IO RSPUPPPRRRR 0 - 10 V DC (skalérbar)
- INAQanNgSMOASTANG, R ..eveiiiiiiiiiii e ca. 10 kQ
- Antal programmerbare analoge StramiNdQanQE ....ccooeii i 1
= KIBMMENUMIMET oottt et e e X101-1
S 7 TaaTe ] 101 - o [T PSPPSR UPPR 0 - 20 mA (skalérbar)
- INAQANGSMOASTANG, R .oiiiiiiiiiiiiiiie e e et ca. 300 Q
SO o111 a1 T [OOSR TSP 9 bit
- Nojagtighed PAINAGANGEN ........iiiiie e Max. fejl 1 % af fuld skala
S o Lo 01T 1) 1 SRR OPPPPPRRRSSN 20 msek.
Styrekort, digitale/puls og analoge udgange:

- Antal programmerbare digitale 0g analoge UJQaNGE . ......coiivrriiiieiieii ittt aa e 1
= KIBMIMIEBNUMMIET ettt ettt e et e e e e X101-9
- Speendingsniveau ved digital udgang/belastning ..........cccooiiiiiiiiiiiiiiee e 0 - 24V DC/25 mA
- Strom Ved analog UAGANG ..uviiiiiie oottt e e e e e e e e e e e a e e e e e e e a e aaaaaaa e 0 -20 mA
- Minimumbelastning p& ramme (klemme 8) ved analog Udgang .........cccerviivereerieiieaiieieseanieeeeas RLoap £ 500 Q
- Nojagtighed pé& analog UdQaNng ........covviiiiiiiiiieeiie e Max. fejl: 1,5 % af fuld skala
- Opl@sning Pa aNAlOG UOGANG. ..iiiiiiiiii ettt et e et 8 bit
Styrekort, RS 485 seriel kommunikation:

RO =T 0 a = aT0T e 11T TR X100-1, -
Kontrol karakteristikker (frekvensomformer):

= FIrEKVENSOMIATE oottt ettt 0-132Hz
- Oplasning P8 UAANGSIIEKVENS .....viiiiiiiiii e 0,1 %
= SYSIEM rESPONSTIA 1ottt e e e e e e e aaaas Max. 40 msek.

MG.97.G2.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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Tekniske data

Eta-K
Omgivelser:
R =T o TS TaTo ST =T SR OPPPPPRRRR IP 55 (IP 56, IP 66)
= VIrAIONSIEST Luitiiiiiiie i (IEC 68 se side 73) 1 g
- Max. relativ fugtighed........cccoccceiiiiiiii 93 % +2 %, -3 % (IEC 68-2-3) ved lagring/transport
- Omgivende teMPEratur ... Max. 40 °C (degngennemsnit max. 35 °C)
Derating for hej omgivelsestemperatur, se kapitel 7.
- Min. omgivelsestemperatur ved fuld drift ... 0°C
- Min. omgivelsestemperatur ved reduCeret YACEVNE .....ccocoiiiiiiiiiiiiiii s -10 °C
- Temperatur ved 1agring/iranSPONM . .....eeii ettt -25 - +65/70 °C
= Max. NGJAE OVEN NAVET ....uiiiii e 1000 m
Derating for lufttryk, se kapitel 7.
- Anvendte EMC-standarder, EmMiSSioN ......cccoovvvvvveviinnnnnns EN 50081-1/2, EN 61800-3, EN 55011, EN 55014
Immunitet ............. EN 50082-2, EN 61000-4-2, IEC 1000-4-3, EN 61000-4-4
EN 61000-4-5, ENV 50140, ENV 50141
- Anvendte Sikkerhedsstandarder ... EN 60146, EN 50178, EN 60204
UL508
Beskyttelse

e Termisk overbelastning af motor og elektronik.

e Overvagning af mellemkredsspasndingen sikrer, at vekselretteren kobles ud, hvis mellemkredsspaendingen
bliver for hgj eller lav.

e Ved manglende netfase udkobles vekselretteren, nar motoren belastes.

e Beskyttelse mod overstram og speendingstransienter.

Klemmeplaceringer (se Quick Setup, MG.03.Fx.xx, vedr. installation)

B

LED302
LED301
LED300

|] LED304
LED303

)
q grounc
[o]
S,
Earth ground
175NA005.16
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Dacifold

Eta-K

X101: Klemreekke til analoge/digitale styresignaler

Klemmenr. Funktion Eksempel
1 Analog indgang (0-20 mA) Feedbacksignal
2 Analog (0-10 V)/digital indgang 2 Hastighedsreference
3 Digital indgang (eller impuls) 3 Reset
4 Digital indgang (eller preecist stop) 4 Start
5 Digital indgang (andet) 5 Jog (fast hastighed)
6 Stremforsyning 24 V DC til digitale indgange (max. 150 mA)
7 Stremforsyning 10 V DC til potentiometer (max. 15 mA)
8 0 V til klemme 1-7 og 9
9 Analog (0-20 mA)/digital udgang Fejlmeddelelse
X100: Klemraekke til datakommunikation LED 300-304
Klemmenr. Funktion LED 300 (red): Fejludkobling
1 P RS 485 tilslutning til LED 301 (gul):  Advarsel
2 N RS 485 bus eller pc LED 302 (gren): Teendt
3 5V DC Stremforsyning til LED 3083-304: Kommunikation
4 oV DC RS 485-bus For PROFIBUS-versioner henvises der til vejledning

MGO7LXYY.

Tilslutningsdiagram - fabriksindstilling

Reset (trykkn

10LX

Start

Jog
Hastigheds-

reference —

Hz)

run mode

LOLLLLLLLLVY
©CONOUAWNN-=

Reset skal sluttes et gjeblik for at resette fejludkoblingen
Start skal sluttes ved skift til run mode
Jog kerer ved fast hastighed, mens kredsen er sluttet (10

Hastighedsreference (0-10 V) bestemmer hastigheden i

MG.97.G2.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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Eta-K

Betjeningpanel .........cccccooviiiiiiiiiiiiii side 14
DIsSplayet ..ovviviiiiiiii side 14
Betjeningstasternes funktion............cccccvvviee. side 15
Displayets visningstilstande .............ccocovvvniene. side 16
Display MOAE ......cvvvvvviiiiiiiiiiiiiiiieneeaaaeeaaaeeeeens side 16
Display mode - valg af visningstilstand............ side 16
Quick-menu kontra Menu mode.................... side 17
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Andring af tekstveerdi..........cccoiviiiiiiiiins side 18
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Lokal kontrol

Dacifold

Eta-K

m Betjeningspanel

Eta-K har som tilbeher et Local Control Panel - LCP
2, som udger et komplet interface for betjening og
overvagning af Eta-K.

l NB!:

": LCP’et fra VLT Serie 5000 (kodenummer

17570401) kan ikke anvendes til Eta-K.
Imidlertid kan det almindelige LCP 2 (kodenummer
175N0131) anvendes bade til Eta-K, VLT 2800 og
VLT 5000.

Installation af LCP
LCP 2 forbindes med klemme X100, 1-4 (se separat
instruktion MI.03.AX.YY).

LCP’ets funktioner
Betjeningspanelets funktioner kan opdeles i tre

grupper:

« displayet
« taster til &endring af programparametre
. taster til lokalbetjening

Al indikering af data sker via et 4-liniers alfanumerisk
display, som under normal drift kontinuerligt vil kunne
vise 4 driftsvariabler og 3 driftstilstande. Under
programmering vises alle de informationer, som er
nedvendige for en hurtig og effektiv

parameteropsaetning af Eta-K. Som supplement til
displayet er der tre indikeringslamper for spaending,
advarsel og alarm.

Alle Eta-K programparametre kan aendres umiddelbart
via betjeningspanelet, med mindre denne funktion er
blokeret via parameter 018.

DANFOSS
175ZA004.10

DISPLAY QUICK MENU
STATUS MENU

cHANGE [l CANCEL oK
DATA
OALARM

P
STOP FWD.
RESET JOG REV. START

OWARNING () ON

Displayet

Displayet er et baggrundsbelyst LCD-display med ialt
4 alfanumeriske linier og et felt som viser
omdrejningsretning (pil) samt det aktuelle Setup,
samt det Setup som man evt. programmerer i.

1. lini
e 12345678901 234567590
2. linie T 456?8 i
123 1
8. linie 12345678981234567298
e 12345675901 234567590
. e

1. linie viser op til 3 malinger kontinuerligt i normal
driftsstatus, eller en tekst, som forklarer 2. linie.

2. linie viser kontinuerligt en driftsvariabel med
tilherende enhed uanset status (pa neer ved alarm/
advarsel).

3. linie er normalt blank og benyttes i Menu mode til
visning af det valgte parameternummer eller
parametergruppenummer 0g -navn.

4. linie benyttes i driftsstatus til visning af en
statustekst eller i Data change mode til visning af
den valgte parameters veerdi.

Motorens omdrejningsretning angives ved
é@, hjeelp af en pil. Endvidere vises det Setup,
»~, der er valgt som Aktivt Setup i parameter
1.|'L 004. Hvis der programmeres et andet Setup
end det Aktive Setup, fremkommer
nummeret pa det Setup, der programmeres, til hajre.
Dette andet Setup-nummer vil blinke.

Indikeringslamper
Nederst pa betjeningspanelet findes en rad alarm- og
en gul advarselslampe samt en gren
speendingsindikeringslampe.

rod gul gron

[ OALARM OWARNING  OON |

14
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Dacifold

Ved overskridelse af visse greenseveerdier aktiveres
alarm- og/eller advarselslampen samtidig med en
status- og alarmtekst i betjeningspanelet.
Speaendingslampen er aktiveret, nar Eta-K modtager
speending; samtidig vil displayets baggrundsbelysning

veere teendt.

m Betjeningstasterne
Betjeningstasterne er funktionsopdelt. Dette
betyder, at tasterne mellem display og indikerings-
lamper benyttes til parameteropsaetning, herunder
valg af displayets visning under normal drift.

DISPLAY QUICK MENU

STATUS MENU

CHANGE CANCEL OK
DATA

4“3

Taster til lokal betjening findes under
indikeringslamperne.

Py
STOP FWD.
RESET JOG REV. START

® Betjeningstasternes funktion

DISPLAY
STATUS

QUICK
MENU
MENU

[DISPLAY / STATUS] benyttes til valg af
displayets visningsméade eller ved skift
tilbage til Display mode fra enten Quick
menu mode eller Menu mode.

[QUICK MENU] benyttes ved program-
mering af de parametre, som harer
under Quick menu mode. Det er muligt
at skifte direkte mellem Quick menu
mode og Menu mode.

[MENU] benyttes ved programmering
af samtlige parametre. Det er muligt at
skifte direkte mellem Menu mode og
Quick menu mode.

Eta-K
CHANGE [CHANGE DATA] benyttes ved andring
DATA af den parameter, som er valgt enten i
Menu mode eller Quick menu mode.
CANCEL [CANCEL] benyttes, hvis en aendring af
den valgte parameter ikke skal
udfores.
K [OK] benyttes ved bekreeftelse af en

endring af valgt parameter.

[+ / -] anvendes til at veelge parameter
0g endre den valgte parameter, eller til
at eendre udlaesningen i linie 2.

[< >] benyttes ved valg af gruppe samt
under gendring af numeriske parametre.

[STOP / RESET] benyttes til stop eller
reset af Eta-K efter et udfald (trip). Kan
veelges aktivt eller inaktivt via parameter
014. Hvis stop aktiveres, vil linie 2 blinke
og [START] skal aktiveres.

Bodp L

' Tryk pa [STOP/RESET] forhindrer motoren i at
kere, selvom LCP 2 er koblet fra. Genstart er
kun mulig via tasten [START] pa LCP 2.

[JOG] overstyrer udgangsfrekvensen til

JOG en forudindstillet frekvens, mens tasten
holdes nede. Kan veelges aktiv eller in-
aktiv via parameter 015.

3 [FWD / REV] skifter motorens omlgbs-
REV. retning, hvilket indikeres v.h.a. pilen i

displayet, dog kun i Lokal.

Kan veelges aktiv eller inaktiv via
parameter 016 (parameter 013 skal
veere indstillet til [1] eller [3], og
parameter 200 til [1]).

[START] benyttes til start af Eta-K efter

START stop via [Stop] tasten. Er altid aktiv,
kan dog ikke overstyre en stop-
kommando afgivet via klemraekken.

MG.97.G2.01

- VLT er et registreret Danfoss varemeaerke
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Lokal kontrol

Dacifold

Eta-K
NB!: Visnings- : Il: i
”: Hvis tasterne for lokalstyring er valgt aktive, vil tilstand:
e disse vaere aktive bade nar VLT Linie 1 Parameternavn Dataveerdi Parameternavn
. . . . for driftvariabel i~ for 3 drift- for 3 driftvariable i
frekvensomformeren er indstillet til Lokalbetjent og linie 2. variable i linie 1.
Fjernbetjent via parameter 002, dog undtaget linie 1

[FWD / REV] der kun er aktiv i Lokalbetjent.

' st der ikke er valgt en ekstern stopfunktion,
e og tasten [STOP] er valgt inaktiv via
parameter 014, kan Eta-K startes og kun stoppes
ved at afbryde spaendingen til motoren.

Displayets visningstilstande

Displayet har flere forskellige visningstilstande, se
oversigt pa side 16 , alt efter om Eta-K er i normal drift
eller er under programmering.

Display mode

Ved normal drift kan der efter eget valg kontinuerligt
indikeres op til 4 forskellige driftsvariabler, 1,1 og 1,2
og 1,3 0g 2, og i linie 4 den gjeblikkelige driftsstatus
eller opstéede alarmer og advarsler.

UAR 1.1 UAR 1.2 UAR 1.3

VAR 2 7

STATUS

Display mode - valg af visningstilstand

Der er tre muligheder i forbindelse med valg af vis-
ningstilstand i Display mode, |, Il og lll. Valg af vis-
ningstilstand bestemmer antal af de udleeste drifts-
variabler.

Skemaet nedenfor angiver, hvilke variabler, der
valgfrit kan tilknyttes displayets ferste og anden linie.

(se parameter 009).

Driftvariabel: Enhed:
Reference [%]
Reference [enhed]*
Feedback [enhed]*
Frekvens [Hz]
Frekvens x skalering [-]
Motorstrem [A]
Moment [%]
Effekt [kW]
Effekt [HP]
Motorspaending V]

DC link spzending V]

FC termisk [%]
Karte timer [Timer]
Indgangsstatus, dig.input [bineer kode]
Ekstern reference [%]
Statusord [Hex]
Kolepladetemp. [°C]
Alarmord [Hex]
Kontrolord [Hex]
Advarselsord 1 [Hex]
Advarselsord 2 [Hex]
Analog indgang 1 [mA]
Analog indgang 2 V]

*

Veelges i parameter 416.

Enheden vises i visningstilstand 1 linie 1, ellers vises "U".

Driftvariabel 1,1 og 1,2 og 1,3 i forste linie og
driftvariabel 2 i anden linie, vaelges via parameter

009, 010, 011 og 012.

« Visningstilstand I:

Denne visningstilstand er standard efter opstart eller

initialisering.

FEEKUEHNS

58,8 HZY

MOTOR KZRER

Linie 2 angiver dataveerdien for en driftsvariabel med
tilhegrende enhed, og linie 1 viser en tekst, som
forklarer linie 2, jvf. tabellen. | eksemplet er Frekvens
valgt som variabel via parameter 009.

Under normal drift kan en anden variabel umiddel-
bart udleeses ved betjening af [+/-] - tasterne.

16
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« Visningstilstand II:
Skift mellem Visningstilstand | og Il sker med et tryk
pa [DISPLAY / STATUS] tasten.

24,3 X

58,8 HZ Y

8,2 % 13,8A

MOTOR KJREE

| denne tilstand vises samtidig dataveerdier for fire
driftvariabler med tilhgrende enhed jvf. skema. |
eksemplet er valgt hhv. Frekvens, Reference,
Moment og Strem som variabler i ferste og anden
linie.

« Visningstilstand IlI:

Denne visningstilstand kaldes frem, s& leenge
[DISPLAY / STATUS] tasten holdes inde. Nar tasten
slippes, vil der skiftes tilbage til Visningstilstand I,
medmindre tasten er holdt inde i mindre end ca. 1
sek.

REFX% HMOMEMTX STREJHMA

58,8 HZY

MOTOR KJRER

Her udleeses parameternavne og enheder for
driftvariabler i forste linie. - driftvariabel 2 forbliver
ueendret.

Quick-menu kontra Menu mode

Eta-K serien kan anvendes til praktisk taget alle
opgaver, hvilket er grunden til, at antallet af
parametre er ganske stort. Desuden tilbyder denne
serie et valg mellem to programmeringstilstande -
Menu og Quick-menu.

« Quick-menuen bringer brugeren gennem et antal
parametre, som kan veere tilstraskkelige til at fa
motoren til at kere tilneermelsesvist optimalt, hvis
fabriksindstillingen for gvrige parametre i gvrigt
tilgodeser onskede styrefunktioner, samt konfi-
gurering for signalind/udgange (styreklemmer)

« Menu mode giver mulighed for valg og eendring
af samtlige parametre efter eget valg.
Dog vil nogle parametre blive “bleendet af” af-
heengig af valget af konfiguration (parameter
100).

Ud over at have et navn, er hver parameter
forbundet med et tal, som er det samme uanset
programmeringstilstanden. | Menu mode er
parametrene opdelt i grupper, idet det forst ciffer i
parametertallet (fra venstre) angiver
gruppenummeret for den pageeldende parameter.

Uanset programmeringstilstanden finder der et
parameterskift sted, og dette vil vesre synligt i bade
Menu mode og Quick-menu mode.

Hurtig opsaetning via Quick menu

Hurtig opseetning startes med et tryk pa [QUICK
MENU]-tasten, hvorefter falgende visning kommer
frem i displayet:

BUICK MEHLU oF %

28, 8 HE T

@81 SPROG
EMGLISH

Nederst i displayet vises parameternummer og -navn
samt status / veerdi for ferste parameter under Hurtig
opseetning. Farste gang, der trykkes pa [QUICK-
MENU]-tasten, efter at enheden er teendt, starter
udleesningen altid i pos. 1 - se nedenstéende tabel.

Valg af parameter
Valg af parameter sker med [+/ -]-tasterne.
Folgende parametre vil veere tillgeengelige:

Pos. Nr.: Parameter Enhed:
1 001 Sprog

2 200 Omdrejningsretning

3 101 Momentkarakteristik

4 204 Minimum reference [Hz]
5 205 Maksimum reference [Hz]
6 207 Rampe op tid [sek]
7 208 Rampe ned tid [sek]
8 002 Lokal-fiernbetjening

9 003 Lokal reference

10 500 Busadresse

MG.97.G2.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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® Menu mode
Menu mode startes med et tryk pa [MENU] tasten,
hvorefter folgende visning kommer frem i displayet:

FEEKUEMS

58,8 HZT

DEIFT&DISPLAY

Linie 3 i displayet viser parametergruppenummer og

-navn.

® Parametergrupper
| menu mode er parametrene gruppeopdelt. Valg af
parametergruppe sker med [< >]-tasterne.
Folgende parametergrupper vil veere tilgeengelige:

Gruppenr.: Prametergruppe:
0] Drift & Display
1 Belastning & Motor
2 Referencer & Graenser
3 Indgange & Udgange
4 Speciellle funktioner
5 Seriel kommunikation
6 Tekniske funktioner
* Naermere oplysninger om parametergruppe 800 og
900 til PROFIBUS findes i Eta-K manual
MG.97.LX.YY.

Nar den enskede parametergruppe er valgt, kan
hver enkelt parameter veelges ved hjeelp af [+ / -]-

tasterne:

FEEKUEMS

58,8 HZT

BH1 SPROG
EHGLISH

m /Endring af data
Uanset om en parameter er kaldt frem under Quick
menu eller Menu mode vil proceduren for eendring af
data veere den samme.
Et tryk p& [CHANGE DATA] tasten giver adgang til
&ndring af den valgte parameter, hvorefter
understregning i linie 4, vil blive udleest blinkende.
Fremgangsmaden for andring af data afhaenger af,
om den valgte parameter repraesenterer en
numerisk dataveerdi eller en tekstveerdi.

m Andring af tekstvaerdi
Er den valgte parameter en tekstveerdi, vil aendring
af tekstveerdien ske ved et valg med [+ / -]-tasterne.

FEEKUEMS

S8.8 HZT

BE1 SPROG
EHGLISH

Nederste displaylinie vil vise den tekstveerdi, som vil
blive indlasst (gemt), nar der kvitteres med [OK].

Displayets linie 3 vil vise parameternummer og -navn

og status / veerdi for den valgte parameter vises i

linie 4.

18 MG.97.G2.01 - VLT er et registreret Danfoss varemasrke



Dacifold

Eta-K

m Z&ndring af numerisk dataveerdi trinlgst

Repreesenterer den valgte parameter en numerisk
dataveerdi, veelges forst ciffer med [< >]-tasterne.

FEEKUEMS
)

JH, 8 HZY

138 STRART FREKUEMS

HEL 8 HZ

0g derneest eendres det valgte ciffer trinlgst med
[+ / -]-tasterne:

FEEKUEMS

S8.8 HZY

138 STRART FREKUEHMS

Ba,6 HZ

Det valgte ciffer indikeres blinkende.
Nederste displaylinie vil vise den dataveerdi, som vil
blive indlaest (gemt), nar der kvitteres med [OK].

MG.97.G2.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke

19

|013uO| [e)0]



Lokal kontrol

Dacifold

Eta-K

m Menustruktur

Valg af
parameter

DISPLAY MODE

UAR 1.1 UAR 1.2 UAR 1.3

AR

STHTUS

DISPLAY

STATUS
MENU MODE

FEEKUEMNS

SIEI B HZ'Y

DRIFT&GDISPLAY

S 4>

DATA MODE

Valg af
gruppe

FEEKUEMS

a8 8 HE T

BE1 SPROG

EMGLISH

CHANGE
DATA

DATA CHANGE MODE

FEEKUEMS

58,8 HZY

SPROG

BE 1
EMGLISH

CANCEL

]

Valg af
dataveerdi

>

)
SETUP

1

DISPLAY
STATUS

QUICK MENU MODE

BUICK MEMU = OF

58,8 HZT

BH1 SPROG

EHGLISH

P

CHANGE
DATA

v
DATA CHANGE MODE

BUICEKE HMEHU s 0F

08,8 HZT

BE1 SPROG
EHGLISH

20
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m Service plug kit

Formal:

At kere LCP 2 og PROFIBUS samtidigt. Serviceproppen
kan bruges sammen med Eta-K med serienummer

03Gxxx og softwareversion 2.03 eller nyere.
Bruges sammen med kabel til plug kit 175N0162

B

—

;

E
ol

-d
o4

175NAD60.10

m Plug kit

Formal:

At etablere en stikforbindelse mellem LCP 2 og Eta-

K.
Bruges sammen med kabel til plug kit 175N0162.

_H
O, o~ O -
EER L
o Sin
ON
il ©
—— OFF| D
l _ _ @]
U{LzL3 ©
o
S (cimmi] 4t
H
=
175NA061.10
m Fjernbetjeningsseet
Forbindelser:
Ledningsfarve/ | Klemme X100/ D-sub-ben
| gul 1 8
= gron 2 9
bla 4 3
O]
[ei=¢] |
—F ]
DANFOSS
175NA039.12
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m Fjernbetjeningsseet (forts.)
% Kontrolenhed 346

| 72mm *0,3mm

Y 'ivll"'.‘_}"'lmi D

I_K:I_l
140mm *0,3mm
()0

o —
DANFOSS B
175NA038.11

m Local Operation Pad (LOP)

e i Ledninger
- Ledningsfarve | Klemme Funktion
. hvid 2 Reference
S [E brun 3 Reset
. lilla eller gréa 4 Se tabel under knap _L
. [ gren 5 Se tabel under knap [
rod 6 +24 V
gul 7 +10 V
bl 8 Jord

Brug +-tasterne til referenceindstilling

Funktioner/indstillinger Tast | (Start)] Tast I[ (Start)| Tast b (Stop)
Standard - Drift med to hastigheder Kar ved Ker ved Stop (og
(tilslut lilla ledning): indstillet refe- | 10 Hz** reset*- hvis
Ingen @ndring af fabriksindstillingen rence (+/-) joghastighed udkoblet)
Funktion 2 - Drift med to tilstande

(tilslut lilla ledning): Kor med Kor med Stop (og
Veelg de onskede driftstilstande i Setup 1 Setup 2 reset*- hvis
Setup 1 og 2 (brug parameter 4-6) udkoblet)
Parameter 335 = 18 (vaelg Setup)

Funktion 3 - Drift med to omdrejnings-

retninger (tilslut gré ledning): Kor fremad Ker bagleens Stop (og
Parameter 335 = 10 (start bagleens) reset*- hvis
Parameter 200 = 1 (begge retninger) udkoblet)

* hvis reset ikke er pakraevet, skal
den brune ledning ikke tilsluttes
** eller indstil parameter 213

Ved opstart af enheden er denne altid i stop- '
tilstand. Den indstillede reference lagres under ll:
slukning. Hvis indstillingen til permanent start i
onskes anvendt, skal klemme 6 tilsluttes klemme

4, og den lilla/gra ledning skal ikke tilsluttes klemme

4. Det medfarer, at stopfunktionen pa LOP er slaet

fra.

NB!:
Efter montering skal overskydende ledning
skeeres af eller isoleres.
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Drift 0g diSPlay ........vvvveeeeiiiiiiiiiiiiiieeeee e side 24
Belastning 0g motor......cccccvvviiiiiiiiiiiiiiieieeeee, side 30
Referencer 0g graenser ...ooccvvvvvvveeeeiiiniiinnnnnnn, side 33
Indgange 0g Udgange ........ccccveeeeerniiiiinnnieeenn. side 38
Specielle funktioner ...........ccovvvvvvieiiieeiin, side 44
Seriel kommunikation...........cccccovieiiiiiinnn, side 49

Tekniske funktioner .......ccovvviviiiiiiiiicie, side 55

MG.97.G2.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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__(SPROG)

Indstillinger:

O Engelsk (ENGLISH) [0]
Tysk (DEUTSCH) (1]
Fransk (FRANCAIS) [2]
Dansk (DANSK) [3]
Spansk (ESPANOL) [4]
[taliensk (ITALIANO) (5]

Udleveringsstand kan afvige fra fabriksindstilling.

Funktion:
Man kan i denne parameter veelge hvilket sprog, der
gnskes vist i displayet.

Beskrivelse af valg:
Der kan veelges mellem Engelsk [Q], Tysk [1], Fransk
[2], Dansk [3], Spansk [4] og ltaliensk [5].

002 Lokal- /fjernbetjening
(LOKAL/FJERNBETJ.)

Indstillinger:
O Fjernbetjent (FJERNBETJENT) [0]
Lokalbetjent (LOKALBETJENT) [1]
Funktion:

Der kan veelges mellem to metoder til styring af Eta-
K: Fjernbetjent [0] og Lokalbetjent [1].

Beskrivelse af valg:

Hvis der er valgt Fjernbetjent [0], kan Eta-K styres

via:

. Styreklemmerne eller den serielle kommunika-
tionsport.

. [START]- tasten. Denne kan dog ikke overstyre
Stop-kommandoer ( ogsa start-disable) tilfert via
de digitale indgange eller den serielle
kommunikationsport.

. [STOP], [JOG] og [RESET] tasterne, forudsat at
disse er aktive (se parameter 014, 015 og 017).

—

N

w

Hvis der er valgt Lokalbetjent [1], kan Eta-K styres
via:

. [START]- tasten. Denne kan dog ikke overstyre
Stop-kommandoer pé de digitale klemmer.
(hvis der er valgt [2] eller [4] i parameter 013).
[STOP], [JOG] og [RESET] tasterne, forudsat at
disse er aktive (se parameter 014, 015 og 017).

—

N

3. [FWD/REV] tasten, forudsat at denne er valgt
aktiv i parameter 016, samt at der i parameter
013 er indstillet til [1] eller [3].

4. Via parameter 003 kan den lokal reference styres
vha. “Pil op” og “Pil ned” tasterne,

003 Lokal reference
(LOKAL REFERENCE)

Indstillinger:
Par 013 indstillet til [1] eller [2]:
0 - fuax O 000,000

Par 013 indstillet til [3] eller [4] og par. 203 indstillet til
[O]:
Refun - Refuax 00 000,000

Par 013 indstillet til [3] eller [4] og par. 203 indstillet til
(1]:

-Refyax - + Refuax 0 000,000

Funktion:
Man kan i denne parameter manuelt indstille gnsket
reference veerdi (hastighed eller reference ved den
valgte konfiguration, afheengigt af valg i parameter
013).
Enheden folger valgt konfiguration i parameter 100,
hvis der er valgt Proces regulering, lukket sigjfe [3].

Beskrivelse af valg:
Der skal veelges Lokal [1] i parameter 002, for at
denne parameter kan benyttes.
Den indstillede veerdi gemmes ved spaendingsudfald,
se parameter 019.
| denne parameter forlades Data Change Mode ikke
automatisk (efter time out).
Lokal reference kan ikke indstilles via den serielle
kommunikationsport.

Advarsel: Da den indstillede veerdi huskes
' efter afbrudt netforsyning, kan motoren
o starte uden varsel ved netindkobling, hvis
parameter 019 eendres til Auto genstart, anvend
gemt ref. [0].

MG.97.G2.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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004 Aktivt Setup (AKTIVT SETUP)

Indstillinger:
Fabriks-Setup (FABRIKS SETUP) [0]
O Setup 1 (SETUP 1) 1]
Setup 2 (SETUP 2) 2]
Multi Setup (MULTI SETUP) [8]
Funktion:

| denne parameter veelges det Setup-nummer, man
onsker skal bestemme Eta-K's funktioner.

Alle parametre kan programmeres i to individuelle
parameter-Setups, Setup 1 og Setup 2. Derudover
findes et forprogrammeret Setup, kaldet Fabriks-
Setup, som ikke kan eendres.

Beskrivelse af valg:
Fabriks-Setup [0] indeholder de fabriksindstillede
data. Kan anvendes som datakilde, hvis de ovrige
Setups skal bringes tilbage til en kendt tilstand.

Parameter 005 og 006 giver mulighed for kopiering
fra et Setup til et andet.

Setups 1 [1] og 2 [2] er to individuelle Setups, som
kan veelges efter behow.

Multi-Setup [5] anvendes, hvis der anskes
fiernbetjent skift mellem flere Setups. Klemme 2, 3, 4
og 5 samt den serielle kommunikationsport, kan
bruges til at skifte mellem Setups.

005 Programmerings-Setup
(PROGRAM. SETUP)

Indstillinger:

Fabriks-Setup (FABRIKS SETUP) [0]
Setup 1 (SETUP 1) [1]
Setup 2 (SETUP 2) 2]
0 Aktivt Setup (AKTIVT SETUP) [5]

Funktion:
Der sker et valg af det Setup, hvor programmering
(eendring af data) skal ske under drift. Det er muligt
at programmere de to Setups uafheengigt af, hvilket
Setup der er valgt som det Aktive Setup (valgt i
parameter 004).

Beskrivelse af valg:

Fabriks-Setup [0] indeholder de fabriksindstillede
data og kan anvendes som datakilde, hvis de ovrige
Setups skal bringes tilbage til en kendt tilstand.
Setup 1 [1] og 2 [2] er individuelle Setups, som kan
anvendes efter gnske. Disse kan programmeres frit,
uafhaengigt af hvilket Setup, der er valgt som Aktivt
Setup og dermed bestemmer Eta-K's funktioner.

NB!:
”: Hvis der generelt eendres data i eller
‘ kopieres til det Aktive Setup, far eendringerne
gjeblikkelig indflydelse péa funktionen af apparatet.

006 Setup kopiering (SETUP KOPIERING)

Indstillinger:

O Ingen kopiering (INGEN KOPI) [
Kopiér til Setup 1 fra # (KOPI TIL 1 FRA #) [
Kopiér til Setup 2 fra # (KOPI TIL 2 FRA #) [
Kopiér til alle fra # (KOPI ALLE) [

# = det i parameter 005 valgte Setup

Funktion:

Der kopieres fra det i parameter 005 valgte Setup, til

et af de andre Setups eller til alle de andre Setups

samtidigt.

NB!:
": Der kan kun kopieres i Stop Mode (motoren
i stoppet i forbindelse med en
Stopkommando). Kopiering tager max. 3 sekunder
og er afsluttet, nar veerdien for parameter 006 er
tilbage péa 0.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport

MG.97.G2.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke
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007 LCP kopi (LCP KOPI)

Indstillinger
O Ingen kopiering (INGEN KOPI) [0]
Upload alle parametre (UPL. ALLE PAR.) 1]

Download alle parametre (DWNL. ALLE PAR.) [2]
Download effektuafheengige par.
(DWNL. EFKTUAF. PAR.) [3]

Funktion:
Parameter 007 benyttes, hvis man gnsker at benytte
betjeningspanelets indbyggede kopifunktion.
Man kan derfor let kopiere parameterveerdi(er) fra en
Eta-K til en anden.

Beskrivelse af valg:
Veelg Upload alle parametre [1], hvis alle
parametervaerdier skal overfares til betjenings-panelet.
Veelg Download alle parametre [2], hvis alle overforte
parameterveerdier skal kopieres til den Eta-K, hvorpéa
betjeningspanelet er monteret. Veelg Download
effektuatheengige par. [3], hvis kun effektuafhaengige
parametre skal downloades. Dette benyttes, hvis der
downloades til en Eta-K med en anden nominel
effekt-storrelse end den, hvorfra
parameteropsaestningen stammer.

NB!:
' Upload/Download kan kun foretages i Stop
e mode, og kun mellem enheder med samme
overordnede databaseversion (se parameter 626).

008 Display skalering af motorfrekvens
(FREKV. SKALERING)

Indstillinger

0,01 - 100,00 [1 - 10000]
0O 1,00 [100]
Funktion:

| denne parameter veelges den faktor som bliver
ganget (multipliceret) med motorfrekvensen, fy og
vist i displayet, nar parameter 009-012 er indstillet til
Frekvens x Skalering [5].

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede skaleringsfaktor.

009 Display linie 2 (DISPLAY LINE 2)

Indstillinger
Ingen 0]
Reference [%] (REFERENCE [%)] ) (1]
Reference [enhed] (REFERENCE [ENHED)]) [2]
Feedback [enhed] (FEEDBACK [ENHED]) [3]
O Frekvens [Hz] (FREKVENS [Hz]) [4]
Frekvens x Skalering [-] (FREKVENS X SKAL.)  [5]
Motorstrem [A] (MOTORSTR@M [A]) [6]
Moment [%] (MOMENT [%]) (7]
Effekt [kW] (EFFEKT [kW]) (8]
Effekt [HP] (EFFEKT [hp]) 9]
Motorspeending [V] (MOTORSPANDING [V]) [11]
DC link spaending [V] (DC LINK SPZANDING [V]) [12]

Termisk belastning, FC [%]

(TERM. BELAST.FC [%]) [14]

Korte timer [Timer] (KORTE TIMER) [15]

Digital input [Binzer kode]

(DIGITAL INPUT, BINAER) [16]

Ekstern reference [%]

(EKST. REFERENCE [%)]) [21]

Status ord [Hex] (STATUS ORD [HEX)]) [22]

Kolepladetemp. [°C] (KOLEPL.TEMP. [°C]) [25]

Alarmord [Hex] (ALARMORD [HEX]) [26]

Styre ord [Hex] (STYREORD [HEX]) [27]

Advarselsord 1 [Hex] (ADV.ORD 1 [HEX]) [28]

Advarselsord 2 [Hex] (ADV.ORD 2 [HEX]) [29]

Analog indgang 1 [mA]

(ANA. INDG.1 [mA]) [30]

Analog indgang 2 [V]

(ANA. INDG. 2 [V]) [31]
Funktion:

| denne parameter kan man veelge den dataveerdi,
som gnskes vist i displayet i linie 2.

| parameter 010-012, kan man veelge yderligere tre
dataveerdier, der vises i linie 1.

NB!:
'i | parameter 009 kan der ikke veelges “Ingen”

Beskrivelse af valg:
Reference [%] er lig med den totale reference (sum
af digitale/analoge/preset/bus/fastfrys ref./catch-up
0g slow-down).
Reference [enhed] angiver summen af referencerne
ved brug af den enhed, der star angivet pa grundlag
af konfigurationen i parameter 100 (Hz, Hz og
omdr./min.).
Feedback [enhed] angiver statusvaerdien pa klemme 1
og 2 med den enhed/skalering som er valgt i
parameter 414, 415 og 416.
Frekvens [Hz] angiver motorfrekvensen, dvs.
udgangsfrekvensen til motoren.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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Frekvens x Skalering [-], er lig med den aktuelle Indstillinger:
motorfrekvens fyy ganget med en faktor (skalering) 0 Reference [%)] 1]

indstillet i parameter 008.

Motorstrem [A] angiver motorens fasestrem malt som
en effektivveerdi.

Moment [%] angiver motorens aktuelle belastning i
forhold til motorens nominelle moment.

Effekt [kW] angiver den aktuelle effekt, som motoren
optager i kW.

Effekt [HP] angiver den aktuelle effekt, som motoren
optager i HP.

Motorspeaending [V] angiver spaendingen, som tilfares
motoren.

DC link spaending [V] angiver
mellemkredsspaendingen i Eta-K.

Termisk belast. FC[%] angiver den beregnede/
estimerede termiske belastning af Eta-K. 100% er
udkoblingsgreensen.

Karte timer [Timer] angiver antal timer, som motoren
har kart, siden sidste reset i parameter 619.

Digital indgang [Bineer kode] angiver signalstatus
fra de 4 digitale klemmer (2,3,4 og 5) Input 5 svarer
til bittet leengst til venstre.

‘0’ = intet signal, ‘1’ = tilsluttet signal.

Ekstern reference [%] angiver summen af eksterne
reference i % (sum af analoge/puls/bus).

Status ord [Hex] angiver det statusord, der er sendt
via den serielle kommunikationsport i Hex-kode fra
Eta-K.

Kolepladetemp. [°C] angiver den aktuelle
kolepladetemperatur pa Eta-K. Udkoblingsgreensen
er 90 + 5°C; genindkobling sker ved 60 + 5°C.
Alarmord [Hex] angiver en eller flere alarmer i en
Hex kode. Se side 54.

Styreord [Hex] angiver styreordet til VLT
frekvensomformeren. Se Seriel kommunikation i
Design Guide.

Advarselord 1 [Hex] angiver en eller flere advarsler i
en Hex kode. Se side 54 for yderligere oplysninger.
Advarselord 2 [Hex] angiver en eller flere status-
tilstande i en Hex kode. Se side 54 for yderligere
oplysninger.

Analogt indgang 1 [mA] angiver signalveerdien pa
klemme 1.

Analogt indgang 2 [V] angiver signalvaerdien pa
klemme 2.

010 Display linie 1,1 (DISPLAY LINE 1,1)

Se parameter 009.

Funktion:
| denne parameter kan man veelge den forste af tre
dataveerdier, som gnskes vist i displayet, linie 1,
position 1.
Display udlaesningen sker ved at trykke pa
[DISPLAY/STATUS] tasten, se ogsa side 14.

Beskrivelse af valg:
Der kan veelges mellem 24 forskellige dataveerdier, se
parameter 009.

011 Display linie 1,2 (DISPLAY LINE 1,2)

Indstillinger:
O Motorstrem [A] [6]

Se parameter 009

Funktion:
| denne parameter kan man veelge den anden af tre
dataveerdier, som enskes vist i displayet, linie 1
position 2.
Display udlaesningen sker ved at trykke pa
[DISPLAY/STATUS] tasten, se ogsa side 14.

Beskrivelse af valg:
Der kan veelges mellem 24 forskellige dataveerdier, se
parameter 009.

012 Display linie 1,3 (DISPLAY LINE 1,3)

Indstillinger:
O Effekt [kW] [8]

Se parameter 009

Funktion:
| denne parameter kan man veelge den tredie af tre
dataveerdier, som onskes vist i displayet, linie 1
position 3.
Display udleesningen sker ved at trykke pa
[DISPLAY/STATUS] tasten, se ogsa side 14.

Beskrivelse af valg:
Der kan veelges mellem 24 forskellige dataveerdier, se
parameter 009.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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013 Lokal kontrol / konfiguration som
parameter 100 (LOK KONTR/KONFIG)

Indstillinger:
Lokal ikke aktiv (LOKAL IKKE AKTIV) [0]
LCP kontrol og &ben slgjfe.
(LCP KONTR./AB.SL.) 1]
LCP digital kontrol og aben slgjfe.
(LCP+DIG.KONTR./AB.S.) 2]
LCP kontrol/ som parameter 100
(LCP KONTR./P100) (3]
O LCP digital kontrol/ som parameter 100
(LCP+DIG.KONTR./P100) (4]
Funktion:

Her veelges ensket funktion, nar der er valgt Lokal
betjening i parameter 002.
Se ogsé beskrivelse af parameter 100.

Beskrivelse af valg:
Veelges Lokal ikke aktiv [0] blokeres for en evt.
indstilling af Lokal reference via parameter 003.
Der kan kun skiftes til Lokal ikke aktiv [0] fra en af de
andre indstillingsmuligheder i parameter 013, nar
Eta-K er indstillet til Fjernbetjent [0] i parameter 002.

LCP kontrol og aben slgjfe [1] benyttes, nar
hastigheden skal kunne indstilles (i Hz) via parameter
003, nér Eta-K er indstillet til Lokalbetjent [1] i
parameter 002.

Hvis parameter 100 ikke er indstillet til Hastighed
regulering, aben slgjfe [0] skiftes til Hastighed
regulering, aben slgjfe [0].

LCP digital kontrol og dben slgjfe [2] fungerer som
LCP kontrol og dben slajfe [1] dog kan motoren, nér
parameter 002 er indstillet til Lokalbetjent [1], styres
via de digitale indgange.

LCP kontrol/som parameter 100 [3] veelges hvis man
gnsker at indstille referencen via parameter 003.

LCP digital kontrol/som parameter 100 [4] fungerer
som LCP kontrol/som parameter 100 [3], dog kan
motoren, nar parameter 002 er indstillet til
Lokalbetjent [1], styres via de digitale indgange.

NB!:

Skift fra F[embet[ent til LCP digital kontrol
0g aben slgjfe:

'i Den aktuelle motorfrekvens og omlgbsretning
skal bibeholdes. Hvis aktuel omlgbsretning ikke
svarer til reverseringssignalet (negativ reference) vil
motorfrekvensen fy, sasttes til 0 Hz.

Skift fra LCP digital kontrol og aben slgjfe til

Ejernbetjent:
Den valgte Konfiguration (parameter 100) vil vaere

aktiv. Skift sker uden ryk.

Skift fra Fjernbetjent til LCP kontrol/ som parameter
100 eller L CP digital kontrol/ som parameter 100
Den aktuelle reference vil bibeholdes. Hvis reference-
signalet er negativt, vil lokalreferencen saettes til 0.

Skift fra LCP kontrol/ som parameter 100 eller LCP
flernbetjent kontrol som parameter 100 il
Fjernbetjent:

Referencen vil blive erstattet med det aktive
referencesignal for fiernbetjening.

014 Lokal stop (LOKAL STOP)

Indstillinger:
Ikke muligt (IKKE MULIGT) [0]
O Muligt (MULIGT) 1]
Funktion:

| denne parameter kan man veelge/fravaelge lokal stop
funktionen pa betjeningspanelet.

Tasten kan benyttes nar parameter 002 er indstillet
til Fjernbetjent [0] eller Lokal [1].

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges lkke muligt [0] i denne parameter, vil
[STOP] tasten veaere inaktiv.

NB!:
": Veelges Muligt, overstyrer [STOP] tasten alle
e Startkommandoer.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport

28

MG.97.G2.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke



Dacifold

Eta-K

015 Lokal jog (LOKAL JOG)

Indstillinger:
0 (IKKE MULIGT) [0]
Muligt (MULIGT) (1]
Funktion:

| denne parameter kan man veelge/fraveelge jog
funktionen pé betjeningspanelet.

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges lkke muligt [0] i denne parameter, vil
[JOG] tasten veere inaktiv.

016 Local reversering (LOK.REVERSERING)

Indstillinger:
O lkke muligt (IKKE MULIGT) [0]
Muligt (MULIGT) (1]
Funktion:

| denne parameter kan man veelge/fraveelge rever-
seringsfunktionen pa betjeningspanelet.

Tasten kan kun benyttes hvis parameter 002 er
indstillet til Lokalbetjent [1] og parameter 013 til LCP
kontrol med aben slgjfe [1] eller LCP kontrol som
parameter 100 [3].

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges lkke muligt [0] i denne parameter, vil
[FWD/REV] tasten veere inaktiv.
Se ogsa parameter 200.

017 Lokal reset af trip (LOKAL RESET)

Indstillinger:

lkke muligt (IKKE MULIGT) [0]
O Muligt (MULIGT) (1]
Funktion:

| denne parameter kan man veelge/fravaelge reset
funktionen pé& tastaturet.

Tasten kan benyttes nar parameter 002 er indstillet
til Fjernbetjent [0] eller Lokalbetjent [1].

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges lkke muligt [0] i denne parameter, vil
[RESET] tasten veere inaktiv.

NB!:
”:' Veelg kun lkke muligt [O], hvis der er tilsluttet
i et eksternt reset signal via de digitale indgange.

018 Las for dataaendring (DATALAS)

Indstillinger:
O Ikke I18st (IKKE LAST) [0]
Last (LAST) (1]
Funktion:

| denne parameter kan man ‘l&se’ betjeningen, sa
det ikke er muligt at foretage datasendringer via
LCP 2 (dog fortsat muligt via den serielle kommu-
nikationsport).

Beskrivelse af valg:
Veelges Last [1], vil dataeendringer ikke kunne foretages.

019 Driftstilstand v.power up, lokal
betjening (POWER UP ACTION)

Indstillinger:
Auto genstart, anvend gemt ref.
(AUTO GENS.+GEMT REF) [0]
O Tvangsstoppet, anvend gemt ref.
(LOK STOP+GEMT REF) 1]
Tvangsstoppet, seet ref. til 0
(LOK STOPPET+REF=0) 2]

Funktion:
Indstilling af ensket drifttilstand ved genindkobling af
forsyningsspaending.
Funktionen kan kun veere aktiv i forbindelse med
Lokalbetjent [1] i parameter 002.

Beskrivelse af valg:
Auto genstart, anvend gemt ref. [0] veelges, hvis
apparatet skal starte op med den lokale reference
(indstilles i parameter 003), og den start/stop tilstand,
der var givet via [START/STOP]- tasterne lige for
frakobling af Eta-K.
Tvangsstoppet, anvend gemt ref. [1] veelges, hvis
man gnsker, at apparatet skal forblive stoppet ved
indkobling af forsyningsspaending, indtil [START]-
tasten aktiveres. Efter startkommando keres med den
lokale reference indstillet i parameter 003.
Tvangsstoppet, seet ref.til 0 [2] veelges, hvis man
onsker, at apparatet skal forblive stoppet ved
indkobling af forsyningsspaending. Lokal reference
(parameter 003) nulstilles.

NB!:
": Ved fjernbetjent drift (parameter 002) vil start/
e stop tilstanden ved nettilslutning afhaenge af
de eksterne styresignaler. Hvis Last start veelges i
parameter 332-335, star motoren stille ved
nettilslutning.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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100 Konfiguration (KONFIGURATION) Tryn §
Indstillinger: ? g
100% -
O Hastighed, &ben slgjfe
(HAST. ABEN SLOJFE) [0] 80%.
Proces, lukket slgjfe
(PROCES LUKKET SL@JFE) [3] 60%-
Funktion: 40%-
Denne parameter benyttes til at veelge den konfigu-
ration, Eta-K skal tilpasses til. 20%-
Beskrivelse af valg: 00515 =% o Fout

Vaelges Hastighed, aben slgjfe [0], opnas en normal
hastighedsstyring (uden feedbacksignal), men med
automatisk slipkompensering, der sikrer konstant
hastighed ved varierende belastning.
Kompenseringerne er aktive, men kan evt. fraveel-
ges som gnsket i parameter 133-136.

Veelges Proces, lukket slgjfe [3], aktiveres den
interne procesregulator, som muligger en preecis
regulering af en proces i forhold til et givet
processignal. Processignalet kan indstilles i den
aktuelle procesenhed eller i procent. Der skal tilfores
et feedbacksignal fra processen, og proces-
seetpunkt skal indstilles. Ved Proces, lukket slajfe er
begge retninger ikke tilladt i parameter 200.

NB!:

”: Dette er kun muligt i Stop mode (motor
standset efter en Stopkommando).

101 Momentkarakteristik
(MOMENT KARAKT.)

Indstillinger:

O Konstant moment (H-KONSTANT MOMENT) (1]
Variabelt moment, lavt (H-VT. LAV) 2]
Variabelt moment, medium (H-VT. MEDIUM) [3]
Variabelt moment, hgjt (H-VT. HAJ) [4]

Funktion:

| denne parameter kan man veelge princippet for til-
pasning af Eta-K U/f karakteristik til belastningens
momentkarakteristik.

Beskrivelse af valg:
Veelges Konstant moment [1] opnas en belastnings-
afheengig U/f karakteristik, hvor udgangsspeen-
dingen e@ges ved stigende belastning (strem) for at
opretholde en konstant magnetisering af motoren.
Veelg Variabelt moment, lav [2], Variabelt moment,
medium [3] eller Variabelt moment, hajt [4], safremt
belastningen er kvadratisk (centrifugalpumper,
ventilatorer).

§ nB:
": Slipkompensation (parameter 134) og start
i (parameter 136) er ikke aktive, hvis et
variabelt moment er valgt.

102 Motoreffekt (MOTOREFFEKT)
Veerdi:
XXXX KW - afheenger af Eta-K

Funktion:
Kun leesbar parameter.

103 Motorspanding (MOTORSPZANDING)
Veerdi:
XX V- afheenger af Eta-K XX]

Funktion:
Kun leesbar parameter.

104 Motorfrekvens (MOTORFREKVENS)
Veerdi:
XX, X'Hz - afhenger af Eta-K XXX]

Funktion:
Kun leesbar parameter.

105 Motorstrom (MOTORSTROM)
Veerdi:
XXX X A- afhaenger af Eta-K [XXXX]
Funktion:
Kun leesbar parameter.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport

30

MG.97.G2.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke



Dacifold

Eta-K

106 Nominel motorhastighed
(NOM. MOTOR HAST.)

Veerdi:
XX omdr./min. - afheenger af Eta-K [XX]

Funktion:
Kun leesbar parameter.

126 DC bremsetid (DC BREMSETID)

Indstillinger:
0,0 - 60,0 sek. [0-600]
0 10,0 sek. [100]
Funktion:

Denne parameter vedrorer indstilling af den DC-
bremsetid, hvor DC-bremsespeendingen (parameter
132) skal veere aktiv.

0,0 sek. = OFF

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

127 DC bremse-indkoblingsfrekvens
(INDKOBL.FREKVENS)

Indstillinger:
0,0 - fuyax (parameter 202) [0-]
O 0,0 Hz = OFF [0]

Funktion:
| denne parameter indstilles DC bremse-
indkoblingsfrekvensen hvor DC bremsespasndingen
(parameter 132) skal veere aktiv i forbindelse med en
Stopkommando.

Beskrivelse af valg:
Indstil den onskede frekvens.

128 Termisk motorbeskyttelse
(TERM MOT. BESKYT)

Indstillinger:
O Ikke muligt (IKKE MULIGT) [0]
Muligt (MULIGT) 1]
Funktion:

Motortemperaturen méles med en termistor
(tilbehar).

Beskrivelse af valg:
Hvis Ikke muligt [0] veelges, kreeves der ikke trip, nér
motoren er overbelastet.

132 DC-bremsespanding
(BREMSESP/ZANDING)

Indstillinger:
0-100 % [0-100]
O 0% [0]
Funktion:

Hvis statoren i en asynkron motor forsynes med en
DC-spaending, opstar der et bremsemoment.
Bremsemomentet afhaenger af den valgte DC-
bremsespaending. DC bremsespaendingen angives
som en procentdel af den maksimale bremse-
speending.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede spaending som en naermere an-
givet procentdel af den maksimale bremsespaen-
ding.

NB!:
": DC bremsespaendingen kan ikke anvendes
i som holdebremse.

133 Startspzending (MOTOROMGSTROM)

Indstillinger:
0,00 - 100,00V
O Afheenger af motor

[0-10000]

Funktion:
Man kan indstille motorspaendingen til under felt-
sveekkelsespunktet uafheengigt af motorstrammen.
Anvend denne parameter til at kompensere for et
for lavt startmoment.

Startspeaendingen er speendingen ved 0 Hz.

NB!:
& Huis startspeendingen er indstillet for heit, kan
i dette fore til magnetisk maetning og
overophedning af motoren, og Eta-K kan sla fra.
Der skal derfor udvises forsigtighed ved brug af
startspeendingen.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede startspeending.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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134 Startkompensation
(STARTKOMP.)

Indstillinger:
0,0 - 300,0 % [0-3000]
0 100,0% [1000]
Funktion:

Udgangsspeendingen kompenseres som en funktion
af belastningen.

NB!:
& Huis veerdien er for hoj, kan Eta-K sla fra
e p.g.a. overstrom.

Beskrivelse af valg:
Indtast en % veerdi. Nominel startkompensering =
100 %.

135 U/f forhold (U/F. FORHOLD)

Indstillinger:
0,00 - 20,00 V/Hz
O Afhaenger af motor

[0-2000]

Funktion:
Udgangsspeendingen til motoren kan justeres lineaert
fra O til den nominelle frekvens.

Un A
v

Um,nT

175NA063.10

Par. 134
Load compensation

Par. 135
u/f characteristics

Par. 133
Start voltage ) )

0.1 x fm,n fm,n fm[Hz]

136 Slipkompensation
(SLIPKOMP.)

Indstillinger:
-500,0 - +500,0 % [-5000 - +5000]
0 100,0% [1000]
Funktion:

Den nominelle slipkompensation (fabriksindstillingen)
beregnes p& grundlag af motorparametrene.

| parameter 136 kan slipkompensationen justeres i
detaljer. Optimering ger motorhastigheden mindre
belastningsafheaengig. Denne funktion er ikke aktiv,
nar der veelges variabelt moment (parameter 101).

Beskrivelse af valg:
Indtast en procentveerdi af den nominelle
slipkompensation.

137 DC holdespaending

(DC HOLDE SPZND)

Indstillinger:

0-100% [0-100]
O O (OFF) % [0]
Funktion:

Denne parameter anvendes til at holde motormag-
netiseringen oppe (holdemoment) eller til forvarmning
af motoren. DC holdespaendingen er aktiv ved stop-
pet motor, nar den er indstillet til en vaerdi, som er
forskellig fra O. Frilobsstop deaktiverer denne funk-
tion.

Beskrivelse af valg:
Indtast en procentveerdi.

138 Bremseudkoblingsvaerdi
(BREMSE, UDKOBL.)

Indstillinger:
0,5 - 132 Hz (parameter 200) [5-]
0 38,0 Hz [30]
Funktion:

Her veelges den frekvens, ved hvilken den eksterne
bremse skal frigeres, via den udgang, der er indstillet
i parameter 340 under karsel.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede frekvens.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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139 Bremseindkoblingsfrekvens
(BREMSE, INDKOBL.)

Indstillinger:
0,5-132 Hz (parameter 200) [5-]
0 3,0Hz [30]
Funktion:

Her veelges den frekvens, hvor den eksterne
bremse skal aktiveres; dette sker via den udgang,
der er valgt i parameter 340, nar motoren rampes
ned til stop.

Beskrivelse af valg:
Indstil den e@nskede frekvens.

Stop

Par. 139
Par. 138

No Brake Brake

Bmko% No Brake Brake

175NA059.10

200 Omdrejningsretning
(OMDREJN. RETN.)

Indstillinger:

0O Kun med uret, 0-132 Hz
(KUN M.URET, 0-132 Hz) [0]
Begge retninger, 0-132 Hz
(BEGGE RETN, 0-132 Hz) 1]
Kun mod uret, 0-132 Hz
(KUN MOD UR, 0-132 Hz) 2]

Funktion:
Denne parameter garanterer beskyttelse mod
uonsket reversering.

Ved brug af Proces, lukket slajfe (parameter 100) ma
parameter 200 ikke aendres til Begge retninger [1].

Beskrivelse af valg:
Veelg den gnskede retning set fra motorens drev-
ende.

Bemeerk, at hvis der er valgt Kun med uret, 0-132 Hz
[0)/Kun mod uret, 0-132 Hz [2], begraenses
udgangsfrekvensen til omradet fyn - fuax.

Hvis der veelges Begge retninger, 0-132 Hz [1], vil
udgangsfrekvensen begraenses til omradet + fyax
(minimumfrekvensen har ingen betydning).

NB!:

”: Dette er kun muligt i Stop mode (motor
e standset efter en Stopkommando).

201 Min. udgangsfrekvens
(UDG.FR.LAV GRANS)

Indstillinger:
0,0 Hz - fyax (parameter 202) [0-]
0 0,0 Hz (0]
Funktion:

| denne parameter kan man veelge en minimum
motorfrekvensgraense, svarende til den mindste
frekvens, motoren skal kere med.

Minimumfrekvensen kan aldrig blive hgjere end
maksimumfrekvensen, fyax.

Hvis der er valgt Begge retninger i parameter 200,
har minimumfrekvensen ingen betydning.

Beskrivelse af valg:
Der kan veelges en veerdi fra 0,0 Hz til den i
parameter 202 valgte max. frekvens, (fyax).

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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202 Udgangsfrekvens hgj graense
(UDG.FR.HGJ GRZNS)

Indstillinger:
fMIN (parametel’ 201) - fOMR/&DE (132 HZ, par. 200)

O fowmroe

Funktion:
| denne parameter kan man veelge en maksimum-
motorfrekvens, svarende til den hgjeste frekvens,
motoren skal kere med.

Se ogsa parameter 205.

Beskrivelse af valg:
Der kan veelges en veerdi fra fyy til 132 Hz.

203 Reference/feedbackomrade
(REF./FB OMRADE)

Indstillinger:
O Min - Max (MIN - MAX) [0]
- Max - + Max (-MAX-+MAX) 1]
Funktion:

| denne parameter veelges, om referencesignalet
skal veere positivt eller ma vaere bade positivt og
negativt.

NB!:

": En analog indgang (reference/feedback) kan
kun veere positiv.

Veelg Min - Max [0], hvis Proces, lukket slojfe er
valgt i parameter 100.

Beskrivelse af valg:
Veelg det gnskede omréde.

204 Minimum reference
(MIN. REFERENCE)

Indstillinger:
-100.000,000 - Refyax (par. 205)[-100000000 - ]
0 0,000 (0]

Afhaenger af parameter 100.

Funktion:
Minimum-referencen angiver den mindsteindstilling,
som kan antages af summen af alle referencer.

Minimum-referencen er kun aktiv, hvis der er valgt
Min - Max [0] i parameter 203; imidlertid er den altid
aktiv under Proces, lukket slojfe (parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Er kun aktiv nér parameter 203 er indstillet til Min -
Max [0].

Indstil den gnskede veerdi.

205 Maksimum reference
(MAX. REFERENCE)

Indstillinger:
Refun (par. 204) - 100.000,000 [- 100000000]
0 50,000 Hz [50000]
Funktion:

Maximum-reference er et udtryk for, hvad den
sterste veerdi, som summen af alle referencer kan
antage, er.

Hvis aben slejfe er valgt for parameter 100, er den
maksimale indstilling 132 Hz.

Er der valgt lukket slgjfe, kan maksimumreferencen
ikke indstilles over maksimumfeedback (parameter
415),

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede vaerdi.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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207 Rampe op-tid (RAMPE OP-TID)

Indstillinger:
0,15 - 3600,00 sek. [15 -360000]
0 3,00 sek. [300]
Funktion:

Rampe-op tiden er accelerationstiden fra 0 Hz til
den nominelle motorfrekvens fyy (parameter 104).
Dette forudsastter, at stramgraensen ikke er naet (skal
indstilles i parameter 221).

Udgangs—
frekvens

f MAX.(202)
Ref.

fM,N (104) T

f MIN.(201) ]

Rampe op—tid
207

Rampe ned—tid
208

DANFOSS
175NAD07.10

Beskrivelse af valg:
Den onskede rampe-op tid programmeres.

208 Rampe ned-tid (RAMPE NED-TID)

Indstillinger:
0,15 - 3600,00 sek. [15 - 360000]
0 3,00 sek. [300]
Funktion:

Rampe-ned tiden er decelerationstiden fra den
nominelle motorfrekvens fyn (parameter 104) til O
Hz, forudsat der ikke er nogen overspaending i
vekselretteren p.g.a. generatorisk motordrift, og
forudsat at stremgraensen ikke er néet (skal indstilles i
parameter 221).

Beskrivelse af valg:
Den eonskede rampe-ned tid programmeres.

211 Jog rampetid (JOG RAMPETID)

Indstillinger:
0,15 - 3600,00 sek. [15 - 360000]
0 3,00 sek. [300]
Funktion:

Jog-rampetiden er accelerations-/decelerationstiden
fra O Hz til den nominelle motorfrekvens fy y (para-
meter 104), forudsat at der ikke er nogen over-
speending i vekselretteren p.g.a. generatorisk
motordrift, og forudsat at stremgrasnsen ikke er naet
(indstilles i parameter 221).

Udgangs—
frekvens

f MAX.(202)
Par. 213

fM,N (104)

f MIN.(201)

L]
Jog rampetid
211

Rampetid ned
208

DANFOSS
173NAD11.10

Jog rampetiden starter hvis der gives et jog-signal
via de digitale indgange eller via den serielle kommuni-
kationsport.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede rampe-ned tid.

212 Kvikstop rampe ned-tid
(Q STOP RAMPE TID)

Indstillinger:
0,15 - 3600,00 sek. [15 - 360000]
0 3,00 sek. [300]
Funktion:

Rampe ned-tiden er decelerationstiden fra den
nominelle motorfrekvens, til 0 Hz, forudsat at der
ikke opstéar overspaending i vekselretteren p.g.a
generatorisk motordrift, og forudsat at stremgraensen
ikke er ndet (indstilles i parameter 221).

Quick-stop aktiveres ved hjeelp af et signal pa en af
de digitale indgangsklemmer (2-5), eller via den
serielle kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede rampe-ned tid.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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213 Jog-frekvens (JOG FREKVENS)

Indstillinger:
0,0Hz - parameter 202 [0-]
0 10,0 Hz [100]
Funktion:

Ved jogfrekvens f,og forstédes den faste udgangs-
frekvens, som Eta-K kerer med, nar Jog funktionen
aktiveres.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede frekvens.

214 Reference type (REFERENCE TYPE)

Indstillinger:

0 Sum (SUM) (0]
Ekstern/ preset (EKST./PRESET) 2]

Funktion:

Det er muligt at definere, hvordan preset referencer
skal adderes til de gvrige referencer. Til dette formal
anvendes Sum.

Det er ogsd muligt med funktionen Ekstern/preset at
veelge, om der onskes skift mellem eksterne
referencer og preset referencer.

Beskrivelse af valg:
Veelges Sum [0], adderes en af de indstillede preset
referencer (parameter 215-216) som en % -veerdi, til
de ovrige eksterne referencer.

Veelges Ekstern/preset [2], kan der via en af
klemmerne 2, 3, 4 eller 5 (parameter 332, 333, 334,
eller 335) skiftes mellem eksterne referencer eller
preset referencer. Preset referencer vil veere en %-
veerdi af referenceomradet.

Ekstern reference er summen af de analoge
referencer, puls- og busreferencer.

NB!
"a' Hvis Sum veelges, vil en af de indstillede
referencer altid veere aktiv. @nsker man at
preset referencerne skal vaere uden indflydelse, ber
de indstilles pa 0 % (som fabriksindstillingen).

215 Preset reference 1 (PRESET REF. 1)
216 Preset reference 2 (PRESET REF. 2)

Indstillinger:
-100,00 % - +100,00 % [-10000 - +10000]
% af referenceomradet/den eksterne reference
O 0,00 % [0]

Funktion:
Der kan programmeres to forskellige preset
referencer i parameter 215-216.

Preset referencen angives som en procentveerdi af
veerdien Refyax eller som en procentveerdi af de
ovrige eksterne referencer, afthaengigt af valget i
parameter 214. Er der programmeret en Refyn # 0,
vil preset referencen i procent beregnes af forskellen
mellem Refyax 0g Refyn, 0g derefter adderes til
Refun.

Beskrivelse af valg:
Indstil den eller de gnskede faste referencer, som
der skal kunne veelges mellem.

For at kunne benytte de faste referencer er det
nedvendigt at have valgt Preset ref. til pa klemme 2,
3, 4 eller 5, (paramter 332-335).

Der kan veelges mellem de faste referencer ved at
aktivere terminalerne 2, 3, 4 eller 5, jeevnfor
nedenstéende tabel.

Klemme 2/3/4/5

Preset reference
Preset reference 1 0
Preset reference 2 1

219 Catch up/slow down veerdi
(CATCH UP/SLW DWN)

Indstillinger:
0,00 - 100,00 % [0 - 10000]
0 0,00 % (0]
Funktion:

Det er i denne parameter muligt at indtaste en
procentveerdi (relativ), som enten vil blive lagt til eller
trukket fra preset referencen.

Beskrivelse af valg:
Hvis der er valgt Catch up via en af klemmerne 2, 3,
4 eller 5 (parameter 332 - 335), vil procentveerdien
(relativ) valgt i parameter 219 blive lagt til den totale
reference.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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Hvis der er valgt Slow down via en af klemmerne 2, 3,
4 eller 5 (parameter 332 - 335), vil procentvaerdien
(relativ) valgt i parameter 219 blive trukket fra den
totale reference.

221 Stromgraense for motor mode
(STROMGRZNSE)

Indstillinger:
Min. greense (XX,X) - max. greense (XXX,X)
i % af lyowm- [XXX-XXXX]
O Max. greense (XXX, X) XXXX]

Inom. = nominel motorstrem
Min. greense = magnetiseringsstrem i % af Iyou-
Max. greense = enhedsafheengig greense i % af Iyom.

Funktion:
Denne funktion er relevant for alle applikations-
konfigurationer; hastighed- og procesregulering. Her
indstilles stremgreensen for motordrift.

Moment 2
‘ i
160%: L
- \\
f.nom. 2 x f.nom
Motorstrsm g g
160% L
100%
f.nom. 2 x f'.nom

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede procentdel af stremmen.

NB!:
"a For motorer med 2 poler (0,55 + 1,1 kW) er
indstillingen begreenset til 120 %, hvilket svarer
til 160 % moment; en indstilling pa 73 % svarer til
100 % moment.

229 Frekvens-bypass, bandbredde
(BYPASS BANDBR.)

Indstillinger:
0 (OFF) - 100 % [0-100]
O O(OFF) % [0]
Funktion:

Nogle systemer kreever, at man undgar visse
udgangsfrekvenser pa grund af resonansproblemer i
anlaegget.

| parameter 230-231 kan disse udgangsfrekvenser
programmeres til at overspringes (Frekvens-bypass)
| denne parameter (229) kan man definere en

bandbredde omkring hver af disse frekvens-bypass.

Beskrivelse af valg:
Bypass-bandet er bypass-frekvensen +/-halvdelen
af den indstillede bandbredde.

Der veelges en procentveerdi af indstillingen i
parameter 230-231.

230 Bypass frekvens 1 (FREKV. BYPASS 1)
231 Bypass frekvens 2 (FREKV. BYPASS 2)

Indstillinger:
0,0 - 132 Hz (parameter 200) [0-]
0 0,0Hz 0]

Funktion:
Nogle systemer krasver, at man undgar visse
udgangsfrekvenser pa grund af resonansproblemer i
anleegget.

Beskrivelse af valg:
Indtast de frekvenser, som skal undgas.

Se ogsa parameter 229.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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Indstillinger:
1 - 99 sek. [1-99]
O 10 sek. [10]

Funktion:
Hvis veerdien af det referencesignal, der er forbundet
med indgangen, klemme 1, falder til under 50 % af
indstillingen i parameter 336 i en periode, som er
laengere end den tid, der er indstillet i parameter
317, aktiveres den funktion, som er valgt i
parameter 318.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

318 Funktion efter time out
(TIME OUT FUNKT.))

Indstillinger:
0 Off (OFF) [0]
Stop og trip (STOP&TRIP) (5]
Funktion:

Denne parameter giver mulighed for at veelge den
funktion, som skal aktiveres, hvis veerdien af det
referencesignal, der er forbundet med indgangen,
klemme 1, falder til under 50 % af indstillingen i
parameter 336 i en periode, som er leengere end
den tid, der er indstillet i parameter 317.

Hvis der optreader en time-out funktion (parameter
318), samtidig med en bus time-out funktion
(parameter 514) vil time-out funktionen (parameter
318) blive aktiveret.

327 Pulsreference, max. frekvens
(PULSREF/FB MAX)

Indstillinger:
100 - 70000 Hz [100 - 70000]
O 5000Hz [5000]
Funktion:

| denne parameter indstilles den signalveerdi, som
svarer til den maksimale feedbackveerdi, som
indstilles i parameter 205/415.

Beskrivelse af valg:
Indstil den @nskede pulsfrekvens.

Eta-K
| NB!:
& Frekvensgraense:
i Aben collector 24 V: 8 kHz
Push pull 24 V: 70 kHz

331 Klemme 1, analog indgang strom
(TERM.1 - ANALOGH1)

Indstillinger:

O Ingen funktion (INGEN FUNKTION) [0]
Reference (REFERENCE) (1]
Feedback (FB SIGNAL) 2]

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at veelge mellem de
forskellige funktionsmuligheder for indgangen klemme 1.

Skalering af indgangssignal foretages i parameter
338 og 339.

Beskrivelse af valg:
Ingen funktion. Veelges, hvis Eta-K ikke skal reagere
pa de signaler, der er forbundet med klemmen.

Reference. Veelges for at muliggere en reference-
andring ved hjeelp af et analogt referencesignal.

Hvis andre indgange er tilsluttet, laegges disse
sammen, idet der tages hegjde for deres fortegn.

Feedback. Velges, hvis der anvendes lukket slgjfe
regulering med et analogt signal.

NB!:
Hvis der er valgt Reference eller Feedback pa

“: mere end en klemme, leegges disse signaler
i sammen.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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332 Klemme 2, analog/digital indgang
(TERM. 2-DIG.INDG.)
333 Klemme 3, digital indgang

(TERM. 3-DIG.INDG.)

334 Klemme 4, digital indgang

335 Klemme 5, digital indgang

(TERM. 4-DIG.INDG.)

(TERM. 5-DIG.INDG.)

Funktion:

Under parameter 332-335 er det muligt at veelge
mellem de forskellige mulige funktioner, som
vedrgrer indgangen pa klemme 2-5.
Funktionsmulighederne vises i nedenstaende tabel.

Parameter 333 334 335
Digital indgang pa klemme nr. 3 4 5
Indstillinger:
Ingen funktion (INGEN FUNKTION) [0] [0] Q] [0]
Reset (RESET) 1] 0[] 1] 1]
Frilgbsstop inverteret (FRILZBSST. INV.) 2] [2] 2] [2]
Reset og frilebsstop inverteret  (RESET/FRILOBSST.INV.) [3] [3] [3] [3]
Kvikstop inverteret (KVIKSTOP INV.) [4] [4] [4] [4]
DC-bremsning inverteret (DC-BREMSE INV.) 5] 5] 5] [5]
Stop inverteret (STOP_INVERTERET) [6] [6] [6] [6]
Start (START) (7] [7] O [7] (7]
Puls start (PULS START) [8] [8] [8] [8]
Reversering (REVERSERING) [9] [9] [9] [9]
Start reversering (START REVERSERING) [10] [10] [10] [10]
Start med uret, til (START MED URET, TIL) [11] [11] [11] [11]
Start mod uret, il (START MOD URET, TIL) [12] [12] [12] [12]
Jog (JOG) [13] [13] [13] 0 [13]
Fastfrys reference (FASTFRYS REF) [14] [14] [14] [14]
Fastfrys udgang (FASTFRYS UDG.) [15] [15] [15] [15]
Hastighed op (HASTIGHED OP) [16] [16] [16] [16]
Hastighed ned (HASTIGHED NED) [17] [17] [17] [17]
Valg af Setup (VALG AF SETUP) [18] [18] [18] [18]
Catch-up (CATCH-UP) [19] [19] [19] [19]
Slow-down (SLOW DOWN) [20] [20] [20] [20]
Preset reference (PRESET REFERENCE) [21] [21] [21] [21]
Preset reference, til (PRESET REF, TIL) [22] [22] [22] [22]
Praecist stop, inverteret (PRACIST STOP) [23]
Puls reference (PULS REFERENCE) [24]
Puls feedback (PULS FEEDBACK) [25]
Analog reference (REFERENCE) O [30]
Analogt feedback (FB SIGNAL) [31]
Reset og start (RESET OG START) [32] [32] [32] [32]

Beskrivelse af valg:

Ingen funktion veelges, hvis Eta-K ikke skal reagere

pé signaler, der tilferes klemmen.

Reset nulstiller Eta-K efter en alarm; dog kan ikke
alle alarmer nulstilles uden afbrydelse af

netspeendingen.

Frilabsstop inverteret anvendes til at f& Eta-K til at
lgbe frit til stop. Logisk ‘0O’ medferer frilgb til stop.

Reset og frilobsstop inverteret anvendes til at

aktivere frilobsstop samtidig med reset.
0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport

Logisk ‘0’ medfarer frilobsstop og reset.

Kvikstop inverteret anvendes til at standse motoren
i henhold til kvikstop-rampen (indstillet i parameter

212).

Logisk ‘0O’ medferer kvikstop.
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39

abuebpn 6o abuebpuj



Indgange og udgange

Dacifold

Eta-K

DC-bremsning inverteret anvendes til at standse
motoren ved at patrykke denne en DC-spaending i
en given tid, se parameter 126-127.

Bemeerk venligst, at denne funktion kun er aktiv,
hvis indstillingerne i parameter 126-127 er forskellig
fra 0. Logisk ‘0O’ medferer DC-bremsning.

Stop inverteret aktiveres ved at afbryde spaendingen
til klemmen. Dvs. at hvis klemmen er spaendingsles,
kan motoren ikke kare. Stop vil ske i henhold til den
valgte rampe (parameter 207/208).

Ingen af ovennaevnte stopkommandoer
' mé& anvendes som afbryder i forbindelse
°

med reparationer. Afbryd i stedet

netspeendingen.

Start veelges hvis der gnskes en start/stop
kommando. Logisk ‘1’ = start, logisk ‘0’ = stop
(stand-by).

Puls start hvis der paferes en puls i min. 20 ms, vil
motoren starte, forudsat der ikke er givet en
stopkommando. Motoren stoppes ved en kort
aktivering af Stop inverteret.

Reversering anvendes til at eendre motorakslens
omlgbsretning. Logisk ‘0’ vil ikke medfere
reversering. Logisk ‘1’ vil medfere reversering.
Reverseringssignalet aendrer kun omlgbsretningen;
det aktiverer ikke startfunktionen.

Bor ikke anvendes sammen med Proces, lukket slgjfe.
Start reversering anvendes til start/stop og til
reversering med samme signal. Der tillades intet
startsignal pd samme tid. Fungerer som puls start
reversering, forudsat, at der er valgt puls start for en
anden klemme.

Bor ikke anvendes sammen med Proces, lukket slgjfe.

Start med uret, til anvendes, hvis motorakslen kun
skal kunne rotere med uret ved start.

Ber ikke anvendes sammen med Proces, lukket slgjfe.

Start mod uret, til anvendes, hvis motorakslen skal
kunne rotere mod uret ved start.

Ber ikke anvendes sammen med Proces, lukket slajfe.

Jog anvendes til at kunne overstyre udgangsfrekvensen
til den i parameter 213 indstillede jogfrekvens. Rampe
tiden kan indstilles i parameter 211. Jog er ikke aktiv,
hvis der er givet en stopkommando (start-disable).

Jog overstyrer stop (stand-by).

Fastfrys reference fastfryser den aktuelle reference.
Den fastfryste reference er nu udgangspunkt/
betingelse for at Hastighed op og Hastighed ned kan
benyttes.

Benyttes hastighed op/ned, falger hastigheds-
a&ndringen altid den normale rampe (parameter 207/
208) i intervallet O - Refyax.

Fastfrys udgang fastfryser den aktuelle motor-
frekvens (i Hz). Den fastfryste motorfrekvens er nu
udgangspunkt/betingelse for at Hastighed op og
Hastighed ned kan benyttes.

Fastfrys udgang tilsideseetter start/stand-by,
slipkompensering og styring af Proces, lukket slgjfe.

Benyttes hastighed op/ned, felger hastigheds-
eendringen altid den normale rampe (parameter 207/
208) i intervallet O - fy .

Hastighed op og Hastighed ned veelges hvis der
onskes en digital styring af hastigheden op/ned
(motorpotentiometer). Funktionen er kun aktiv, hvis
der er valgt Fastfrys reference eller Fastfrys udgang.

Sa laenge der er logisk ‘1’ pa klemmen, som er
valgt til hastighed op, vil referencen eller
udgangsfrekvensen gges.

Sa leenge der er logisk ‘1’ pa klemmen, som er
valgt til hastighed ned, vil referencen eller
udgangsfrekvensen reduceres.

Pulser (logisk ‘1’ minimum hgj i 20 ms og en mini-
mum pausetid pa 20 ms) vil medfere en hastigheds-
andring p& 0,1 % (reference) eller 0,1 Hz (udgangs-
frekvens).

Eksempel:
Klemme Fastfrys ref./
2-5 2-5 Fastfrys udg.
Ingen hast. andr. 0 0 1
Hast. ned 0 1 1
Hast. op 1 0 1
Hast. ned 1 1 1

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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Valg af Setup giver mulighed for at veelge en af de
to Setups; dette forudseetter imidlertid, at parameter
004 er indstillet til Multi Setup.

Catch-up/Slow-down,veelges hvis man gnsker at
@ge eller reducere referenceveerdien med en
programmerbar %-veerdi, indstillet i parameter 219.

Slow-down Catch-up

Uesendret hast. 0 0
Reduc. med %-veerdi 1 0
@get med %-veerdi 0 1
Reduc. med %-veerdi 1 1

Preset reference giver mulighed for at veelge en af
de to forindstillede referencer i henhold til tabellen i
parameter 215 og 216. For at dette kan veere
aktivt, skal der veelges Preset reference, til.

Preset reference, til anvendes til at skifte mellem
ekstern reference og forindstillet reference. Det
antages, at der er valgt Ekstern/preset [2] i
parameter 214. Logisk ‘O’ = ekstern reference
aktiv; logisk ‘1’ = en af de to forindstillede referencer
er aktive.

Preecist stop korrigerer rampe-ned tiden for at
opnéa en hgj gentagelsesngjagtighed af stoppunktet.

Puls reference, veelges hvis der som referencesignal
anvendes et puls-tog pa 0 Hz (frekvens).

0 Hz svarer til Refyn, parameter 204.

Frekvensen indstillet i parameter 327 svarer til
Refuax.

Puls feedback, veelges, hvis et puls-tog (frekvens)
anvendes som feedbacksignal.

Analog reference veelges for at give mulighed for
referenceaendring ved hjeelp af et analogt
referencesignal.

Hvis andre indgange tilsluttes, leegges disse
sammen, idet der tages hgjde for deres fortegn.

Analogt feedback veelges, hvis der anvendes lukket
slejfe regulering med et analogt signal.

Reset og start bruges til at aktivere start samtidig
med reset.

Skalering af indgangssignalet foregéar i parameter
338 og 339.

NB!:
":' Hvis der er valgt Reference eller Feedback péa
i mere end en klemme, leegges disse signaler
sammen - med fortegn.

336 Klemme 1, min. skalering

(TERM. 1-MIN.SKAL.)

Indstillinger:
0,0 - 20,0 mA [0 - 200]
O 0,0mA 0]
Funktion:

| denne parameter indstilles den veerdi af reference-
signalet, der skal svare til minimum referenceveerdi,
indstillet i parameter 204.

Hvis Time-out funktionen i parameter 317 skal
anvendes, skal indstillingen veere > 2 mA.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede nuveerende veerdi.

337 Klemme 1, max. skalering
(TERM. 1-MAX.SKAL.)

Indstillinger:
0,0 - 20,0mA [0 - 200]
O 20,0mA [200]
Funktion:

| denne parameter indstilles den veerdi af reference-
signalet, der skal svare til maximum referenceveerdi,
indstillet i parameter 205.

Beskrivelse af valg:
Indstil den snskede nuveerende veerdi.

338 Klemme 2, min. skalering
(TERM. 2-MIN.SKAL.)

Indstillinger:
0,0 - 10,0V [0 - 100]
O o0V [0]
Funktion:

| denne parameter indstilles den signalveerdi, som
svarer til den minimum referencevaerdi, som
indstilles i parameter 204.

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede spaendingsveerdi.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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339 Klemme 2, max. skalering Funktion:
(TERM. 2-MAX.SKAL.) | denne parameter indstilles den signalveerdi, som

Indstillinger: svarer til den maksimale referenceveerdi, som
0,0 -10,0V [0 - 100] indstilles i parameter 205.
o 10,0V [100]

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede spaendingsveerdi.

340 Klemme 9, udgangsfunktioner (UDG. D ELLER A)

Indstillinger:

0 Ingen funktion (INGEN FUNKTION) 0]
Klarsignal (APPARAT KLAR) 1]
Muligt, ingen advarsel (FRIGIVET, INGEN ADV.) [2]
Karer (KORER) [3]
Karer, ingen advarsel (KORER, INGEN ADV.) [4]
Karer pé referencen, ingen advarsel (KOR.PA REF, ING.ADV.) 18]
Fejl (ALARM) [6]
Fejl eller advarsel (ALARM ELLER ADV,) [7]
Stromgraense (MOM. GRANSE) [8]
Termisk advarsel (TERMISK ADV.) 9]
Reversering (REVERSERING) [10]
Off 123 (OFF 123 RELA) [11]
Faktisk frekvens 0-20 mA (0O-FMAX = 0-20 mA) [12]
Faktisk frekvens 4-20 mA (O-FMAX = 4-20 mA) [13]
Referenceyy - referenceyax: 0-20 mA (REF MIN-MAX =0-20 mA) [14]
Referenceyn - referenceyax: 4-20 mA (REF MIN-MAX =4-20 mA) [15]
Feedbackyy - feedbackyax: 0-20 mA (FB MIN-MAX =0-20 mA) [16]
Feedbackyy - feedbackyax: 4-20 mA (FB MIN-MAX =4-20 mA) [17]
Faktisk stram 0-20 mA (0-IMAX = 0-20 mA) [18]
Faktisk stram 4-20 mA (0-IMAX = 4-20 mA) [19]
Mekanisk bremse (MEKANISK BREMSE) [20]

Funktion: Karer pé referencen, ingen advarsel, hastighed iht.

Denne udgang kan fungere bade som digital og referencen. Ingen advarsel.

analog udgang. Anvendt som digital udgang ‘ .
(dataveerdi [0] - [20]) afgives et 24 V DC signal og Fejl, udgangen aktiveres ved alarm.
anvendt som analog udgang enten en 0-20 mA

signaludgang eller en 4-20 mA signaludgang. Fejl eller advarsel, udgangen aktiveres ved alarm

eller advarsel.
Beskrivelse af valg:
Klarsignal, Eta-K er klar til drift. Stromgreense, stremgreensen i parameter 221 er

Mulig, ingen advarsel, Eta-K er klar til brug, der er overskredet.

ikke givet start eller stopkommando (start/disable).

Termisk advarsel, over temperaturgraensen i
Ingen advarsel.

frekvensomformeren.

Korer, udgangsfrekvensen er hgjere end 0,1 Hz.

Der er givet en startkommando. Reversering. Logisk ‘1’ = relee aktiveret, 24 V DC pa

udgangen, nar motorens omlgbsretning er med

Koarer, ingen advarsel, udgangsfrekvensen er hgjere uret. Logisk ‘0’ = relee ikke aktiveret, intet signal pa
end 0,1 Hz. Der er givet en startkommando. Ingen udgangen, nér motorens omlgbsretning er mod
advarsel. uret.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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Off 123 relee, hvis Profidrive [0] er valgt i parameter
512, aktiveres udgangen. Hvis enten OFF1, OFF2
eller OFF3 (bit i styreordet) er logisk ‘1'.

O-fyax (Parameter 202) O 0-20 mA og
O-fuax (Parameter 202) [J 4-20 mA

Referenceyn - Referenceyax: 0-20 mA og
Referenceyy - Referenceyax: 4-20 mA

Feedback,,, - Feedbackyg,: 0-20 mA og
Feedback, 4, - Feedbackuygy: 4-20 mA

O-lyi7 wax O 0-20 mA og
O'I\/LT’ MAX 0 4-20mA

Mekanisk bremse ger det muligt at kontrollere en
ekstern, mekanisk bremse (tilbehar) (se ogséa
parameter 138 og 139).

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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400 Bremsefunktioner
(BREMSEFUNKTIONER)

Indstillinger:

O OFF (OFF) [0]
AC-bremse (AC-BREMSE) [4]

Funktion:

AC-bremse [4] kan veelges for at forbedre
bremsning.

Beskrivelse af valg:
Veelg AC-bremse [4], hvis der opstar kortvarige
generatoriske belastninger.

405 Reset funktion (RESET FUNKTION)

Indstillinger:

O Manuel reset
Automatisk reset x 1 (AUTO RESET 1
Automatisk reset x 2 (AUTO RESET 2
Automatisk reset x 3 (AUTO RESET 3
Automatisk reset x 4 (AUTO RESET 4

(MANUEL RESET)
( )
( )
( )
( )
Automatisk reset x 5 (AUTO RESET 5)
( )
( )
( )
( )

]
]
]
]
]
]
]

]

Automatisk reset x 6 (AUTO RESET 6
Automatisk reset x 7 (AUTO RESET 7
Automatisk reset x 8 (AUTO RESET 8 ]
Automatisk reset x 9 (AUTO RESET 9 9]
Automatisk reset x 10(AUTO RESET 10) [10]
Reset ved power up

(RESET VED POWER UP) [11]

[0
[1
[2
[3
[4
5
[6
[7
8
[

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at veelge den reset
funktion man ensker efter et trip.

Efter reset er genstart af Eta-K mulig efter 1,5 sek.

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges Manuel reset [0], skal nulstilling
foretages via de digitale indgange.

Hvis Eta-K skal udfgre en automatisk reset (max.1-
10 gange inden for 10 minutter) efter udkobling,

veelges dataveerdi [1]-[11].

Advarsel: Motoren kan starte uden

advarsel op til 10 x 5 sek. efter udkobling.

411 Switchfrekvens (SWITCHFREKVENS)

Indstillinger:
1,5 -14,0kHz
O Afheenger af enheden

[1500 - 14000]

Funktion:
Indstillingen bestemmer vekselretterens switch-
frekvens. Ved a&ndring af switchfrekvensen kan
eventuelle akustiske stgjgener fra motoren
minimeres.

Beskrivelse af valg:
Nar motoren kerer, justeres switchfrekvensen i
parameter 411 indtil man har opnaet den frekvens
hvor motoren er sé stgjsvag som muligt.

Se endvidere parameter 446 - switchmenster.
Se derating i kapitel 7.

NB!:
Switchfrekvenser over 4 kHz kan fore til

'@ termisk udkobling, afheengig af den
omgivende temperatur.

412 Variabel switchfrekvens
(VAR SWITCHFREK.)

Indstillinger:
lkke muligt (IKKE MULIGT) 0]
Variabel switchfrekvens
(VAR SWITCH FREKV.) [1]
O Temperatur-afheengig switchfrekvens
(TEMP. AFH. SW. FREK.) [2]

Funktion:
Denne funktion ger det muligt at aendre
switchfrekvensen afheaengigt af belastningen. Den
maksimale switchfrekvens bestemmes imidlertid af
den veerdi, der er valgt i parameter 411.

Beskrivelse af valg:
Veelg Ikke muligt [0], hvis der enskes en fast
switchfrekvens.
Switchfrekvensen indstilles i parameter 411.

Hvis der er valgt Variabel switchfrekvens [1], vil
switchfrekvensen falde ved stigende
udgangsfrekvens. Dette anvendes i applikationer
med kvadratisk momentkarakteristik
(centrifugalpumper og ventilatorer), hvor
belastningen falder afhaengigt af udgangsfrekvensen.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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Hvis der veelges Temperatur-athaengig switchfrekvens
[2], vil switchfrekvensen falde ved stigende
vekselretter-temperatur, se nedenstédende tegning.

Switchfrekvens
[kHz]

Par. 411
(Max. 14 kHz)

(Min. 2 kHz)

Ty Ty Temp.

DANFOSS
175NA020.12

413 Overmoduleringsfunktion
(OVERMODUL FUNKT.)

Indstillinger:
Off (OFF) [0]
0 On (ON) (1]
Funktion:

| denne parameter kan man tilslutte
overmoduleringsfunktionen for udgangsspeaendingen.

Beskrivelse af valg:
Off, betyder at man ikke overmodulerer udgangs-
spaendingen og derved undgas momentrippel pa
motorakslen. Dette kan veere gavnligt ved f. eks..
slibe-maskiner.

On, betyder at der kan opnas en udgangsspasnding
som er storre end netspaendingen (op til 5 %).

414 Minimum feedback
(MIN. FEEDBACK)

Indstillinger:
-100.000,000 - FBygy (par. 415) [-100000000-]
0 0,000 (0]
Funktion:

Parameter 414 og 415 anvendes til at skalere
feedback-omréadet efter de fysiske veerdier, som
anvendes af brugeren. Indstillingen vil ogsa blive
greenserne for referencen (parameter 204 og 205).

Anvendes sammen med Proces, lukket slojfe
(parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Er kun aktiv, nar parameter 203 er indstillet til Min-
Max [Q].

415 Maksimum feedback
(MAX. FEEDBACK)

Indstillinger:
(par. 414) FB_y - 100.000,000 [-100000000]
O 1.500,000 [1500000]
Funktion:
Se beskrivelse af parameter 414.
416 Reference/Feedback enhed
(REF./FEEDB. ENHED)
Veerdi:
Ingen [0] t/min [21]
O % (1] t/T [22]
PPM 2] m [23]
RPM [3] Nm [24]
bar [4] m/s [25]
CYCLE/mi (5] m/min [26]
PULS/s (6] °F [27]
ENHED/s (7] in wg [28]
ENHED/mi (8] gal/s [29]
ENHED/T (9] ft¥/s [30]
°C [10] gal/min [31]
Pa [11] ft3/min [32]
I/s [12] gal/T [33]
ms/s [13] ft8/T [34]
I/min [14] lb/s [35]
ms3/min [15] Ib/min [36]
I/T [16] lo/T [37]
ms/t [17] Ib ft [38]
kg/s [18] ft/s [39]
kg/min [19] ft/min. [40]
kg/T [20] Hz [41]
Funktion:

Veelg mellem forskellige enheder som gnskes vist i
displayet.

Enheden benyttes ogsa direkte ved Proces
regulering, lukket slgjfe som enhed for Minimum/
Maximum reference (parameter 204/205) og
Minimum/Maximum feedback (parameter 414/415).
Mulighed for valg af enhed i parameter 416 vil
afheenge af valg i felgende parametre:

Par. 002 Lokal/fiernbetjening.

Par. 013 Lokal kontrol/konfig. som par. 100.

Par. 100 Konfiguration.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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Parameter 002 veelges til Fjernbetjent.

Veelges parameter 100 til Hastighed regulering, aben
slgjfe kan den valgte enhed i parameter 416
anvendes ved display-visning (par. 009-12 Feedback
[enhed]) af proces-parametre.

Bemaerk: Referencen kan kun vises i Hz (Hastighed
regulering, aben slajfe).

Veelges parameter 100 til Proces regulering, lukket
slgjfe vil den valgte enhed i parameter 416 anvendes
ved displayvisning af bade reference (par. 009-12:
Reference [enhed]) og feedback (par. 009-12:
Feedback [enhed)).

Parameter 002 veelges til Lokalbetjent.

Veelges parameter 013 til LCP kontrol og aben slojfe
eller LCP digital kontrol og dben slgjfe vil reference
vises i Hz uanset valg i parameter 416. Veelges
parameter 013 til LCP kontrol/som par.100 eller LCP
digital kontrol/som par. 7100 vil enheden vaere som
beskrevet ovenfor for parameter 002 til Fjernbetjent.

NB!:

": Ovenstéende geslder visning af Reference
[enhed] og Feedback [enhed]. Veelges
Reference [%] eller Feedback [%] vil den viste veerdi

veere som % af det valgte omrade.

Beskrivelse af valg:
Veelg den enskede enhed for reference/
feedbacksignalet.

437 Proces PID Normal/inverteret kontrol
(PROC NO/INV CTRL)

Indstillinger:

O Normal (NORMAL) [0]
Inverteret (INVERTERET) 1]

Funktion:

Det er muligt at veelge, om procesregulatoren skal
@ge/mindske udgangsfrekvensen, hvis der er forskel
mellem referencesignalet og feedbacksignalet.
Anvendes sammen med Proces, lukket slgjfe
(parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Hvis Eta-K skal mindske udgangsfrekvensen i
tilfeelde af at feedbacksignalet stiger, veelges Normal
[0]. Hvis Eta-K skal forege udgangsfrekvensen i
tilfeelde af at feedbacksignalet stiger, vaelges
Inverteret [1].

438 Proces PID anti windup
(PROC ANTI WINDUP)

Indstillinger:
lkke muligt (IKKE MULIGT) [0]
O Muligt (MULIGT) (1]
Funktion:

Det er muligt at vaelge om procesregulatoren skal
fortsaette med at regulere péa en fejl, selvom det ikke
er muligt at forege/reducere udgangsfrekvensen.
Benyttes sammen med Proces, lukket slojfe
(parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Fabriksindstillingen er Muligt{1], hvilket medfarer, at
integrationsleddet initialiseres i forhold til den
aktuelle udgangsfrekvens, hvis enten streamgraense
eller max./min. frekvens er néet. Procesregulatoren
vil forst tilkobles igen néar fejlen enten er nul eller har
a&ndret fortegn.

Veelg Ikke muligt [0], hvis integratoren skal fortsaeette
med at integrere pa fejlen, selvom det ikke er muligt
at udregulere denne.

NB!:
“:l Veelges Ikke muligt [0] vil det medfere, at nar
i fejlen aendrer fortegn, vil integratoren forst
skulle integrere ned fra det niveau, som er ndet som
folge af den tidligere fejl, for der vil ske en sendring af
udgangsfrekvensen.

439 Proces PID start frekvens
(PROC START VALUE)

Indstillinger:
fun-fuax (parameter 201 og 202) X, X
O parameter 201

Funktion:
Ved et startsignal vil Eta-K reagere som Hastighed,
aben slgjfe og vil ferst nar den programmerede
startfrekvens nas skifte til Proces, lukket slgjfe. Det
er derved muligt at indstille en frekvens svarende il
den hastighed, processen normalt vil kere med,
hvorved den enskede procestilstand hurtigere vil
kunne nas.

Benyttes sammen med Proces, lukket slojfe
(parameter 100).

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede startfrekvens.

NB!:
”: Hvis Eta-K gar i streamgraense inden den
e onskede startfrekvens nas, vil proces-
regulatoren ikke aktiveres. For at aktivere regulatoren
alligevel, skal startfrekvensen seenkes til den aktuelle
udgangsfrekvens. Dette kan geres under drift.

Beskrivelse af valg:
Der opnés en hurtig regulering ved en kort inte-
grationstid. Denne kan dog blive for kort, hvorved
processen kan blive ustabil ved oversving.

Er integrationstiden lang, vil der kunne forekomme
store afvigelser fra det gnskede seetpunkt, da
procesregulatoren vil veere lang tid om at regulere i
forhold til en given fejl.

440 Proces PID proportionalforstzerkning
(PROC PROP. GAIN)

Indstillinger:
0,00 (OFF) - 10,00 [0 - 1000]
0 0,01 (1]
Funktion:

Proportionalforsteerkningen angiver, hvor mange
gange fejlen mellem saetpunktet og feedbacksignalet
skal anvendes.

Benyttes sammen med Proces, lukket slgjfe
(parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Der opnas en hurtig regulering ved en hgj forsteerk-
ning, men hvis forsteerkningen er for hgj, kan
processen blive ustabil.

441 Proces PID integrationstid

(PROC INTEGR. TID)

Indstillinger:
0,01 - 9999 sek. (OFF) [1-999900]
O 9999 sek. [999900]
Funktion:

Integratoren giver et stigende forsteerkning ved en
konstant fejl mellem sezetpunktet og
feedbacksignalet.

Jo starre fejlen er, des hurtigere vil forsteerkningen
stige. Integrationstiden er den tid integratoren skal
bruge for at nd samme forstasrkning som propor-
tionalforsteerkningen.

Benyttes sammen med Proces, lukket slgjfe
(parameter 100).

442 Proces PID differentieringstid
(PROC DIFF. TID)

Indstillinger:
0,00 (OFF) - 10,00 sek. [0 - 1000]
O 0,00 sek. 0]
Funktion:

Differentiatoren reagerer ikke pa en konstant fejl.
Den giver kun en forstaerkning, nar fejlen aendrer sig.
Jo hurtigere fejlen eendrer sig, des kraftigere vil
forsteerkningen fra differentiatoren veere.

Forsteerkningen er proportional med den hastighed
hvormed fejlen sendrer sig.

Benyttes sammen med Proces, lukket slgjfe
(parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Hurtig regulering opnas med en lang differentiations-
tid. Tiden kan dog blive for lang, hvorved processen
kan blive ustabil.

443 Proces PID diff. forstaerk. graense
(PROC D-FORST. GR.)

Indstillinger:
5,0 - 50,0 [50 - 500]
O 5,0 [50]
Funktion:

Det er muligt at indstille en greense for differen-
tiatorens forsteerkning.

Differentiatorens forsteerkning vil stige ved hurtige
aendringer, hvorfor det kan veere gavnligt at begreense
denne. Derved opnas en reel differentiator forsteerkning
ved langsomme andringer og en konstant differen-
tiator forsteerkning ved hurtige aendringer pa fejlen.

Benyttes sammen med Proces, lukket slajfe
(parameter 100).

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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Beskrivelse af valg:
Veelg onsket greense for differentiatorens forsteerk-
ning.

444 Proces PID lavpasfiltertid
(PROC FILTER TID)

Indstillinger:

0,01 - 10,00 sek. [1-1000]
O 0,1 sek. [0]
Funktion:

Svingninger péa feedbacksignalets deempes af
lavpasfilteret for at mindske deres indflydelse pa
procesreguleringen. Dette kan blandt andet vaere en
fordel, hvis der er meget stgj pa signalet.

Benyttes sammen med Proces, lukket slgjfe
(parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Veelg eonsket tidskonstant (t). Programmeres f.eks
en tidskonstant (1) pd 100 ms vil knaskfrekvensen
for lavpasfiltret vaere 1/0,1 = 10 RAD/sek., svarende
til(10/2 xmM = 1,6 Hz.

Procesregulatoren vil derved kun regulere et
feedback-signal, der varierer med en frekvens pa
mindre end 1,6 Hz. Hvis feedback-signalet varierer
med en hgjere frekvens end 1,6 Hz, vil proces-
regulatoren ikke reagere.

445 Indkobling pa roterende motor
(INDK. ROTER. MOT)

Indstillinger:
O Ikke muligt (KKE MULIGT) [0]
OK - samme retning (OK-SAMME RETNING)  [1]
OK - begge retninger

(OK-BEGGE RETNINGER) 2]

DC-bremse for start

(DC-BRAKE BEF. START) [3]
Funktion:

Denne funktion ger det muligt at ‘fange’ en motor,
som pa grund af et stremudfald roterer frit.

Beskrivelse af valg:
Veelg lkke muligt, hvis der ikke er brug for denne
funktion.

OK - samme retning: Veelges, hvis motoren kun kan
rotere i samme retning ved indkobling.

OK - begge retninger: Veelges, hvis motoren kan
rotere i begge retninger ved indkobling.

DC-bremse - for start. Veelges, hvis motoren skal
standses ved brug af DC-bremsen, fer motoren
rampes op til den gnskede hastighed. DC-
bremsetiden skal indstilles i parameter 126.

Begraensninger:

1. For lavt inerti vil medfere acceleration af
belastningen, hvilket kan veere farligt eller
forhindre en korrekt Indkobling pa roterende
motor. Brug DC-bremsen i stedet.

2. Hvis belastningen drives f.eks. af "vindmglle-
effekten”, kan apparatet sla fra p.g.a.
overspanding.

3. Under 250 omdr./min. fungerer Indkobling pa
roterende motor ikke.

446 Switchmonster

(SWITCHMONSTER)

Indstillinger:

60° AVM (60° AVM) [0]
O SFAVM (SFAVM) 1]
Funktion:

Normalt er det ikke nadvendigt for kunden at
indstille denne parameter.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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500 Adresse (ADRESSE)

Indstillinger:

1-126 [1 -126]
o 1 (1]
Funktion:

Det er i denne parameter muligt at specificere hver
Eta-K adresse. Dette benyttes i forbindelse med
PLC/PC tilslutning.

Beskrivelse af valg:
De enkelte Eta-K kan tildeles en adresse mellem 1
og 126. Adressen 0 anvendes, hvis en master (PLC
eller PC) ensker at afsende et telegram der skal
modtages samtidigt af alle Eta-K, som er tilsluttet
den serielle kommunikationsport. | dette tilfeelde vil
Eta-K anerkende modtagelsen. Hvis antallet af
tilsluttede enheder (Eta-K + master) er sterre end 31
stk., skal der anvendes en forsteerker (repeater).

501 Baudrate (BAUDRATE)

Indstillinger:
300 Baud (300 BAUD) [0]
600 Baud (600 BAUD) 1]
1200 Baud (1200 BAUD) 2]
2400 Baud (2400 BAUD) (3]
4800 Baud (4800 BAUD) [4]
0 9600 Baud (9600 BAUD) (5]
Funktion:

| denne parameter programmeres den hastighed,
hvormed data overferes via den serielle forbindelse.
Baudrate defineres som antallet af bits der overfores
pr. sekund.

Beskrivelse af valg:
Eta-K's transmissionshastighed skal indstilles til en
veerdi svarende til transmissions-hastigheden for
PLC/PC.

502 Frilob (FRIL@B)

503 Kvikstop (KVIKSTOP)
504 DC bremse (DC BREMSE)
505 Start (START)

506 Reversering (OMLGBSRETNING)
507 Valg af Setup (VALG AF SETUP)

508 Valg af hastighed (HASTIGHEDSVALG)
Indstillinger:

Digital input (DIGITAL INPUT) [0]
Bus (BUS) (1]
Logisk og (LOGISK OG) 2]
O Logisk eller (LOGISK ELLER) [3]

Funktion:
| parameter 502-508 kan man veelge at styre Eta-K
via klemmerne (digital input) og/eller via bussen.

Veelges Logisk og eller Bus, kan den pageaeldende
kommando kun aktiveres, hvis den afgives via den
serielle kommunikationsport. Ved Logisk og skal den
tillige veere aktiveret via en af de digitale indgange.

Beskrivelse af valg:
Digital input [0] veelges, hvis det gnskes, at den
pagaeldende styrekommando kun kan aktiveres via
en digital indgang.

Bus [1] veelges, hvis det enskes, at den pégeeldende
styrekommando kun kan aktiveres via et bit i
styreordet (seriel kommunikation).

Logisk og [2] veelges, hvis det enskes, at den
pageeldende styrekommando kun aktiveres, nar der
gives signal (aktivt signal = 1) bade via styreord og
en digital indgang.

Digital indgang

505-508 Bus Styrekommando
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1

Logisk eller [3] veelges, hvis det gnskes, at den
pageeldende styrekommando aktiveres, nar der
gives signal (aktivt signal = 1) enten via styreord eller
en digital indgang.

Digital indgang

505-508 Bus Styrekommando

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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NB!:
Parameter 502 - 504 omhandler stop-
funktioner, se eksempel vedr. parameter 502

"a (Frilgb). Aktivt stopkommando "0”.

Parameter 502 = Logisk og

Digital indgang Bus Styrekommando
0 0 1 Frileb
0 1 0  Motor kerer
1 0 0 Motor kerer
1 1 0 Motor kerer

Parameter 502 = Logisk elller

Digital indgang Bus Styrekommando
0 0 1 Frileb
0 1 1 Frileb
1 0 1 Frileb
1 1 0 Motor kerer

509 Bus jog 1 (BUS JOG 1)

Indstillinger:
0,0 - parameter 202 [0-]
0 10,0 Hz [100]
Funktion:

Her kan indstilles en fast hastighed (jog), som
aktiveres via den serielle kommunikationsport.

Funktionen er den samme som i parameter 213.

Beskrivelse af valg:
Jogfrekvensen fjog kan veelges i intervallet mellem
fun (parameter 201) og fuax (parameter 202).

510 Bus jog 2 (BUS JOG 2)

Indstillinger:
0,0 - parameter 202 [0-]
O 10,0 Hz [100]
Funktion:

Her kan indstilles en fast hastighed (jog), som
aktiveres via den serielle kommunikationsport.

Funktionen er den samme som i parameter 213.
Beskrivelse af valg:

Jogfrekvensen fjog kan veelges i intervallet mellem

fun (parameter 201) og fuax (parameter 202).

512 Telegramprofil (TELEGRAMPROFIL)

Indstillinger:
Profidrive (PROFIDRIVE) Q]
O FC drive (FC DRIVE) 1]
Funktion:

Det er muligt at veelge mellem to forskellige
styreordsprofiler.

Beskrivelse af valg:
Veelg den onskede styreordsprofil.

Se kapitel 9, seriel kommunikation, for naermere
oplysninger om styreordsprofilerne.

NB!:

”: Dette er kun muligt i Stop mode (motor
i standset efter en Stop-kommando).

513 Bus tidsinterval (BUS TIMEOUT TID)

Indstillinger:

1-99 sek. 0 1 sek.

Funktion:
| denne parameter indstilles den tid der maksimalt
forventes at g& mellem modtagelsen af to pa
hinanden folgende telegrammer. Overskrides denne
tid, formodes den serielle kommunikation at veere

ophert og den enskede reaktion indstilles i parameter
514.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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514 Bus tidsintervalfunktion
(BUS TIMEOUT FUNK)

Indstillinger:

O Off (OFF) [0]
Frys udgang (FRYS UDGANG) 1]
Stop (STOP) 2]
Jogging (JOGGING) [3]
Max. hastighed (MAX HASTIGHED) [4]
Stop og trip (STOP & TRIP) (5]

Funktion:
| denne parameter veelges den enskede reaktion for
Eta-K, nar den indstillede tid for bus timeout (para-
meter 5183) er overskredet.
Hvis valg [1] til [5] bliver aktiveret vil relee 01 og relee
04 blive deaktiveret.

Beskrivelse af valg:
Eta-K's udgangsfrekvens kan fryses til den aktuelle
veerdi, fryses til referencen, ga til stop, ga til jogging-
frekvens (parameter 213), ga til max. udgangs-
frekvens (parameter 202) eller stoppe og aktivere en
udkobling.

515 Dataudlaesning: Reference %
(REFERENCE %)

Veerdi:
XXX, X % [XXXX]

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Den viste veerdi er lig med den totale reference (sum
af digitale/analoge/preset/bus/fastfrys ref./catch-up
og slow-down).

Veerdien opdateres hvert 320 ms.

516 Dataudlaesning: Reference enhed
(REFERENCE [ENH.])

Veerdi:
X, XXX Hz eller omdr./min. [XXXX]

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Angiver statusvesrdien for apparatet pa grundlag af
den valgte referencesum.

Veerdien opdateres hvert 320 ms.

517 Dataudlaesning: Feedback
(FEEDBACK [ENHED])

Veerdi:
X XXX [XXXX]

Funktion:
Denne parameter kan udlaeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Angiver statusveerdien p& klemme 1/2 med den
enhed/skalering, som er valgt i parameter 414 og
415.

Veerdien opdateres hvert 320 ms.

518 Dataudlzesning: Frekvens
(FREKVENS)

Veerdi:
XXX, X Hz [XXXX]

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Den viste veerdi er lig med den aktuelle motor-
frekvens.

Vaerdien opdateres hvert 320 ms.

519 Dataudlaesning: Frekvens x skala
(FREKVENS X SKAL.)

Veerdi:
XXX, X Hz [XXXX]

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Veerdien svarer til den forudindstillede udgangsveerdi
fu ganget med den forudindstillede faktor i
parameter 008, Displayskalering af udgangsfrekvens.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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520 Dataudlaesning: Motorstrom
(MOTORSTROM)

Veerdi:

XXX, XX A XXXXX]

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Den viste veerdi er en beregnet veerdi for den givne
motorstrgm.

Veerdien opdateres hvert 320 ms.

521 Dataudlaesning: Moment
(MOMENT)

Veerdi:
XXX, X % [XXXX]

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Den viste veerdi er det med fortegn leverede moment
pa motorakslen. Det angives som en %-vaerdi af det
nominelle moment.

Der er ikke fuldsteendig overensstemmelse mellem
160 % motorstram og moment i forhold til det
nominelle moment.

Visse motorer kan levere mere moment. Min. veerdi
og max. veerdi vil derfor bade afhaenge af max.
motorstrem og den anvendte motor.

Veerdien opdateres hvert 320 ms.

' NB!:
”: Hvis indstilling af motorparametrene ikke
e passer med den anvendte motor, bliver
udlaesningen upraecis og kan blive negativ, selvom
motoren ikke kerer eller yder et positivt moment.

522 Dataudlaesning: Effekt, kW
(EFFEKT (kW))

Veerdi:
XX, XX kW XXXX]

Funktion:
Denne parameter kan udlaeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Den viste veerdi er beregnet udfra den aktuelle
motorspeending og motorstrem.

Veaerdien opdateres hvert 320 ms.

523 Dataudlaesning: Effekt, HP
(EFFEKT (hp))

Veerdi:
XX XX HP (US) [XXXX]

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Den viste veerdi er beregnet udfra den aktuelle motor-
speending og motorstram.
Veerdien angives som amerikanske HP.

Veerdien opdateres hvert 320 ms.

524 Dataudlaesning: Motorspanding

(MOTORSPANDING)

Veerdi:
XXX, XV [XXXX]

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Den viste veerdi er en udregnet veerdi, som bruges til
at styre motoren med.

Veerdien opdateres hvert 320 ms.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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525 Dataudleesning: DC link spaending
(DC LINK SPZANDING)

Veerdi:
XXXX V XXXX]
Funktion:
Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Den viste veerdi er en malt storrelse.

Der sker en filtrering af veerdien, som ger at at der
kan ga ca. 1,3 sekund fra en inputvaerdi skifter

veerdi til dataudlaesningen skifter veerdi.

Veerdien opdateres hvert 320 ms.

527 Dataudlzesning: FC temp.

(TERM. BELAST. FC)

Veerdi:
0-100 %

[0-100]
Funktion:

Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Der udleeses kun heltal.

Veerdien opdateres hvert 160. ms.

528 Dataudlaesning: Digital indgang
(DIG. INDGANG)

Veerdi:
Enhed

Funktion:
Denne parameter kan udlaeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Den viste veerdi angiver signalstatus fra de 4 digitale
klemmer (2, 3, 4 og 5).

Vaerdien opdateres hvert 20 ms.

533 Dataudlaesning: Ekstern reference %
(EKST. REF. %)

Veerdi:
-200,0 - +200,0 %

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Den viste veerdi angiver summen af eksterne
referencer i % (sum af analoge/bus/puls).

Veerdien opdateres hvert 80. ms.

534 Dataudlzesning: Statusord, binaer
(STATUSORD)

Veerdi:
Enhed

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Angiver det statusord, som overfares via den serielle
kommunikationsport.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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537 Dataudlaesning: Inv. temperatur
(INVERTER TEMP.)

Veerdi:
Enhed: °C

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Angiver den givne frekvensomformer-temperatur.
Veerdien opdateres for hver 10. sekund.

539 Dataudlzesning: Styreord
(STYREORD)

Veerdi:
Enhed

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Angiver det styreord, som er sendt via den serielle
kommunikationsport i Hex-kode fra Eta-K.
Denne parameter opdateres hvert 20. ms.

538 Dataudlzesning: Alarmord
(ALARMORD)

Veerdi:
Enhed

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport. Se kapitlet om “Advarsler og
alarmer”.

Beskrivelse af valg:
Angiver, om der er en alarm pé Eta-K.

540 Dataudlzesning: Advarselsord, 1
(ADVARSELSORD, 1)

Veerdi:
Enhed

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport. Se kapitlet om “Advarsler og
alarmer”.

Beskrivelse af valg:
Angiver i Hex format om der er en advarsel pa Eta-

K.
Hex Fejimeddelelser
00000002 Udkoblingslas Hex Advarselsmeddelelser
00000040 HPFB timeout 00000008 HPFB timeout
00000080 Standard bus timeout 00000010 Standard bus timeout
00000100 Kortslutning 00000040  Streamgreense
00000200 24 V forsyningsfejl 00000200 Inverter overbelastet
00000400 Jordfejl 00001000  Speendingsadvarsel, lav
00000800 Overstram 00002000  Speendingsadvarsel, hgj
00004000 Motortermistor 00004000 Fasetab
00008000 Vekselretteroverbelastning 00010000 Live zero-fejlsadvarsel
00010000 Underspeending 00400000 Udgangsfrekvensgraenseadvarsel
00020000 Overspeending 00800000  HPFB fejl
00040000 Fasetab 40000000 24V forsyningsadvarsel
00080000 Live zero fejl 80000000  Vekselrettertemp. hgj
00100000 Overtemperature
02000000 HPFB fejl
03000000 indkobl. e
10000000 ntern fo
Veerdi:
NB!: Enhed
”: Denne parameter opdateres hvert 20. ms.
i Funktion:

Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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Beskrivelse af valg:
Angiver i Hex-format, om der er en advarsel pa Eta-

K.

Hex Statusmeddelelser
01 Rampning

04 Start med/mod uret
08 Slow down

10 Catch-up

8000 Frekvensgraense
542 Data udlzesning: Klemme 1, analog indg.
Veerdi:

Enhed: mA
Funktion:

Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Den angivne veerdi er signalveerdien pa klemme 1.

Skaleringen (parameter 336 og 337) pavirker ikke
udlaesningen. Min. og max. afgeres af AD-

konverterens offset og forstaerkningsjustering.

Veerdien opdateres hvert 20. ms.

543 Dataudlzesning: Klemme 2, analog indg.

Veerdi:
Enhed: X,X V

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Den veerdi der vises angiver signalveerdien pa
klemme 2.

Skaleringen (parameter 338 og 339) har ikke
indflydelse pa udlassningen. Min. og max. afgeres af

AD-konverterens offset og forsteerkningsjustering.

Veerdien opdateres hvert 20. ms.

600 Driftsdata: Driftstimer
(DRIFTSTIMER)

Veerdi:
Enhed: timer
0,0 - 130.000,0

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via displayet eller
den serielle kommunikationsport. Veerdien kan ikke
nulstilles.

Beskrivelse af valg:
Angiver antal timer Eta-K har veeret teendt.

Veerdien gemmes i Eta-K hver time, og nér
apparatet slukkes.

601 Driftsdata: Korte timer
(KORTE TIMER)

Value:
Enhed: timer
0,0 - 130.000,0

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via displayet eller
den serielle kommunikationsport. Veerdien kan
nulstilles via parameter 619.

Beskrivelse af valg:
Angiver antal timer, Eta-K har veeret i drift, siden
reset i parameter 619.

Veerdien opdateres i Eta-K hver time, og nar
apparatet slukkes.

603 Driftsdata: Antal indkoblinger
(ANTAL INDKOBL.)

Value:
Enhed: antal
0 - 9999

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via displayet eller
den serielle kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Angiver antal indkoblinger af forsyningsspaendingen
der har veeret pé Eta-K,

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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604 Driftsdata: Antal overophedninger
(ANTAL OVEROPHED.)

Veerdi:
Enhed: antal
0 - 9999

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via displayet eller
den serielle kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Angiver antal temperaturfejl, der har veeret pa Eta-K.

605 Driftsdata: Antal overspaendinger
(ANTAL OVERSPZND.)

Value:
Enhed: antal
0 - 9999

Funktion:
Denne parameter kan udleeses via displayet eller
den serielle kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Angiver antal overspaendinger Eta-K har haft.

615 Fejllogbog: Fejlkode
(FEJL LOG:KODE)

Value:
[Index XX - XXX]

Funktion:
Parameter af typen array. | denne parameter er det
muligt at se &rsagen til, at et trip opstar.

Der lagres 10 log-veerdier.
Laveste log-nummer (1) indeholder nyeste/sidst
gemte dataveerdi, hgjeste log-nummer (10)

indeholder eeldste dataveerdi.

Neermere oplysninger findes i kapitlet om “Advarsler
og alarmer”.

Beskrivelse af valg:
Udleeses som en talkode mellem 1 og 37.

Fejlkode Alarm

0 Ingen fejl

1

2 Live zero fejl

3

4 Fasetab

7 Hoj speending

8 Lav speending

9 Inverter overbelastet
11 Motortermistor

13 Overstrom

14 Jordfejl

15 Forsyningsfejl

16 Kortslutning

17 Standard BUS timeout
18 HPFB timeout

34 HPFB fejl

35 Inrushfejl

36 Overbelastning

37 Intern fejl

Fejlloggen nulstilles efter initialisering i parameter
620.

616 Fejllogbog: Tid
(FEJL LOG:TID)

Value:
Enhed: Timer
Visningsomrade: XX - XXX

Funktion:
Parameter af typen array. | denne parameter er det
muligt at se de samlede antal driftstimer for trip er
opstéaet.
Der angives 10 (1-10) log-veerdier.

Laveste log-nummer (1) indeholder nyeste/sidst

gemte dataveerdi, hojeste log-nummer (10)
indeholder eeldste dataveerdi.

Beskrivelse af valg:
Udlaeses som en vaerdi.

Visningsomrade: XX - XXX.

Fejlloggen nulstilles efter initialisering i parameter 620.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport

56

MG.97.G2.01 - VLT er et registreret Danfoss varemaerke



Dacifold

Eta-K

617 Fejllogbog: Veaerdi
(FEJL LOG:VZARDI)

Value:
[Index XX - XXX]

Funktion:
Parameter af typen array. | denne parameter er det
muligt at se ved hvilken strem eller speending, et trip
er opstaet.

Beskrivelse af valg:
Udlaeses som en veerdi.

Visningsomrade: 0,0 - 999,9.

Fejlloggen nulstilles efter initialisering i parameter 620.

619 Reset af korte timer taller
(RESET:KORETIMER)

Indstillinger:

O Ingen reset (INGEN RESET) [0]
Reset (RESET) 1]

Funktion:

Nulstilling af kerte timer teeller (parameter 601).

Beskrivelse af valg:
Hvis der er valgt Reset [1], nulstilles Eta-K's korte
timer teeller.

620 Driftstilstand (DRIFTSTILSTAND )

Indstillinger:

O Normal funktion (NORMAL DRIFT) [0]
Styrekorttest (STYREKORTTEST) 2]
Initialisering (INITIALISERING) [3]

Funktion:

Denne parameter kan, ud over den normale
funktion, anvendes til 2 forskellige test.

Desuden er der mulighed for at lave en initialisering
af alle parametre (undtagen parameter 603-605).

Beskrivelse af valg:
Normal funktion [0], anvendes ved normal drift med
motor i den valgte applikation.

Styrekorttest [2] veelges, hvis der gnskes kontrol af
analoge- og digitale indgange, analoge, digitale
udgange samt styrespaendingen pa +10 V.

Denne test kraever tilslutning af en testkonnektor, med
interne forbindelser. Setup: Analog/digital udgang til
digitale indgange 3, 4 og 5 og 10V forsyning til
analog/digital indgang 2.

Initialisering [3], veelges, hvis der gnskes
fabriksindstilling af apparatet uden at parameter 500,
501 + 600-605 resettes. Initialiseringen er aktiv efter
opstart.

621 Typeskilt: FC type (FC TYPE)

Veerdi:
Afheenger af apparat

Funktion:
Apparatets nggledata kan udleeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Type angiver hvilken apparatsterrelse og grundfunk-
tion, der er tale om.

624 Typeskilt: Software version nr.
(SOFTWARE VERSION)

Veerdi:
Afheenger af apparat

Funktion:
Apparatets nggledata kan udleeses via den serielle
kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Software version angiver versionsnummeret.

625 Typeskilt: LCP identifikations-nr.

(LCP VERSION)

Value:
Afheenger af apparat

Function:
Apparatets negledata kan udlaeses via displayet eller
den serielle kommunikationsport.
For eksempel: ID 1.42 2 kB

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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626 Typeskilt: Database identifikations-nr. 634 Apparatsidentifikation for kommunikation
(DATABASE:VARDI) (APPARAT ID)

Veerdi: Veerdi:
Afheenger af apparat

Funktion:
Apparatets nogledata kan udlaeses via displayet eller
den serielle kommunikationsport.

Funktion:
Apparatets nggledata kan udlaeses via den serielle
kommunikationsport.

f Inr.
628 Typeskilt: Applikations options type 635 (Ss(wvs\r:geNg)
(OPTION 1 TYPE) Veordi . .

Veerdi:

Funktion:

Funktion: i
Angiver softwaredelnr.

Apparatets nogledata kan udlaeses via displayet eller
den serielle kommunikationsport.

Neermere oplysninger om Profibus-parametergruppen
800-900 findes i Eta-K-manual MG.97LX.YY.

630 Typeskilt:Kommunikations options type
(ORDRE NR.)

Veerdi:

Funktion:
Apparatets negledata kan udleeses via displayet eller
den serielle kommunikationsport.

632 BMC software-identifikation
(BMC SW. VER.)
Veerdi:

Funktion:
Apparatets negledata kan udleeses via displayet eller
den serielle kommunikationsport.

633 Motor database-identifikation
(MOTOR DATA: VER.)

Veerdi:

Funktion:
Apparatets nogledata kan udlaeses via displayet eller
den serielle kommunikationsport.

0 = fabriksindstilling () = parametervinduetekst. [ ] = veerdi til brug for kommunikation via den serielle kommunikationsport
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m Danfoss PC-software til seriel kommunikation

Brugen af seriel kommunikation ger det muligt at
overvage, programmere og styre en eller flere Eta-K
fra en centralt placeret computer. Alle Eta-K
enheder har en RS 485 port som standard, hvilket
giver dem mulighed for at kommunikere, f.eks. med
en PC. Der findes et program - VLT® Software
Dialog - til formélet.

VLT® Software Dialog leveres i tre moduler og vil som
minimum indeholde de programmer, som er inde-

holdt i Basis-modulet.

Basis-modulet omfatter:

PROVEKORSEL

anvendes til at styre og idriftseette en

frekvensomformer-motor, herunder:

- indstilling af referenceveerdi

- samtidig visning af udvalgte parametre
i kurveform

- mulighed for DDE-link til f. eks.
regneark.

PARAMETER SETUP
E benyttes til opsaetning og overforsel af
parameterseet, herunder:
- indstilling af Eta-K
parametre
- parameterseet kan hentes fra og
kopieres til en Eta-K
- dokumentation/udskrivning af
Setup inkl. diagrammer.

BUS ADRESSE SETUP
3 benyttes til indstilling af bus-adresserne pa

de enkelte Eta-K, som er tilsluttet samme
bus.

- indstilling af bus-adresser

- lagerliste over apparater

- rapporteringsliste over apparater

I

_}

il

Logging-modulet omfatter:

LOGGING
I”:i]-[i:\ benyttes til opsamling og visning af
fﬁ‘ historiske eller realtids driftsdata.
- grafisk visning i kurveform af udvalgte
parametre fra flere Eta-K
- opsamling af logdata til fil
- mulighed for DDE-link til f. eks.
regneark.

MODEM SETUP
mg anvendes til at installere modemmet.
- indstiller Eta-K's modem via

PC'ens kommunikations-port.

Template-modulet omfatter:

——1 TEMPLATE SETUP

benyttes til opsestning af templatefiler

for PARAMETER SETUPR.

- template-filen fungerer som en maske,
der begraenser antallet af tilgeengelige
parametre, nar en parameterfil skal
fremstilles eller editeres i
PARAMETER SETUP

- template-filen kan indeholde forud-
indstillede veerdier for Eta-K's
parametre.

NB!:

“:' Logging- og Templatemodulet kraever at
i Basis modulet er installeret pd samme PC.

Guided tour omfatter:

Guided tour giver en demonstration af VLT
|
Software Dialog programmet.
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Styre- og svartelegrammer

Telegramtrafikken i et master/slave system styres af
masteren. Der kan maksimalt tilsluttes 31 slaver
(Eta-K) til en master, med mindre der anvendes
repeater, se ogsa beskrivelsen i adresseformat.

Masteren sender kontinuert styretelegrammer
adresseret til slaverne og afventer svartelegrammer
fra disse. Slavens svartid er maksimalt 50 ms.

Kun en slave, som har modtaget et fejlfrit telegram
adresseret til den pageeldende slave, reagerer ved
at sende et svartelegram.

Eta-K
m Seriel bus
Master
serelus
Slave 1 Slave 2 Slave 31 (126)
Adresse 1 Adresse 2 Adresse 31
(126)

m Telegramtrafik Broadcast

En master kan sende samme telegram samtidigt til
alle slaver tilsluttet bussen. Ved denne broadcast-
kommunikation har styretelegrammets broadcast-bit
i adressebyten veerdien 1 (se VLT adresse).
Adressebits 0-4 bruges ikke.

Indholdet af en byte

Hvert overfert tegn begynder med en startbit. Derefter
overfores 8 databits. Hvert tegn sikres via en paritets-
bit, som sasttes til “1”, nar der er lige paritet (dvs. at
der er et lige antal bineere 1-taller i de 8 databits og
paritetsbits tilsammen). Tegnet afsluttes med en
stopbit og bestar sdledes af ialt 11 bits.

Start! Q 1 2 3 4 Y ) 7 1] ign Stop
bit Paritet bit

Telegramopbygning

Hvert telegram begynder med en startbyte (STX) =
02 Hex, efterfulgt af en byte der angiver
telegramleengde (LGE) samt en byte, der angiver
VLT adresse (ADR). Derefter kommer et antal data-
bytes (variable, afheenger af telegramtype). Tele-
grammet slutter med en datakontrolbyte (BCC).

STX LGE ADR Data BCC

Telegramleengde (LGE)

Telegramleengden er antallet af databytes plus
adressebyte ADR plus datakontrolbyte BCC.

Telegrammer med 4 databytes har en leengde pa:
LGE =4 +1+ 1 =6 bytes

Telegrammer med 12 databytes har en leengde pa:
LGE =12 + 1 + 1 = 14 bytes.
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VLT adresse (ADR)

Der bruges to forskellige adresseformater:
1. Siemens USS protokol adresseformat:

7
0 | X

7—X
Bit7=0

Bit 6 anvendes ikke

Bit 5 = 1: Broadcast, adressebits (0-4) bruges ikke
Bit 5 = 0: Ingen Broadcast

Bit 0-4 = VLT adresse 1-31

2. Danfoss format:

Bit 7 =1
Bit 0-6 = VLT adresse 1-127 (0 = Broadcast)

Datakontrolbyte (BCC)

Datakontrolbyten forklares med et eksempel:
Inden farste tegn i telegrammet modtages, er BCC
= 0.

7 6 5 4 3 2 1 0

BCC
o|lo0o |0 |0 |00 ||0}|O

Efter at forste tegn er modtaget:
BCCyy = BCCg. EXOR “forste byte”
(EXOR = exclusive-or gate)

BCCa. =00000000
EXOR

"forste byte" =0 00000 10 (02H)

BCChy =00000010

Hver ekstra efterfolgende byte gates af
BCCsL EXOR og giver en ny BCCyy, f.eks.:

BCCqL =00000010
EXOR

“anden byte"=110101 10 (D6H)

BCCyy =11010100

Resultatet efter sidste modtagne tegn er BCC.

m Databytes

Blokken af databytes er inddelt i to mindre blokke:
1. Parameter-bytes, der bruges til overforsel af
parametre mellem master og slave
2. Proces-bytes omfattende
- Styreord og referenceveerdi
(fra master til slave)
- Statusord og aktuel udgangsfrekvens
(fra slave til master)

Denne opbygning geelder for bade styretelegram
(masterO slave) og svartelegram (slavel master).

Parameter-bytes
I I I I I
PI|<E IND | PWEygy PWE Ay P?DI PCD2

I I I I
00 00 00 00 00 00 00 00 00 00

00 00

Proces-bytes

Der findes to telegramtyper:

- med 12 bytes opbygget som vist ovenfor med
parameter- og proces-blok

- med fire bytes, som er procesblokken fra 12
bytes telegrammet

1. Parameter-bytes

PKE IND PWEpgy | PWELay
AK PNU
151413 12(11(1098 76543210

o

(@) Q S

2 < 3

T » O o

(S @ E E

E @ = (=

o o E © >

X O m o c

Kommandoer og svar (AK)

Bits nr. 12-15 bruges til overfarsel af kommandoer
fra master til slave og slavens bearbejdede svar
tilbage til masteren.
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Kommandoer masterl slave:

Bit nr.

15 14 13 12 Kommando

0 0 0 O Ingen kommando

0O 0 0 1 Laes parameterveerdi

0O 01 0 Skriv parameterveerdi i RAM (ord)

0O 0 1 1 Skriv parameterveerdi i RAM
(dobbeltord)

11 0 1 Skriv parameterveerdi i RAM og
EEPROM (dobbeltord)

11 1 0 Skriv parameterveerdi i RAM og

EEPROM (ord)

Lees tekst

Svar slavel master:
Bit nr.
15 14 13 12 Svar

0 Intet svar

1 Parameterveerdi overfert (ord)

1 0 Parameterveerdi overfort
(dobbeltord)

Kommando kan ikke udferes

Tekst overfort

Hvis kommandoen ikke kan udferes, sender slaven
dette svar (0111) og afgiver felgende fejlmelding i
parametervaerdien:

Fejlkode

(svar 0111)  Fejlmelding

0 Det anvendte parameternummer
eksisterer ikke

1 Der er ikke skriveadgang til den kaldte
parameter

2 Dataveerdien overskrider
parameterens greenser

Det anvendte subindeks eksisterer ikke

Parameteren er ikke af typen array

Datatypen passer ikke til den kaldte
parameter

17 Datasendring i den kaldte parameter er
ikke mulig i Eta-K's aktuelle
tilstand. Visse parametre kan
f.eks kun andres, nar motoren er
stoppet

130 Der er ikke busadgang til den kaldte
parameter

131 Dataaendring er ikke mulig, fordi der er
valgt fabriks-Setup

Parameternummer (PNU)

Bits nr. 0-10 bruges til overforsel af parameter-
nummer. En given parameters funktion kan ses af
parameterbeskrivelsen i kapitel 5.

PKE IND PWE

Index

Index anvendes sammen med parameternummeret
til leese-/skrive-adgang til parametre af typen array.
(Par. 615, 616, og 617)

Parameterveerdi (PWE)

PKE IND PWE

Parameterveerdien afhaenger af den givne
kommando. Hvis masteren gnsker en parameter
(lzese), er den ikke interesseret i PWE- blokkens
veerdi. Hvis en parameter eendres af masteren
(skrive), overfores den nye veerdi i PWE-blokken.
Hvis slaven svarer pa en parameteranmodning
(leese-kommando), overfares nuvaerende
parameterveerdi til PWE-blokken.

Den overforte veerdi svarer til de tal, der star angivet
i parameterbeskrivelserne i kapitel 5. F.eks.
parameter 101, hvor [1] svarer til Konstant moment,
[2] svarer til Variabelt moment: lav, osv. Parametre
med datatype 9 (tekststreng) er imidlertid undtaget,
idet denne tekst overfaeres som en ASCII-
tekststreng. Nar en tekststreng overfaores (lsses), er
telegramleengden variabel, da teksterne har
forskellig laengde. Telegramlasngden star angivet i
telegrammets anden byte, kaldet LGE, se side 61
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Under afsnittet fabriksindstillinger ses de forskellige
attributter for hver parameter.

Da en parameterveerdi kun kan overfores som
heltal, skal der for at overfere decimaltal anvendes
en konverteringsfaktor.

Eksempel:

Parameter 201: minimumfrekvens, konverterings-
faktor 0,1. @nskes parameter 201 indstillet til 10 Hz,
skal vaerdien 100 overfares, idet en konverterings-
faktor pa 0,1 betyder, at den overferte vaerdi ganges
med 0,1. Vaerdien 100 vil séledes blive opfattet som
10.

Adressering efter enhedens ID

Enhedens ID star trykt pa etiketten pa plastikkap-
pen under elektronikboksens lag. De tre grupper af
enheds-ID’er hver med tre cifre skal omdannes til
Hex. Den gnskede adresse tilfgjes som sidste byte.
Rammen sendes til bus-adressparameteren/-
parametrene 500 (og 918) via en broadcast.

0-255 0-265 1-265
O O O

Apparatets ID:

PKE: IND: 00-FF | 00-FF | 01-FF | Adresse

PKE: Skriv til parameternr. 500 eller 918
IND: Anvendes ikke

2. Proces-bytes PCD1 PCD2
Blokken af proces-bytes er delt i to blokke p& hver Styretelegram Styreord Referenceveerdi
16 bits, der altid kommer i den angivne reekkefalge. (masterd slave)
Svartelegram Statusord  Aktuel
PCD1 [PCD2 (slaved master) udgangsfrekvens

Styreord ifelge Profidrive standard

(parameter 512 = Profidrive)

Styreordet anvendes til at overfere kommandoer fra
en master (f.eks. en PC) til en slave (Eta-K).

Masterd Slave

Busreference

Styreord

1514 13121110987 6543210 Bitnr.

Bit Bit=0 Bit =1

00 OFF 1 ON 1

01 OFF 2 ON 2

02 OFF 3 ON 3

03 Frilob Muligt

04 Kvikstop Rampe

05 Fastfrys udgangsfrekvens Rampe mulig

Bit 00, OFF1/ONf{:

Almindeligt rampestop, som anvender rampetiden i
parameter 207/208. Bit 00 = "0" medferer et stop
og at udgangen aktiveres; udgangsfrekvensen er 0
Hz, forudsat der er valgt OFF 123 i parameter 340.
Bit 00 = "1" betyder, at frekvensomformeren kan
starte, forudsat de andre startbetingelser er opfyldt.

Bit 01, OFF2/ON2:

Frilgbstop. Bit 01 = "0" medferer et frilobstop og at
udgangen aktiveres, nar udgangsfrekvensen er 0
Hz, forudsat der er valgt OFF 123 i parameter 340.
Bit 01 = "1" betyder, at frekvensomformeren kan
starte, forudsat de andre startbetingelser er opfyldt.

Bit 02, OFF3/ONa3:

Kvikstop, som anvender rampetiderne i parameter
212. Bit 02 = "0" medferer et kvikstop og at
udgangen aktiveres, nar udgangsfrekvensen er 0
Hz, forudsat der er valgt OFF 723 i parameter 340.

06 Rampestop Start Bit 02 = "1" betyder, at frekvensomformeren kan
07 Ingen funktion Reset starte, forudsat de andre startbetingelser er opfyldt.
08 Jog 1 OFF ON
°d Bit 03, Frilob/mulig:
09 Jog2OFF ON_ Frilob. Bit 03 = 0" medforer et stop. Bit 03 = "1"
10 Data ikke gyldig Gyldig betyder, at frekvensomformeren kan at starte,
11 Ingen funktion Slow down forudsat de andre startbetingelser er opfyldt.
12 Ingen funktion Catch-up Bemeerk: | parameter 502 vaelges, hvordan Bit 03
13 Valg af Setup skal kombineres (gates) med den tilsvarende funktion
14 pa de digitale indgange.
15 Ingen funktion Reversering
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Bit 04, Kvikstop/rampe:

Kvikstop, som anvender rampetiden i parameter
212. Bit 04 = "0" medfarer kvikstop. Bit 04 = "1"
medforer at frekvensomformeren kan starte,
forudsat de andre startbetingelser er opfyldt.
Bemeerk: | parameter 503 veelges hvordan Bit 04
sammenfares (gates) med den tilsvarende funktion
pa de digitale indgange.

Bit 05, Fastfrys udgangsfrekvens/rampe mulig:
Bit 05 = "0" betyder, at den aktuelle udgangs-
frekvens fastholdes uanset, at referencen aendres.
Bit 05 = "1" betyder, at frekvensomformeren igen
kan regulere, og den aktuelle reference foelges.

Bit 06, Rampestop/start:

Et almindeligt rampestop, som anvender rampetiden i
parameter 207/208; desuden aktiveres udgangen, nar
udgangsfrekvensen er 0 Hz, forudsat der er valgt OFF
123 i parameter 340. Bit 06 = "0" medferer et stop.
Bit 06 = "1" betyder, at frekvensomformeren kan
starte, forudsat de andre startbetingelser er opfyldt.
Bemaerk: | parameter 505 veelges, hvordan Bit 06
sammenferes (gates) med den tilsvarende funktion
pa de digitale indgange.

Bit 07, Ingen funktion/reset:

Reset af trip. Bit 07 = "0" betyder intet reset.

Bit 07 = "1" betyder reset af et trip.

Efter reset tager det ca. 1,5 sekund, for enheden er
klar. Statusordet angiver, nar enheden er klar.

Bit 08, Jog 1 OFF/ON:

Aktivering af forprogrammeret hastighed i parameter
509 (Bus JOG 1). JOG 1 er kun mulig nér Bit 04 =
"0" og Bit 00 - 03 = "1".

Bit 09, Jog 2 OFF/ON:

Aktivering af forprogrammeret hastighed i parameter
510 (Bus JOG 2). JOG 2 er kun mulig nar Bit 04 =
"0" og Bit 00 - 03 = "1". Hvis bade JOG 1 og JOG
2 er aktiveret (Bit 08 og 09 = "1") har JOG 1 hgjeste
prioritet, d.v.s. at hastigheden programmeret i
parameter 509 anvendes.

Bit 10, Data ikke gyldig/gyldig:

Anvendes til at informere Eta-K, om styreordet skal
anvendes eller ignoreres. Bit 10 = "0" betyder, at
styreordet ignoreres, Bit 10 = "1" betyder, at styre-
ordet anvendes. Denne funktion er relevant, fordi
styreordet altid er indeholdt i telegrammet uanset
hvilken telegramtype der anvendes, d.v.s. at der er

mulighed for at koble styreordet fra, hvis det ikke
onskes anvendt i forbindelse med opdatering eller
leesning af parametre.

Bit 11, Ingen funktion/slow down:

Anvendes til at nedsaette hastighedsreferencen med
veerdien i parameter 219. Bit 11 = "0" betyder ingen
&endring af referencen. Bit 11 = "1" betyder, at refe-
rencen reduceres.

Bit 12, Ingen funktion/catch-up:

Anvendes til at @ege hastigheds-referencen med veer-
dien i parameter 219. Bit 12 = "0" betyder ingen
&ndring af referencen; Bit 12 = "1" betyder at refe-
rencen gges. Hvis bade slow down og catch-up er
aktiveret (Bit 11 og 12 = "1"), har slow down hgjeste
prioritet, dvs. at hastighedsreferencen reduceres.

Bit 13, Valg af Setup:
Bit 13 anvendes til at vaelge mellem de to menu-
Setups efter falgende tabel:

Setup Bit 13
1 0
2 1

Funktionen er kun mulig, nér der er valgt Multi-
Setups i parameter 004.

' NB!:
": | parameter 507 veelges, hvordan bit 13
kombineres (gates) med den tilsvarende
funktion pa de digitale indgange.

Bit 15, Ingen funktion/reversering:

Reversering af motorens omlgbsretning. Bit 15 = "0"
medfarer ingen reversering, Bit 15 = "1" medfarer
reversering.

NB!:
":| Hvor intet andet er naevnt, sammenfares
e (gates) styreordets bit med den tilsvarende
funktion p& de digitale indgange som en logisk
“eller"-funktion.
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Statusord (ifelge profidrive standard)

Statusordet anvendes til at informere masteren (f.
eks. en PC) om slavens (Eta-K) tilstand.

SlaveIMaster | siatusord |Udg.frekvens

1514131211 1098 76543210 Bit
nr.

Bit Bit=0 Bit = 1

00 Styring ikke klar Klar

01 FC ikke Kklar Klar

02 Frileb Muligt

03 Ingen fejl Trip

04 ON 2 OFF 2

05 ON 3 OFF 3

06 Start mulig Start ikke mulig
07 Ingen advarsel Advarsel

08 Hastighed # ref. Hastighed = ref.
09 Reserveret

10 Reserveret

11 Karer ikke Karer

12

13 Speending OK Over greense
14 Moment OK Over greense

15 Timer OK Over greense

Bit 00, Styring ikke klar/klar:

Bit 00 = "0" betyder at styreordets Bit 00, 01 eller
02 er "0" (OFF1, OFF2 eller OFF3). Eller at frekvens-
omformeren er trippet. Bit 00 = "1" betyder, at
frekvensomformerens styring er klar.

Bit 01, FC ikke klar/Kklar:

Samme betydning som Bit 00, dog er der ogsa for-
syning til effektdelen, og frekvensomformeren er klar
til at kere, nar den far de nedvendige startsignaler.

Bit 02, Frilgb/muligt:

Bit 02 = "0" betyder, at styreordets Bit 00, 01, 02
eller 03 er "0" (OFF1, OFF2, OFF3 eller Frilab). Eller
Eta-K er trippet. Bit 02 = "1" betyder, at styreordets
Bit 00, 01, 02 eller 03 er "1", og at Eta-K ikke er
trippet.

Bit 03, Ingen fejl/trip:

Bit 03 = "0" betyder at Eta-K ikke er i en fejltilstand.
Bit 03 = "1" betyder, at Eta-K er trippet, og at den
behover et reset-signal, for den kan kore.

Bit 04, ON2/OFF2:
Bit 04 = "0" betyder, at styreordets Bit 01 = "1".
Bit 04 = "1" betyder, at styreordets Bit 01 = "0".

Bit 05, ON3/OFF3:
Bit 05 = "0" betyder, at styreordets Bit 02 = "1".
Bit 05 = "1" betyder, at styreordets Bit 02 = "0".

Bit 06, Start mulig/ikke mulig:

Bit 06 er altid “0”, hvis der er valgt Eta-K parameter
512. Hvis der er valgt Profidrive i parameter 512, vil
Bit 06 veere "1" efter reset af et trip, efter aktivering
af OFF2 eller OFF3 og efter tilslutning af net-
spaending. Start ikke mulig resettes, idet styreordets
Bit 00 seettes til “0”, og Bit 01, 02 og 10 seettes til
“17,

Bit 07, Ingen advarsel/advarsel:

Bit 07 = "0" betyder, at der ikke foreligger en usaed-
vanlig situation. Bit 07 = "1" betyder, at der er
opstéet en unormal tilstand for Eta-K. Alle advarsler
beskrevet pa side 66 vil seette Bit 07 til "1".

Bit 08, Hastighed # ref/hast. = ref.:

Bit 08 = "0" betyder, at motorens aktuelle hastighed
er forskellig fra den indstillede hastighedsreference.
Det kan f.eks. veere tilfaeldet, mens hastigheden
rampes op/ned ved start/stop. Bit 08 = "1" betyder,
at motorens aktuelle hastighed er lig med den ind-
stillede hastighedsreference.

Bit 11, Korer ikke/korer:

Bit 11 = "0" betyder, at motoren ikke kerer. Bit 11 =
"1" betyder, at Eta-K har et startsignal, eller at
udgangsfrekvensen er storre end 0 Hz.
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Bit 13, Speending OK/over greense:

Bit 13 = "0" betyder, at Eta-K's speendingsgreenser
ikke er overskredet. Bit 13 = "1" betyder, at DC-
speendingen i Eta-K's mellemkreds er for lav eller for
hoj.

Bit 14, Moment OK/over greense:

Bit 14 = "0" betyder, at motorstrammen er mindre
end momentgraensen valgt i parameter 221. Bit 14
= "1" betyder, at momentgreensen i parameter 221 er
overskredet.

Bit 15, Timere OK/over greense:

Bit 15 = "0" betyder, at timerne for henholdsvis ter-
misk motorbeskyttelse og termisk VLI-beskyttelse
ikke har overskredet 100 %. Bit 15 = "1" betyder at en
af timerne har overskredet 100 %.

Styreord iflg. VLT standard (parameter 512 = Eta-K)
Styreordet anvendes til at sende kommandoer fra
en master (f. eks. en PC) til en slave (Eta-K).

Master Slave

Styreord [Busreference

15614 13121110987 6543210 Bitnr.

NB!:
”: | parameter 508 veelges, hvordan Bit
1/12 sammenferes (gates) med den
tilsvarende funktion pa de digitale indgange.

Bit 02, DC-BREMSE:

Bit 02 = "0" medferer DC-bremsning og stop.
Bremsestrom og varighed indstilles i parameter 132
og 133. Bit 02 = "1" medferer Rampning.

Bit Bit=0 Bit =1 Bit 08, Aktivering af Jog hastighed i parameter 213:

00 Preset reference valg Bit 08 = "0": Jog hastighed ikke aktiveret. Bit 08 =

01 Ingen funktion 1" betyder, at motoren kerer med Jog hastighed.

02 DC bremse Rampe Bit 11, Udgang:

03 Frilob Muligt Bit 11 = "0": Udgang ikke aktiveret. Bit 11 = "1":

04 Kvikstop Rampe Udgang aktiveret, forudsat OFF 723 er valgt i

05 Hold Rampe mulig parameter 340.

06 Rampestog Start Se beskrivelse af gvrige bits under styreord for

07 Ingen funktion Reset Profidrive standard, side 64.

08 Ingen funktion Jog

09  Ingen funktion NBL

10 Data ikke valid Valid ’| Hvor intet anglet er naevn.t, sammem‘@resl (gateos)
. " styreordets bit med den tilsvarende funktion pa

1 _ Ingen funktion Udgang a de digitale indgange som en logisk “eller”-

aktiveret funktion.

12 Ingen funktion

13 Valg Setup

15 Ingen funktion Reversering

Bit 00:

Bit 00 anvendes til at vaelge mellem de to
forprogrammerede referencer (parameter 215-216)
efter falgende tabel:

Preset ref. Parameter Bit 00
1 215 0
2 216 1
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Statusord ifelge VLT standard

Statusordet anvendes til at informere masteren (f.
eks. en PC) om slavens (Eta-K) tilstand.

SlaveIMaster | siatusord |Udg.frekvens

1514131211 1098 76543210 Bit
nr.

Bit Bit=0 Bit =1

00 Styring ikke klar Klar

01 FC ikke Kklar Klar

02 Frilob Muligt

03 Ingen fejl Trip

04 Reserveret

05 Reserveret

06 Reserveret

07 Ingen advarsel Advarsel

08 Hastighed # ref. Hastighed = ref.
09 Lokal betjening Bus styring

10 Ude af driftomrade Frekvensgrasnse
OK

11 Karer ikke Karer

12

13 Spzending OK Over greense
14 Moment OK Over greense
15 Timer OK Over greense

Bit 01, FC ikke klar/klar:

Bit 01 = "0" betyder at frekvensomformeren er

trippet. Bit 01 = "1" betyder, at frekvensomformeren
er klar.

Bit 02, Frilgb/muligt:
Bit 02 = "0" betyder at styreordets Bit 03 er "0" (Fri-
lob), eller Eta-K er trippet. Bit 02 = "1" betyder, at

styreordets Bit 03 er "1", og at Eta-K ikke er trippet.

Se beskrivelse af gvrige bits under statusord for
Profidrive standard, side 64.
Busreferenceveerdi

Master Slave

Styreord |Busreference

1 183121110987 65432 Bit nr.

Frekvensreferenceveerdien overfores til frekvens-
omformeren som et 16-bit ord. Veerdien overfores
som hele tal (0-32767). 16384 (4000 Hex) svarer til
100 %. (Negative tal dannes ved hjeelp af 2’'s komple-
ment).

Busreferencen har folgende format:
Parameter 203 = “0”

“refun-refuax”
0-16384 (4000 Hex) ~ 0-100 % ~ refyy - refuax

Parameter 203 = “1”

-refuax - +refuax
-16384 (. . . Hex) - +16384 (4000 Hex) ~
-100- +100 % ~ -refyax- +refuax

Aktuel udgangsfrekvens

Slavell Master

Statusord |Udg.frekvens

1 183121110987 65432 Bit nr.

Veerdien af frekvensomformerens aktuelle udgangs-
frekvens overferes som et 16-bit ord. Veerdien over-
fores som hele tal (0-32767). 16384 (4000 Hex)
svarer til 100 %). (Negative tal dannes ved hjeelp af 2's
komplement).
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Galvanisk adskillelse .........cccoooiieiiiiiiiiinn, side 70
LaeKStrom oo side 70
Ekstreme driftforhold...........ccoccvis side 71
AKUSEISK St@) . oovviiiiiiiiiin side 71
Derating .ovvvvvviiiiiiieeiii side 72
Derating for omgivelsestemperatur ................. side 72
Derating for IUfttryk ..., side 72
Derating for kersel ved lav hastighed.............. side 72
Derating for hegj switchfrekvens...........ccccvvve. side 73
Vibrationer 0g rystelser .......cccccoovviiiiiiiinnnnnn. side 73
Luftfugtighed ... side 73
Virkningsgrad .....ooooeeviviiiiiiiiieeeeiiiceeeeen side 73

Forstyrrelser af netforsyningen/

harmoniske stremme ............ccccn. side 74
Effektfaktor ..o side 74
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Saerlige betingelser

Dacifold

Eta-K

m Galvanisk adskillelse (PELV)

PELV giver beskyttelse ved hjelp af ekstra lav
speending.

Beskyttelse mod elektrisk sted anses for at veere
sikret, nar alle tilsluttede enheder er af PELV-typen,
og installationen laves som beskrevet i lokale/
nationale bestemmelser for PELV-forsyninger.

| Eta-K er alle styreklemmerne forsynet fra eller i for-
bindelse med ekstra lav spaending (PELV).

Den galvaniske (sikre) adskillelse opnas ved at op-
fylde kravene til forsteerket isolation og have de tilho-
rende krybe/luftafstande. Kravene er beskrevet i
standarden EN 50178.

Komponenterne der danner den elektriske
adskillelse, som beskrevet nedenfor, efterlever
ligeledes kravene til forsteerket isolation og de
tilhgrende test som er beskrevet i EN 50178.

Den galvaniske adskillelse kan vises tre forskellige
steder (se nedenstiende tegning), nemlig:

1. Stremforsyning (SMPS), inkl. signalisolering af
Upe, der indikerer spaendingen i mellemkredsen.

2. Gate-drev, der styrer IGBTs (optokoblere).

3. Stremtransducere (optokoblere).

Galvanisk adskillelse

Laekstrom

Lackstrem til jord forarsages hovedsagelig af
kapacitansen mellem motorfaser og motorchassis.
RFI-filteret bidrager til foreget laekstrom, da
filterkredsen er forbundet til jord via
kondensatorerne.

Sterrelsen af den leekstrem, der gér til jord, afheenger
af folgende i prioriteret reekkefolge:

1. Switchfrekvens
2. Motor jordet pa stedet eller gj

Leekstrommen har betydning for sikkerheden ved
héndtering/betjening af frekvensomformeren, hvis
denne (ved en fejl) ikke er jordforbundet.

R
"ﬂ Pa grund af at laskstreammen er > 3,5 mA
(ca. 4-20 mA), skal der tilsluttes forstaerket
jord, hvilket er et krav for at overholde EN 50178.
Brug aldrig FI releser (type A), der ikke er egnede til
DC fejlstramme.

Anvendes Fl-releger, skal de veere:

— Velegnede til beskyttelse af udstyr med et jeevn-
stremsindhold (DC) i fejlstreammen (3-faset bro-
ensretter)

— Velegnede til indkobling med impulsformet,
kortvarig afledning

— Velegnede til hgj leekstrom.

) N

2
e _____|_____ |
_%_
]

DANFOSS
175NA015.10
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Dacifold

Eta-K

m Ekstreme driftsforhold

Motorgenereret overspaending

Spaendingen i mellemkredsen foreges, nar motoren
fungerer som generator. Dette kan ske i to tilfeelde:

1. Belastningen driver motoren (ved konstant
udgangsfrekvens fra frekvensomformeren), dvs.
belastningen afgiver energi.

2. Ved deceleration (rampe ned), hvis inerti-
momentet er hgjt, belastningen er lav, og
rampe ned-tiden er for kort, til at energien kan af-
saettes som tab i VLT frekvensomformeren,
motoren og anlaegget.

Styreenheden prover at korrigere rampen, hvis det
kan lade sig gere.

Vekselretteren afbryder for at beskytte transistorerne
og mellemkredskondensatorerne, nar et bestemt

spaendingsniveau er naet.

Netudfald

| tilfeelde af netudfald fortseetter Eta-K, indtil mellem-
kredsspaendingen nar ned under mindste stop-
niveau, hvilket typisk er 15 % under Eta-K's laveste
nominelle forsyningsspeending.

Tiden inden vekselretteren stopper, afheenger af net-
speendingen for udfaldet samt af motorbelastningen.

Statisk overbelastning

Nar Eta-K overbelastes (stremgraensen i parameter
221 er naet), reducerer styringen udgangs-
frekvensen i et forseg pa at reducere belastningen.

Hvis overbelastningen er for stor, kan der opsta en
strem, som far Eta-K til at udkoble efter ca. 1,5 sek.

m Akustisk stgj
Nedenfor angives de typiske veerdier, der méles i en
afstand af 1 m fra apparatet ved fuld belastning:

2 poler 4 poler
K 305 54 dB(A)
K311 58 dB(A)
K315 59 dB(A)
K 322 58 dB(A)
K 330 61 dB(A)
K 340 62 dB(A) 63 dB(A)
K 355 64 dB(A) 60 dB(A)
K375 61 dB(A)

m Afbalancering
Eta-K er afbalanceret i overensstemmelse med
klasse R i henhold til ISO2373 (reduceret
afbalancering). Til kritiske anvendelser, iseer ved hgj
hastighed (over 4000 o./min.), kan seerlig
afbalancering (klasse S) veere pakraevet.
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Saerlige betingelser

Dacifold

Eta-K
m Derating
Eta-K-motoren er varmebeskyttet for det tilfeelde, at
greenserne overskrides. Ved hgje temperaturer
nedbringes switchfrekvensen gradvist til 2 kHz, og
frekvensomformermotoren vil evt. trippe pa grund af
for hgj temperatur.
Derating for omgivelsestemperatur Torque [¥]
Omgivelsestemperaturen (Tamsmax) €r den maksimalt §s
tilladelige temperatur. Gennemsnittet (Tays ac) Malt 1107
over 24 timer skal veere mindst 5°C lavere. 1007
90
80
Hvis Eta-K arbejder ved temperaturer over 704
40°C, er det nedvendigt at derate den konstante 60
udgangsstrem. 50
40
30
20+
10 T T T T T T T T T T T T T T
35 40 45 50 55 60 Tamb
Derating for lufttryk Max. jadgangsstram sy vodl 100%

Under 1000 m er derating ikke nedvendig.
Over 1000 m skal den omgivende temperatur 10071 T40¢
(Taue) eller den maksimale udgangsstrem ( lyrwax) oozl T°%¢
derates i henhold til falgende diagram: y3ec 2
1) Derating af udgangsstrem kontra hgjde 80% 1 T34¢C gg
ved Taws = max. 40°C Thm 2km 3hm Altitude
2) Derating af max. Taug kontra hgjde ved
100 % udgangsstrom.
Derating for korsel ved lav hastighed Moment []
Nar en centrifugalpumpe eller en ventilator styres af
en Eta-K, er det ikke ngdvendigt at reducere 100% = = FoM 305
udgangen ved lav hastighed, idet centrifugal- ggz B o 7 7 ® FOM 311
pumpernes/ventilatorernes belastningskarakteristik 70% // e FCM 322
automatisk sikrer den ngdvendige reduktion. ggz 7] s 46 @ Fem 307
1 FCM 315
40% 4 7
FCM 330
Eta-K, som anvendes til opgaver med konstant zgz -+ FCM 340
. . = FCM 355
belastningsmoment ved lav hastighed, skal derates 10% FOM 375
(se diagram), eller der skal anvendes forceret kaling

(kelingsmulighed 6).

Nominelt moment (100 %) kan ydes op til 15 min.
og ved en duty cycle pa op til 25 % ved lav
hastighed.

4-polet 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 Host‘Tghed (rpm)
2-polet 400 800 1200 1600 2000 2400 2800 3200

175NAD12.14
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Dacifold

Eta-K

m Derating for hgj switchfrekvens

Eta-K motoren kan anvende to forskellige PWM
systemer, SFAVM og 60° AVM. Fabriksindstillingen er
SFAVM. PWM systemet kan aendres i parameter
446. Under 25 Hz motorhastighed skifter Eta-K
motoren automatisk over til SFAVM.

Fabriksindstillingen af switchfrekvensen er 4000 Hz.
Denne kan gendres mellem 2 og 14 kHz i parameter
411,

En hojere switchfrekvens medfaerer mere stgjsvag
drift af enheden men storre tab i Eta-K's elektronik
0g nedvendigger passende derating.

Vibrationer og rystelser
Eta-K er afprovet i henhold til en procedure, der er
baseret péa felgende standarder:

IEC 68-2-6: Vibration (sinusformet) - 1970

IEC 68-2-34: Tilfeeldige vibrationsbredband
- generelle krav

IEC 68-2-35: Tilfseldige vibrationsbredband
- hgj reproducerbarhed

IEC 68-2-36: Tilfeeldige vibrationsbredband

- middel reproducerbarhed

Eta-K overholder krav svarende til forholdene i
ovennaevnte standarder.

Luftfugtighed

Eta-K er konstrueret i overensstemmelse med IEC
68-2-3 standarden, EN 50178 pkt. 9.4.2.2/ DIN
40040 klasse E ved 40°C.

m Virkningsgrad

n% (3000 rpm)

100+

90T FcM330 —/\
80+
70+
FCM315
60+
FCM311
50T Femsor
40T FcM305

? Belastning

N A S . e e
20 30 40 50 60 70 8 90 100 %

175NA064.10

2-polet

n% (1500 rpm)

100+
90+

801 FCM355-375
FCM330-340
FCM322
604 FoM3i5

70+

)

50+
FCM307

404

? Belastning

20 30 40 50 60 70 8 90 100 %
175NA016.13

4-polet
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Saerlige betingelser

Dacifold

Eta-K

m Forstyrrelser/harmoniske stromme i

netforsyningen

En Eta-K optager en ikke-sinusformet strem fra
nettet, hvilket ager indgangsstrommen Igys. En
ikke-sinusformet stroam kan omformes ved hjeelp af
Fourier-analyse og opsplittes i sinusformede
stramme med forskellig frekvens, dvs. forskellige
harmoniske stremme Iy med 50 Hz som grund-
frekvens:

Harm. stramme |4 Is l; 14

Hz 50Hz 250Hz 350Hz 550 Hz

W/l [%] 100%  44%  29% 8%

De harmoniske streamme pavirker ikke effektforbru-
get direkte, men eger varmetabene i installationen
(transformer, kabler). Derfor er det i anleeg med en
ret hgj procentdel af ensretterbelastning vigtigt at
fastholde de harmoniske stremme pé et lavt niveau
for at undga overbelastning af transformeren og hoj
temperatur i kablerne.

Nogle af de harmoniske stremme kan eventuelt for-
styrre det kommunikationsudstyr, som er forbundet
til den samme transformer, eller forarsage resonans i
forbindelse med fasekompenseringsbatterier.

//\\
— - —
—
S
N~

DANFOSS
175HA34.00

For at sikre lave harmoniske stramme er Eta-K,
som standard forsynet med spoler i mellemkredsen.
THD (strem) < 54%

Speendingsforvreengningen pé netforsyningen er
afheengig af sterrelsen p& de harmoniske stremme
ganget med den indre netimpedans for den
pageeldende frekvens.

Den samlede speendingsforvreengning THD
beregnes péa grundlag af de enkelte
speendingsharmoniske efter falgende formel:
Effektfaktor

Ui
THD = (%)
VU2 + ... +U2

Effektfaktoren er forholdet mellem |; 0g lpus.

Effektfaktoren for 3 faset forsyning er:

/3 xUxlixcos ¢,

/3 x U X lays

lyx cos I
Effoktfaktor = 00501 _
IRMS IRMS
Effektfaktoren angiver i hvilket omfang, Eta-K

palaegger nettet en belastning.

=0,9dacos¢ =1

Jo lavere effektfaktor, jo hojere lrys for samme kW
ydelse.

Derudover indikerer en hgj effektfaktor, at de for-
skellige harmoniske stramme er lave.

|RMS: l/|12+|52+|72+...+|n2

Hvad er CE-meerkning ?

Formalet med CE-maerkning er at undgé tekniske
handelshindringer inden for EFTA og EU. EU har
indfert CE-meerket for p& en enkel made at vise, om
et produkt opfylder de relevante EU-direktiver.
CE-meerket siger intet om produktets specifikationer
eller kvalitet. Frekvensomformere er omfattet af 3
EU-direktiver:

Maskindirektivet (89/392/EQF)

Alle maskiner med kritiske beveegelige dele er om-
fattet af maskindirektivet, som tradte i kraft den

1. januar 1995. Da en frekvensomformer stort set er
elektrisk, og da motoren altid placeres i forbindelse
med andre maskiner, falder den ikke ind under
maskindirektivet. En Eta-K leveres imidlertid til brug i
en maskine, hvorfor vi angiver oplysninger om
sikkerhedsaspekterne ved Eta-K. Dette geres i form
af en fabrikant-erkleering.

Lavspandingsdirektivet (73/23/EQF)
Frekvensomformere skal CE-meerkes i overenstem-
melse med lavspaendingsdirektivet. Det gaelder for
alt elektrisk materiel og apparater, der bliver brugt i
spaendingsomradet 50 - 1000 V AC og 75 - 1500 V
DC.
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Eta-K

m EMC direktivet (89/336/EQF)

EMC er en forkortelse af elektromagnetisk kompati-
bilitet. Nar der er elektromagnetisk kompatibilitet,
betyder det, at de gensidige elektroniske
forstyrrelser mellem forskellige komponenter/
apparater er s& sma, at det ikke pavirker
apparaternes funktion. EMC direktivet tradte i kraft
den 1. januar 1996. | direktivet skelner man mellem
komponenter, apparater, systemer og installationer.

Hvad er omfattet af EMC direktivet?

EU’s "Retningslinier om anvendelsen af Radsdirektiv
89/336/EQF" giver en oversigt over tre typiske
situationer, hvor der anvendes en Eta-K. | hver af
disse brugssituationer, er der anvisninger p&, om den
er omfattet af EMC direktivet og skal CE-maerkes.

1. Eta-K seelges direkte til slutkunden. Den seelges
f. eks. til et byggemarked. Slutkunden er
leegmand. Han installerer selv Eta-K til en
hobbymaskine, en kekkenmaskine el. lign. Til
s&danne anvendelser skal Eta-K CE-maerkes i
henhold til EMC direktivet.

2. Eta-K seelges for at blive installeret i et anlaeg.
Installationen opbygges af fagfolk. Det kan f.
eks. dreje sig om produktionsanleeg eller varme/
ventilationsanleeg, som designes og installeres af
fagfolk. Hverken Eta-K eller det feerdige anleeg
skal CE-meerkes iht. til EMC direktivet. Enheden
skal dog overholde direktivets basale EMC-krav.
Dette kan installateren sikre ved at anvende
komponenter, apparater og systemer, der er CE-
meerkede iht. EMC-direktivet.

3. Eta-K szelges som en del af et komplet system.
Systemet markedsferes som veerende komplet.
Det kan f. eks. veere et luftkonditionerings-
system. Det komplette system skal CE-meerkes
iht. til EMC direktivet. Den fabrikant, der leverer
systemet, kan sikre CE-meaerkning iht. til EMC-
direktivet, enten ved at bruge CE-meerkede
komponenter eller ved at teste systemets EMC.
Hvis han veelger kun at bruge CE-maerkede
komponenter, er det ikke nedvendigt at teste
hele systemet.

m Danfoss VLT frekvensomformer-motor og CE

maerkning

CE-maerkning er positivt, nar det bliver brugt til sit
egentlige formal, at forenkle samhandlen inden for
EU og EFTA.

Imidlertid kan CE-maerkning deekke mange forskellige
specifikationer. Det betyder, at det er nedvendigt at
undersage preecis, hvad maerkningen deekker.

Den kan reelt daekke vidt forskellige specifikationer.
Derfor kan et CE-meerke give installateren en falsk
tryghed, nér en Eta-K bliver brugt som komponent i
et system eller et apparat.

Vi CE-meerker vore VLT® DriveMotorer i henhold til
lavspaendingsdirektivet. Det betyder, at sé& leenge
Eta-K installeres korrekt, garanterer vi, at den
overholder lavspeendingsdirektivet. Vi udsteder en
overensstemmelseserkleering, der bekrasfter CE-
meerkning efter lavspaendingsdirektivet.

CE-maerket er ogsa geeldende for EMC-direktivet
under forudseetning af, at anvisninger for EMC rigtig
installation og filtrering er fulgt. Pa dette grundlag er
en overensstemmelseserkleering i henhold til EMC-
direktivet udstedt.

Quick Guiden giver detaljerede instruktioner i
installation, s& det sikres, at Deres installation er
EMC-korrekt. Desuden specificerer vi, hvilkke normer
der bliver overholdt ved vores forskellige produkter.

Vi tiloyder de filtre, der fremgar af specifikationerne,
ligesom vi gerne giver andre former for assistance,
s& det bedste EMC-resultat opnés.

Overensstemmelse med EMC-direktiv 89/336/EQF
| langt de fleste tilfeelde, anvendes VLT® DriveMotoren
af fagfolk som en kompleks komponent, der udger en
del af et starre apparat, system eller installation. Der
gores opmeaerksom pa, at apparatets, systemets eller
installationens endelige EMC egenskaber pahviler in-
stallateren. Til hjeelp for installateren har Danfoss
udarbejdet EMC installationsvejledninger for Power
Drive Systemer. De opgivne standarder og test-
niveauer for Power Drive Systemer overholdes under
forudseetning af, at de EMC rigtige installations-
vejledninger er fulgt, se elektrisk installation.
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Eta-K

m EMC standarder

NB!:
”J - Alle EMC specifikationer er angivet med
a fabriksindstillingerne.
- Maksimalt 4 kHz switchfrekvens.
- Skeermede data/styrekabler skal
anvendes til beskyttelse mod stad.
- Eta-K skal tilsluttes jord for at leve op il
reglerne.
- Maksimal/minimal linie-impedans
Zuax = 0,24 + j0,15 ohm;
Zyun = 0 + jO ohm.
(EN 61800-3 omskifter-knudepunkter).

Generiske standarder

De generiske standarder er angivet i EMC direktivet
(89/336/EQF).

Eta-K overholder:
EN 50081-17, EN 50082-1.

Boliger, handel og lettere industri.

EN 50081-2, EN 50082-2.
Industri.

) De emissionsniveauer, der star angivet i EN
50081-1, overholdes kun af Eta-K med klasse

B-1 filter som tilbehor.

Desuden overholder Eta-K:
DIN V DE 0160/1990 2

2 Qverspaendingsbeskyttelse 7.3.1. klasse 1.

Produktstandarder

Produktstandarderne angives i EN 61800-3
(IEC 1800-3).

Eta-K overholder:
EN 61800-3, ubegreenset distribution 9,
EN 61800-3, begreenset distribution.

9 De emissionsniveauer, der angives i EN 61800-3,
ubegreenset distribution, opfyldes kun af Eta-K

med klasse B-1 filter.

Grundstandarder, emissioner

- EN 55011: Greenser og malemetoder for radiostgj
fra industrielt, videnskabeligt og medicinsk (ISM)
radiofrekvensudstyr.

- EN 55022: Greenser og malemetoder for
radiostej fra informationsteknologisk udstyr.

- EN 67000-3-2: Greenser for harmoniske strem-
emissioner (udstyrets indgangsstream < 16 A).

- EN 61000-3-4: Greenser for harmoniske strom-
emissioner (udstyrets indgangsstrom = 16 A).

Grundstandarder, immunitet

- EN 61000-2-4 (IEC 1000-2-4):
Kompatibilitetsniveauer
Simulering af speendings- og frekvenssvingninger,
harmoniske streamme og omskifter-knudepunkter
ved stremledningen.

- EN 61000-4-2 (IEC 1000-4-2):
Elektrostatisk udledning (ESD)
Simulering af elektrostatisk udledning.

- EN 67000-4-4 (IEC 1000-4-4):
Hurtige transienter, sted 5/50 nS
Simulering af transienter forarsaget af omkobling
af kontaktorer, releeer eller lignende anordninger.

- EN 67000-4-5 (IEC 1000-4-5):
Sted 1,2/50 pS
Simulering af transienter forarsaget f.eks. af lyn,
som slér ned neer en installation.

- EN 67000-4-6 (IEC 1000-4-6):
Elektromagnetisk felt med radiofrekvens.
Amplitude-moduleret.
Simulering af stej forarsaget af radiosendeudstyr.

- ENV 50140:
Elektromagnetisk felt med radiofrekvens. Puls-
moduleret.
Simulering af stgj forarsaget af GSM
mobiltelefoner.

Generelle forhold vedr. EMC emissioner

Til hejfrekvens-skaermning skal de skeaermede kabler,
der anvendes til Profibus, standard-bus, styrekabler
og signal-interface, generelt tilsluttes kapslingen i
begge ender.

Generelle forhold vedr. EMC immunitet

Hvis der er problemer med lavfrekvensstgj
(jordslgjfer), kan de skaermede kabler, der anvendes
til Profibus, standard-bus, styrekabler og signal-
interface, forblive dbne i den ene ende.
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m Aggressive miljoer
En VLT frekvensomformer indeholder, som alt andet
elektronisk udstyr, en lang reekke mekaniske og
elektroniske komponenter, som i forskellig udstraek-
ning er sarbare overfor miljgpavirkninger.

VLT frekvensomformeren mé& derfor ikke

installeres i miljger, hvor der er veesker,

partikler eller gasser i luften, som kan

pavirke og @delaegge elektronikken.

Hvis der ikke treeffes de nadvendige foranstaltninger

til beskyttelse af VLT frekvensomformeren, er der

risiko for driftsstop, og det vil reducere levetiden for

VLT frekvensomformeren.

Veesker kan transporteres gennem luften og
kondensere i VLT frekvensomformeren. Veesker kan
desuden fremme galvanisk korrosion af
komponenter og metaldele.

Damp, olie og saltvand kan give anledning til korro-
sion af komponenter og metaldele.

| disse miljger anbefaler vi udstyr med kapslingsgrad
> |P 54.

Aggressive gasser, som f.eks. svovl, kveelstof og
klor-forbindelser vil sammen med hgj fugtighed og
temperatur fremme mulige kemiske processer pa
VLT frekvensomformerens komponenter. Disse
kemiske processer vil hurtigt pavirke og edelasgge
elektronikken.

NB!:
“: Montage af VLT frekvensomformere i
aggressive miljoer vil forage risikoen for
driftsstop, og tillige reducere apparatets levetid
veesentlig.

For VLT frekvensomformeren installeres, skal det
undersages, om der er veesker, partikler eller gasser i
luften. Det kan geres ved at se pa bestéende installa-
tioner, som er i samme milja.

Typiske indikatorer pd, at der er skadelige veesker i
luften, er vand eller olie pa metaldele eller korrosion
af metaldele.

For mange stovpartikler ses typisk over installations-
skabe og pé bestdende elektriske installationer.
Indikatorer pa at der er aggressive gasser i luften er,
at kobberskinner og ledningsender er sorte pa
bestd-ende elektriske installationer.
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m Oversigt over advarsler og alarmer

Tabellen viser de forskellige advarsler og alarmer,

samt om fejlen fastldser Eta-K. Efter en Trip fastlast

skal netforsyningen afbrydes og fejlen rettes.

Netforsyningen tilsluttes igen og Eta-K er klar efter

reset.

Nr Beskrivelse

Néar der er markeret med et kryds i bade advarsel
og alarm, kan det betyde, at der kommer en
advarsel for en alarm. Det kan ogsé betyde, at det
er muligt selv at programmere, om der skal komme
er advarsel eller alarm pa en given fejl. Dette er
f.eks. muligt i parameter 404 Bremsecheck.

Efter et trip vil alarm og advarsel blinke, men hvis
fejlen forsvinder vil kun alarm blinke. Efter en reset vil
Eta-K igen veere Klar til drift.

Advarsel Trip Trip fastlast

2 Live zero fejl (LIVE ZERO FEJL) X X

4 Fasetab (NETFASEFEJL) X X X
5 Spaendingsadvarsel hgj (DC LINK SPANDING HGJ) X

6 Spaendingsadvarsel lav (DC LINK SPANDING LAV) X

7 Overspaending (DC LINK OVERSPANDING) X X
8 Underspaending (DC LINK UNDERSPZND.) X

9 Inverter overbelastet (INVERTER, TID) X X

11 Motortermistor (MOTORTERMISTOR) X

12 Stremgreense (MOM. GRANSE) X

13 Overstram (OVERSTROM) X X
14 Jordfejl (JORDFEJL) X X
15 Netfejl (SWITCH MODE FEJL) X X
16 Kortslutning (KORTSLUTNING) X X
17 Standard bus timeout (STD BUSTIMEOUT) X X

18 HPFB bus timeout (HPFB TIMEOUT) X X

33 Uden for frekvensomrdde (UDE.FR.OMR/RET GRANS) X

34 HPFB fejl (EE FEJL EFFEKTKORT) X X

35 Inrush-fejl (EE FEJL STYREKORT) X X
36 Overbelastning (AUTOOPTIMERING OK) X X

37 Intern fejl (AUTOOPTIMER. IKKE OK) X X

m Foranstaltninger hvis motoren ikke starter

- Serg for, at ingen af parametrene er aendret i

forhold til leveringsindstillingerne (fabriksindstilling).
Brug Local Control Panel eller serielporten til at

resette til fabriksindstilling.
- Serg for, at der ikke er afgivet en STOP-

kommando fra et kontrolpaneltastatur (tilbeher)
(lokalt stop). Efter STOP fra et kontrolpanel kan

Advarsel: Der skal udvises stor

forsigtighed, nér enheden kares

uden pésat daeksel.

enheden kun genstartes med START-knappen
pa kontrolpanelet.

- Kontroller lysdioderne, der kan ses gennem et
hul i det indvendige isolationsdaeksel (se tegning
pa side 11), og felg tabellen herunder.

Gron Gul Rad Handling

LED 302 LED 301 LED 300

OFF OFF OFF Tilfer stroam

ON OFF OFF Tilfor start- og referencesignaler (se tegning pa side 11).
ON OFF ON Tilfer og fiern resetsignal i henhold til tegningen péa side 11.
ON ON ON Afbryd stremforsyningen, indtil alle lysdioder er slukket.

Yderligere oplysninger kan findes i Quick Setup MG.03.Fx.xx.
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m Alarmmeddelelser
Alarmen fremkommer i 2 og 3. linie i displayet, se

m Advarsler
Displayet blinker mellem normal tilstand og advarsel.

Advarsler fremkommer i 1. og 2. linie i displayet. se

eksempel nedenfor:

INGEH HMOTOR

ADUAR. 37

eksempel nedenfor:

TREIF C(RESET:

ALARM: 12 75

MOMEMT GREEMSE

ADVARSEL/ALARM 2

Live zero fejl (LIVE ZERO FEJL):
Stramsignalet pa klemme 1 er under 50 % af den
instillede veerdi i parameter 336 Klemme 1, min.
Skalering.

ADVARSEL/ALARM 4

Fasefejl (NETFASEFEJL):

Manglende fase pa forsyningssiden.
Kontrollér forsyningsspeendingen til Eta-K.

ADVARSEL 5

Spaendingsadvarsel hgj

(DC LINK SPZAENDING HQJ):
Mellemkredsspeaendingen (DC) er over styringens

overspaendingsgraense, se tabellen p& denne side.

Eta-K er stadig aktiv.

ADVARSEL 6

Spandingsadvarsel lav

(DC LINK SPZENDING LAV):
Mellemkredsspaendingen (DC) er under styringens
underspeendingsgreense, se tabellen nedenfor.
Eta-K er stadig aktiv.

ADVARSEL/ALARM 7

Overspanding

(DC LINK OVERSPZANDING):

Hvis mellemkredsspaendingen (DC) overstiger veksel-
retterens overspaendingsgreense (se tabellen),
udkobles Eta-K. Desuden vil speendingen blive vist i
displayet.

ADVARSEL/ALARM 8

Underspznding (DC LINK UNDERSPZND.):
Hvis mellemkredsspaendingen (DC) falder under
vekselretterens underspeendingsgreense (se tabellen
pa denne side), udkobles Eta-K efter 3-28 sek.,

afheengig af apparatet. Desuden vil speendingen blive

vist i displayet. Kontroller om forsyningsspeendingen
passer til Eta-K, se tekniske data.

ADVARSEL/ALARM 9

Vekselretter overbelastet (INVERTER, TID):
Elektronisk termisk beskyttelse meddeler, at Eta-K
er taet pa udkobling p.g.a. overbelastning (for hgj

strom i for lang tid). Teelleren for elektronisk termisk
beskyttelse giver en advarsel ved 95 % og tripper ud
ved 100 % med en alarm. Eta-K kan ikke resettes

for teelleren er kommet under 90 %.

Trip/Alarm/advarselsgreenser:

Eta-K serie

3 x 380 - 480 V
[VDC]

Underspeending

410

Spaendingsadvarsel lav

440

Speendingsadvarsel hgj

760

Overspending

760"

* 760 Vi 5 sek. eller 800 V gjeblikkeligt.

De angivne speendinger er Eta-K's mellemkredsspasnding.
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Advarsler og alarmer, fortsat

Motortermistor (MOTORTERMISTOR):

Hvis en termistor er monteret og parameter 128 er
sat til Muligt [1], vil Eta-K koble ud, safremt motoren
bliver for varm.

ADVARSEL 12

Stromgrzense (STROMGRZANSE):

Stremmen er hgjere end veerdien i parameter 221
(under motorisk drift).

ALARM 13
Overstrom (OVERSTRGM):
Inverterens spidsstremsgreense (ca. 230 % af

nominel strem) er overskredet. Eta-K vil derefter ud-

koble med en alarm.
Sluk for Eta-K og kontroller om motorakslen kan
drejes.

ALARM 14
Jordfejl (JORDFEJL):
Der er afledning fra udgangsfaserne til jord, enten

mellem inverteren og motoren, eller i selve motoren.

ALARM 15

Netfejl (SWITCH MODE FEJL):

Fejl i switch-mode stremforsyningen (intern 24 V
forsyning).

Kontakt Deres Danfoss leverander.

ALARM 16

Kortslutning (KORTSLUTNING):

Der er kortslutning pd motorklemmerne eller i selve
motoren.

Kontakt Deres Danfoss leverander.

| NB!:
: Denne advarsel kan forekomme, hvis der

opstér pludselige chockbelastninger.

ADVARSEL/ALARM 17

Standard bus timeout (STD BUSTIMEOUT):
Der er ingen kommunikation med Eta-K.
Advarslen vil kun veere aktiv, nar parameter 514 er
stillet til en anden veerdi end OFF.

Hvis parameter 514 er stillet til Stop og trip, vil den
forst give en advarsel og derefter rampe ned, indtil
den kobler ud med en alarm.

Parameter 513 Bus tidsinterval kan evt. forages.

ADVARSEL/ALARM 18

HPFB bus timeout (HPFB BUSTIMEOUT):

Der er ingen kommunikation med Eta-K.
Advarslen vil kun vaere aktiv, nar parameter 804 er
stillet til en anden veerdi end OFF.

Hvis parameter 804 er stillet til Stop og trip, vil den
forst give en advarsel og derefter rampe ned, indtil
den kobler ud med en alarm.

Parameter 803 Bus timeout kan evt. stige.

ADVARSEL 33

Uden for frekvensomrade:

Denne advarsel aktiveres, hvis udgangsfrekvensen
er ndet parameter 201, Udgangsfrekvens lav
greense, eller parameter 202, Udgangsfrekvens haj
greense.

ADVARSEL/ALARM 34
HPFB fejl (HPFB FEJL):
Profibus-kommunikationen fungerer ikke korrekt.

ALARM 35

Inrush-fejl (INDKOBL. FEJL):

Denne advarsel fremkommer, nar enheden har
veeret tilsluttet for mange gange inden for 1 minut.

ADVARSEL/ALARM 36

Overtemperatur (OVERTEMP):

Der fremkommer en advarsel ved 78°C, og Eta-K
kobler ud ved 90°C. Enheden kan nulstilles, nar
temperaturen er under 70°C.

ALARM 37

Intern fejl (INTERN FEJL):

Der er opstaet en fejl i systemet. Kontakt Deres
Danfoss leverander.
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m Advarselsord 1 + 2 og Alarmord
Advarselord 1+ 2 og alarmord bliver vist i displayet
som et Hex format. Er der flere advarsler eller
alarmer vil der blive vist en sum af de samlede
advarsler eller alarmer.
Advarselsord 1 + 2 og alarmord kan ogséa udleeses
med den serielle bus i hhv. parameter 540, 541 og

538.
Bit (Hex) Advarselsord 1
00000008 HPFB timeout
00000010 Standard bus timeout
00000040 Stremgraense
00000200 Inverter overbelastet
00001000 Spaendingsadvarsel lav
00002000 Speendingsadvarsel hgj
00004000 Fasetab
00010000 Live zero fejladvarsel
00400000 Udgangsfrekvensgreense-advarsel
00800000 HPFB fejl
40000000 24V netfejl
80000000 Inverter temp. hgj
Bit (Hex) Advarselsord 2
01 Ramping
04 Start med/mod uret
08 Slow down
10 Catch-up
8000 Frekvensgreense
Bit (Hex) Alarmord
00000002 Trip fastlast
00000040 HPFB timeout
00000080 Standard bus timeout
00000100 Kortslutning
00000200 24 V netfejl
00000400 Jordfejl
00000800 Overstrem
00004000 Motortermistor
00008000 Inverter overbelastet
00010000 Underspeending
00020000 Overspaending
00040000 Fasetab
00080000 Live zero fejl
00100000 Overbelastning
02000000 HPFB fejl
08000000 Indkobl. fejl
10000000 Intern fejl
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m Funktioner, som programmeres, styres og overvages via bus (PROFIBUS) eller PC.

Omréde/antal
Funktion indstillinger/veerdi Fabriksindstilling Parameter nr.
Sprog 6 Engelsk Parameter 001
Lokal- /fiernbetjening 2 Fjernbetjent Parameter 002
Lokal reference 000,000 Parameter 003
Aktiv Setup 4 Setup 1 Parameter 004
Programmeringssetup 4 Aktiv Setup Parameter 005
Kopiering af Setups 4 Ingen kopiering Parameter 006
- LCP kopi 4 Ingen kopiering Parameter 007
% Display skalering af motorfrekvens 100 Parameter 008
% Display linie 2 24 Frekvens [Hz] Parameter 009
o Display linie 1,1 Reference [%] Parameter 010
f:) Display linie 1,2 Motorstrem [A] Parameter 011
5 Display linie 1,3 Effekt [kW] Parameter 012
Lokal kontrol/konfiguration 5 LCP digital kontrol/ Parameter 013
som parameter 100 som parameter 100
Lokal stop 2 Muligt Parameter 014
Lokal jog 2 Ikke muligt Parameter 015
Local reversering 2 Ikke muligt Parameter 016
Lokal reset af trip 2 Muligt Parameter 017
Lé&s for datagendring 2 Ikke last Parameter 018
Driftstilstand v.power up, 3 Tvangsstoppet, Parameter 019
lokal betjening anvend gemt ref.
Konfiguration 2 Hastighed, &ben slgjfe Parameter 100
Momentkarakteristik 4 Konstant moment Parameter 101

Motoreffekt XX XX KW - afh. af enhed Parameter 102
Motorspaending XX, XXV - afh. af enhed Parameter 103
Motorfrekvens XX,XHz - afh. af enhed Parameter 104
o Motorstrom XX, XX A - afh. af enhed Parameter 105
g Nom. motorhastighed XX omdr./min. - afh. af enhed Parameter 106
2 DC bremsetid 0,0 (off) - 60,0 sek. 10,0 sek. Parameter 126
o DC bremseindkoblingstid 0,0 Hz - fyax 0,0Hz Parameter 127
c Termisk motorbeskyttelse 2 Ikke muligt Parameter 128
& DC bremsespaending 0-100 % 0% Parameter 132
& Startspaending 0,00 - 100,00V Afhaenger af motor Parameter 133
Startkompensation 0,0 - 300,0% 100,0 % Parameter 134
U/f forhold 0,00 - 20,00 V/Hz Afhaenger af motor Parameter 135
Slipkompensation -500,0 - +500,0 % 100,0 % Parameter 136
DC holdespzending 0-100 % 0 % Parameter 137
Bremseudkoblingsveerdi 0,5-132 Hz 3,0 Hz Parameter 138
Bremseindkoblingsfrekvens 0,5-132 Hz 3,0 Hz Parameter 139
Omdrejningsretning 3 Kun med uret 0 - 132 Hz Parameter 200
Min. udgangsfrekvens (fyn) 0,0 HZ - fyax 0,0Hz Parameter 201
. Max. udgangsfrekvens (fuax) fuin - fomrAnE fomraoe (132 Hz) Parameter 202
§ Reference/feedback-omrade Min. - max./-max.- +max. Min. - Max. Parameter 203
& Min. reference -100.000,000 - Refyax 0,000 Parameter 204
G Max. reference Refun - 100.000,000 50,000 Parameter 205
S Oprampningstid 1 0,15 - 3600,00 sek. 3,00 sek. Parameter 207
o Nedrampningstid 1 0,15 - 3600,00 sek. 3,00 sek. Parameter 208
§ Jog-rampetid 0,15 - 3600,00 sek. 3,00 sek. Parameter 211
§ Quick-stop nedrampningstid 0,15 - 3600,00 sek. 3,00 sek. Parameter 212
§ Jog-frekvens 0 Hz - fyax 10.0 Hz Parameter 213
Referencefunktion 2 Sum Parameter 214
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Funktion

Omréade/antal
indstillinger/veerdi

Fabriksindstilling

Parameter nr.

Preset reference 1

-100,00 % - +100,00 %

0,00 %

Parameter 215

Preset reference 2 -100,00 % - +100,00 % 0,00 % Parameter 216
Catch-up/slow-down veerdi 0,00 - 100,00 % 0,00 % Parameter 219
Stremgreense for motordrift Min.-max. greense som
% af Iyowm- Max. greense Parameter 221
Frekvens-bypass, bandbredde 0 (off) - 100 % 0% Parameter 229
Frekvens-bypass 1 0,0 -132 Hz 0,0Hz Parameter 230
Frekvens-bypass 2 0,0 -132 Hz 0,0Hz Parameter 231
Time out 1-99 sek. 10 sek. Parameter 317
Funktion efter time-out Off/Stop og trip Off Parameter 318
Pulsreference/feedback, max. frek. 100 - 70000 Hz 5000 Hz Parameter 327
& Klemme 1, analog indgangsstrem 3 Ingen funktion Parameter 331
S Klemme 2, digital indgang 25 Reference Parameter 332
g Klemme 3, digital indgang 25 Reset Parameter 333
o Klemme 4, digital indgang 24 Start Parameter 334
o Klemme 5, digital indgang 23 Jog Parameter 335
S Klemme 1, min. skalering 0,0 - 20,0 mA 0,0 mA Parameter 336
S Klemme 1, max. skalering 0,0 - 20,0 mA 20,0 mA Parameter 337
£ Klemme 2, min. skalering 0,0-10,0V 0,0V Parameter 338
Klemme 2, max. skalering 0,0-10,0V 10,0V Parameter 339
Udgangsfunktioner 21 Ingen funktion Parameter 340

Bremsefunktion

Off/AC-bremse

Off

Parameter 400

Reset funktion

11

Manuel reset

Parameter 405

Switch-frekvens 1,5 - 14,0kHz Afheenger af enheden Parameter 411
Variabel switch-frekvens 3 Temp. afh. switchfrek. Parameter 412
Overmodulationsfunktion Off/On On Parameter 413
_ Min. feedback -100,000 - FByax 0 Parameter 414
2 Max. feedback FBwn - 100,000 1500 Parameter 415
é Reference/Feedback enhed 42 % Parameter 416
S Proces PID normal/inverteret Normal/inverteret Normal Parameter 437
E’ Proces PID anti-windup Ikke muligt/muligt Muligt Parameter 438
-% Proces PID startfrekvens fuin - Tmax fuin Parameter 439
c% Proces PID proportionalforsteerkning 0,00 (off) - 10,00 0,01 Parameter 440
Proces PID integrationstid 0,01 - 9999 sek. (off) 9999 sek. Parameter 441
Proces PID differenteringstid 0,00 (off) - 10,00 sek. 0,00 sek. Parameter 442
Proces PID forskellig forstaerkningsgraense 5 - 50 5 Parameter 443
Proces PID lowpass-filtertid 0,1 - 10,00 sek. 0,1 sek. Parameter 444
Indkobling pé roterende motor 4 Ikke muligt Parameter 445
Switch-manster 2 SFAVM Parameter 446
Bus-adresse 1-126 1 Parameter 500
Baudrate 300 - 9600 Baud/6 9600 Baud Parameter 501
§ Frileb 4 Logisk eller Parameter 502
= Quick-stop 4 Logisk eller Parameter 503
-2 DC-bremse 4 Logisk eller Parameter 504
E Start 4 Logisk eller Parameter 505
g Reversering 4 Logisk eller Parameter 506
© Valg af Setup 4 Logisk eller Parameter 507
£ Valg af hastighed 4 Logisk eller Parameter 508
& Bus jog 1 0.0 - fuax 10,0 Hz Parameter 509
Bus jog 2 0.0 - fuax 10,0 Hz Parameter 510
Telegram-profil Profidrive/Eta-K Eta-K Parameter 512
Bustidsinterval 1 sek. Parameter 513
Bustidsintervalfunktion 6 Off Parameter 514
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Funktion

Omrade/antal
indstillinger/veerdi

Fabriksindstilling

Parameter nr.

Dataudlaesning: Reference XXX, X Parameter 515
Dataudleesning: Ref. enhed Hz/rpm Parameter 516
Dataudleesning: Feedback Parameter 517
Dataudlaesning: Frekvens Hz Parameter 518
Dataudlaesning: frekvens x skala Hz Parameter 519
Dataudleesning: Strom A x 100 Parameter 520
Dataudleesning: Moment % Parameter 521
Dataudlgesning: Effekt kW Parameter 522
Dataudleesning: Effekt hp Parameter 523
Dataudlgesning: Motorspaending V Parameter 524
Dataudleesning: DC-link-speending V Parameter 525
Dataudleesning: FC term. 0-100% Parameter 527

Dataudleesning:

Digital indgang

Parameter 528

Dataudleesning:

Ekstern reference

-200,0 - +200,0 %

Parameter 533

Dataudleesning:

Statusord, binsert

Parameter 534

Dataudleesning:

FC temperatur

°C

Parameter 537

Dataudleesning:

Alarmord, binaert

Parameter 538

Dataudleesning:

Kontrolord, binaert

Parameter 539

Dataudleesning:

Advarselsord, 1

Parameter 540

Dataudleesning:

Advarselsord, 2

Parameter 541

Dataudleesning: Klemme 1, analog indgang

mA X 10

Parameter 542

Dataudleesning: Klemme 2, analog indgang

VX10

Parameter 543

Driftsdata: Driftstimer

0 - 130.000,0 timer

Parameter 600

Driftsdata: Kerte timer

0 - 130.000,0 timer

Parameter 601

Driftsdata: Antal opstarter 0 - 9999 Parameter 603
Driftsdata: Antal overtemperaturer 0 -9999 Parameter 604
& Driftsdata: Antal overspeendinger 0-9999 Parameter 605
_5 Fejllog, udleesning: Fejlkode Index XX - XXX Parameter 615
% Fejllog, udleesning: Tid Index XX - XXX Parameter 616
2 Fejllog, udleesning: Veerdi Index XX - XXX Parameter 617
% Reset af teeller for karte timer Ingen reset/reset Ingen reset Parameter 619
£ Driftstilstand 3 Normal funktion Parameter 620
2 Typeskilt: Eta-K type Afhaenger af enhed Parameter 621
Typeskilt: Software-versionsnr. Afhzenger af enhed Parameter 624
Typeskilt: LCP identifikations-nr. Afhzenger af apparat Parameter 625
Typeskilt: Database-indentifikationsnr. Afheenger af enhed Parameter 626
Typeskilt: Valgt applikationstype Parameter 628
Typeskilt:Kommunikations options type Parameter 630
BMC-softwareidentifikation Parameter 632
Motordatabase-identifikation Parameter 633
Enhedsidentifikation til kommunikation Parameter 634
Softwaredelnr. Parameter 635
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A NEtUATAId v 71

Advarsel mod uensket start ... 4 o
Aggrgsswe rImIJQ)er """"""""""""""""""""""""""""""""""" v OMGIVEISEE . 10
ARUSUSK STO].vvsvvvvsvssvssvs s [ Overensstemmelse med EMC-direktiv 89/336/EEC ............ 75

B P
BroadCast ...uuiiiiiiiiiii e 61 PATAMEEI-DYLES 1o 62

D Parameters

Danfoss PC software til seriel kommunikation .........c...cc...... 60 DC brake cut-in frequeNCY.......cccoveiiiiiiiiiciieece 31
Danfoss VLT frekvensomformer-motor og CE-meerkning .... 75 Start compensation ... 32
Databytes ......cccccceene. .. 62 Parametre ... 23
Datakontrolbyte (BCC) ACHIVE SEIUD wvvecv e, 25
Derating for haj SWitChfrekVens .........c.ccocevveveiicececececececcn 73 AdIESSE ..o 49
Derating for kersel ved lav hastighed .. T2 Baudrate ... 49
Derating for IUFIYK ...o.ovvveceeeesceeeieeeee e 792 BMC software-identifikation ..........cccoccveviieiiineiiicciinecn, 58
Derating for omgivelsestemperatur .............ccccocveveveveenennn. 72 BUS JOG T o 50
DESIGN GUITEN ... 6 BUS JOG 2 oo 50
Disse regler angar din Sikkerhed ..........cccocoveveeevovceeeeeenenens 4 Bypass frekvens 1 ... 37
Bypass frekVENS 2 ....ovvviiiiiiiii e 37
E Catch up/slow down vaerdi .....c.ccvvveeiieeiiiee e 36
Effektfaktor Data udlaesning: KIBMME 1 .....ovovvvvievieeeeeeeeeeeees 55
Ekstreme driftsforhold Dataudlaesning:  Motorspaending........c..cceveveevsvesrinrenions 52
EMC direktivet (89/386/EQF) oo 75 Dataudleesning: VLT Styreord, heX .......cccoevvivevresrevins 54
EMC standarder ...........couinnmmmnn e 76 Dataudlaesning: Advarselsord, 1 .....ccccccoevevevivenrivinnennn, 54
F Dataudleesning: Advarselsord, 2 ......cccccoveviviiiiiiiiieennnn, 54
Eta-K 305-375 til 3 faser, 380-480 V .ovcovoveeeeeeeeeeereesrena, Dataudleesning: Alarmord, NeX.........coeiinniin, 54
Forstyrrelser/harmoniske stramme i netforsyningen Dataudleesning: DC link spaending ... 53
Dataudleesning: Digital indgang ........ccccocvvevivieniieininennne. 53
G Dataudleesning: Effekt, HP evrvvvveceeeseeeseeeeeessesseeienen 52
Galvanisk adskillelse (PELV)....cccccoviiiiiiiiiiiiiiecciciee 70 Dataudlzesning: Effekt, KW ......co.ccovvriernevriesriessiennennns 592
Generelle tekniske data Dataudleesning: Ekstern reference % ........ccccocovevnnn. 53
H Dataudleesning: FeedbacCkK........cccocvvviiiiiieeiiiiiiiiiiieeen 51
HVad 6F CE-MEBIKNING 2 oo 74 Dataudlaesn.mg: Frekvens .............. s 51
Hvad er omfattet af EMC direKtivet? .........ovvvvvvoeveveeeeeeeeeeeeee 75 Dataudleesning: Klemme 2, analog indg. ......vwwsvesvvsve 55
Dataudleesning: Kolepladetemperatur ........cccocceevviiiinnenn 54
| Dataudlaesning: MOMENt ...........ccovvevervrererieseeseeennin, 52
Indholdet af en byte (DYte) .....covveiiiiiiiiiiiiiic e 61 Dataudlaesning: Motorstrom .......ccccovvviiiieiiicieceee, 52
K Dataudlaesning: Reference % .......ccccccevvvveiiveeiineiineannnn, 51
o Dataudlaesning: Reference enhed ..., 51
Kontrol karaktlell'lstlkker B O 9 DataudiEsning: StAtUSOrd, NEX ..o 53
Kontrolkort, d|g|tlal/puls-|ndgange ............................................ 9 DAtaUGIZESNING: VLT 18D, oo 53
Kontrolkort, pulSindgang ........ccovveeiieiiieiiiieeiee e 9 DC bremse ... 49
L DC bremse-indkoblingsfrekvens .........cccoovvvviiiiiieiieniens 31
LEBKSTIBM 1ottt 70 DC-bremsespaending ..o 31
Lavspaendingsdirektivet (73/23/EEC) ....vvoveveveeeererenrnnene, 74 Driftsdata: Antal INAKODINGEN ..., 55
LEDs Driftsdata: Antal overophedninger...........cccocvviiiiiiiiniinnns 56
LED 800304 ...oovoreooeeeeeeeeeseeeeeeeseeeeeee e, 11 Driftsdata: Antal overspeendinger ..., 56
LUFFUGHGNE 1o 73 Driftsdata: Driftstimer .........ccoovviiiiiiiiiii 55
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