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Simbolos

Dacifold

Serie Eta-K

Al leer esta Guia de Disefio, encontrara distintos
simbolos que requieren una atencién especial.

Los simbolos empleados son los siguientes:

Indica una advertencia general.

” Indica algo que debe tener en cuenta
>, .
‘ el usuario.

Indica una advertencia de alta tension.
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Serie Eta-K

Capitulo 1

m Seguridad

pagina 4
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Seguridad

Dacifold

Serie Eta-K

Todas las operaciones deben estar a

' cargo de personas adecuadamente

hd formadas.

Emplee todos los medios de elevacion provistos, por

ejemplo, los dos puntos de elevacion, si estan

montados, o el punto Unico de elevacion, si esta

iNOTA!:
": Seréa responsabilidad del usuario o del
i electricista certificado asegurar la conexion a
tierra y proteccion correctas segun las reglas y los
estandares nacionales y locales aplicables.

montado®.

Elevacién vertical: evite la rotaciéon incontrolada.

Maquina elevadora: no eleve otros equipos que soélo

tengan puntos de elevacion motorizados.

Antes de la instalacion, compruebe si hay dafios en la

cubierta del ventilador, darios en el eje, dafnos en el

soporte/montaje vy fijadores sueltos.

Compruebe los detalles de la placa de caracteristicas.

Asegurese de que la superficie de montaje es lisa y

de gue el montaje esta equilibrado y bien alineado.

Los obturadores y/o sellador vy los dispositivos de

seguridad deben estar correctamente ajustados.

Corrija la tension de la correa.

Cumpla las reglas sobre reducciéon de potencia, y
consulte "Condiciones especiales".

* Nota: la maxima elevacién manual es de 20 kg.
por debajo del soporte, pero por encima del nivel
del suelo. Pesos brutos maximos:

- Tamano de bastidor 80: 15 kg.

- Tamano de bastidor 90 y 100: 30 kg.

- Tamano de bastidor 112: 45 kg.

- Tamano de bastidor 132: 80 kg.

La tension del Eta-K es peligrosa

cuando el motor esta conectado a la red

eléctrica. La instalacién incorrecta del

Eta-K puede ocasionar dafios materiales, lesiones

personales graves e incluso la muerte.

Por consiguiente, es preciso cumplir las instrucciones

de este manual asi como la normativa y las

reglamentaciones de seguridad nacionales y locales.

Tocar los componentes eléctricos puede ser letal,

m Reglas de seguridad

1. El motor de convertidor VLT (Eta-K) debe
desconectarse de la alimentacion de red si es
necesario realizar actividades de reparacion.
Compruebe que se ha desconectado la
alimentacién y que ha transcurrido el tiempo
necesario (4 minutos).

2. Debe establecerse una correcta conexién a
tierra de protecciéon del equipo, el usuario debe
estar protegido contra la tension de
alimentacion, y el motor debe estar protegido
contra sobrecargas de acuerdo con las
reglamentaciones nacionales y locales
aplicables.

La utilizacion de RCD (relés ELCB) se describe
en el capitulo 10.

3. Las corrientes de fuga a tierra son superiores a
3,5 mA. Esto significa que la instalacion del Eta-
K debe ser fija y permanente y que hay que
reforzar la conexion a tierra protectora.

m Advertencia contra arranque no deseado

1. El motor puede pararse mediante comandos
digitales, comandos de bus o referencias,
mientras el convertidor de frecuencia esté
conectado a la alimentacion eléctrica.

Si la seguridad de las personas requiere que
no se produzca un arranque accidental, estas
funciones de parada no son suficientes.

2. Durante el cambio de los parametros,
puede arrancar el motor.

3. Un motor parado puede arrancar si ocurre un
fallo en los componentes electrénicos del Eta-K,
0 si desaparece una sobrecarga provisional 0 un
fallo de la red eléctrica.

incluso después de desconectar el suministro

eléctrico.

Espere al menos 4 minutos.

- La instalacion debe tener fusibles y estar

correctamente aislada.

- Las tapas y entradas de cables deben estar

instaladas.
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Introduccion

Dacifold

Serie Eta-K

Publicaciones técnicas especificas sobre la Eta-K:

Guia de Diseio:

Manual de Funcionamiento:

Proporciona toda la informacion de disefio necesaria

y una ¢

ompleta descripcion del concepto del

producto, la gama del producto, datos técnicos,

control,

programacion, etc.

Ayuda a los usuarios a instalar y poner en marcha

rapidamente su motor de la Eta-K.

La Man
con la

ual de Funcionamiento siempre se suministra
unidad.

Si tiene alguna pregunta en relacion con la Eta-K, no dude en llamarnos. Tenemos
especialistas en todo el mundo dispuestos a asesorarle sobre aplicaciones,
programacion, formacion y mantenimiento.

Documentacion disponible

El grafico inferior describe la documentacion disponible sobre la Eta-K.

Promocion

Folleto
| MB.03.CX.YY]|

Articulos
MZ.03.AX.YY

—_—

Todos los
usuarios

|

Configuracion
Réapida
MG.97.LX.YY

Varios
Ggia ~de VLT Software | Manual ]| Hoja de datos
Disefio | Dialog ||| PROFIBUS ||IMD.03.AX.YY
MG.97.LX.YY | | MG.97.LX.YY . || MG.97.LX.YY
I_l — 1
[ [

X = Numero de versién
YY = Idioma
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Serie Eta-K

Capitulo 3

m Eta-K 305-375 para 380-480 V trifasico .....

m Datos técnicos generales .......ccccveeeeiiiiiinnnns

pagina 8
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Datos técnicos

Dacifold

Serie Eta-K

m Eta-K 305-375 para 3 fases, 380-480 V
K 305 307 311 315 322 330 340 355 375
Potencia del motor
[HP] 0.75 1.0 1.5 2.0 3.0 4.0 5.0 7.5 10.0
[kW] 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 4.0 5.5 7.5
Par del motor
2-polig [Nm] 1.8 2.4 3.5 4.8 7.0 9.5 12.6 17.5 24.0
4-polig [Nm] 3.5 4.8 7.0 9.6 14.0 19.1 25.4 35.0 48.0
Tamano del bastidor
[mm] 80 80 90 90 100 100 112 132 132
Peso [kgd] 11 13 17 20 26 28 37 56 61
Intensidad de entrada [A]
380V
2-polig 1.4 1.6 2.2 2.8 4.1 5.3 7.0 9.3 13.0
4-polig 1.4 1.7 2.5 3.3 4.7 6.4 7.9 111 15.3
480 V
2-polig 1.2 1.3 1.8 2.3 3.3 4.2 5.6 7.4 10.2
4-polig 1.1 1.4 2.0 2.6 3.7 5.1 6.4 8.8 11.9
Terminales de potencia
[AWG] 10 10 10 10 10 10 10 6 6
[mm?] 4 4 4 4 4 4 4 10 10
Tamafo 3XPG16 3XPG16 3XPG16 3XPG16 3XPG16 3XPG16 3XPG16 1XPG21/ 1XPG21/
de mordazas 3XPG16 3XPG16
Fusibles previos méaximos
ULY [A] 10 10 10 10 10 15 15 25 25
IECY [A] 25 25 25 25 25 25 25 25 25

1. Deben utilizarse fusibles previos de tipo gG. Cuando deba cumplirse UL/cUL, sera necesario utilizar fusibles previos tipo KTS-R
500V o similar. Los fusibles deben estar disefiados para la proteccion de un circuito capaz de suministrar un maximo de 100.000
Amp/rms (simétrico), maximo de 500 V.

m Datos técnicos generales

Alimentacion de red, TT, TN y IT* (L1, L2, L3):

- Alimentacion de red, unidades de 380-480 V ......ovvvvvieiiiiiiiiiiiieiiis 3 x 380/400/415/440/460/480 V £10 %
- Frecuencia de aliMENTaCiON ... 50/60 Hz
- Desequilibrio maximo de tension de red .........oooviviviiiiie +2 % de la tension nominal
R - (o o o [N o o) (=T aTei - VA oo < X SR Max. 0,9/1,0 a carga nominal
- N° de conmutaciones en entradas de alimentacion L1, L2, L3 ..ccoooviiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeevie, aprox. 1 vez/2 min.

Consulte el capitulo 7, "Condiciones especiales".
*) No vdlido para unidades 1B de clase RFI

Caracteristicas de par:
- Par de arranque/de SODIECAIga.......coiiiiiiiiiii e 160 % durante 1 min.
= Par CONTINUO ... consulte la pag. 72
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Dacifold

Serie Eta-K
Tarjeta de control, entradas digitales/de pulso:
- NUmero de entradas digitales pProgramabIes ...........vviiiiiiiiiiiiiie e e 4
B N\ e (<Y 1= 0 a1 [ T | N X101-2, -3, -4, -5
= NIVEL AE TBNSION 11ttt 0-24 V CC (l6gica positiva PNP)
- Nivel de tENSION, 107 TOGICO wuvviiiiiiee it e e e e bt a e e e e e e s bbb aaeeaeaaaan s <5V CC
- Nivel de tENSION, 17 TOGICO .uvviiiiiiee it a e e e e e e s b r e e e e e e e e >10 V CC
- TenSiON MAX. BN BNTIFAGA ...vviiiiii et e e e e e e e e e e e e e e e e e bt a e e e e e e e e 28 V CC
- Resistencia de eNtrada, R aprox. 2 kQ
= TIEMPO B EXPIOTACION ...ttt e ettt 20 mseg.
Tarjeta de entrada, entrada de pulso:
- N° de entradas de pulSO Programables ........ciii i 1
I N o L= =g 1 011 =TT X101-3
- Frec. méax. en terminal 3, colector abierto/contrafase 24 V.....ccooovvviiiiiiiiiiiiiiiiie e 8 kHz/70 kHz
= RESOIUCION ettt e e e 10 bits
- Precision (0,1-1 kHz), terminal 3., Error max. 0,5 % de escala completa
- Precision (1-12 kHz), terminal 3......ccooiiiiiiie e Error méx. 0,1 % de escala completa
Tarjeta de control, entradas analdgicas:
- N° de entradas analdgicas de tension pProgramabIes .......coivvviiiiiiiiiiii e 1
e [ =g 0 110t LS TPPU RSO PP PP UPPP PP X101-2
= NIVEL AE TBNSION 11ttt 0-10 V CC (escalable)
- Resistencia de entrada, R aprox. 10 kQ
- N° de entradas analdgicas de intensidad programables ........uvvviiiiieeiiiiiiiiie e 1
B N e 1= 1= 0011 X101-1
- RaNGO de iNTENSIAA ... .uiiiiiiiice e 0-20 mA (escalable)
- ResiStencCia de BNTrada, Ri.....oiiiieiiiii e aprox. 300 Q
I n (= Tol 11 o] o] o [T PR TP 9 bits
- Precision enla entrada ..., Error max. 1 % de escala completa
SR =100 Lo R [T =Y o] foTi= o] o] o PSR SPPPPPPRSRR 20 mseg.

Tarjeta de control, salidas digitales/de pulso y analdgicas:

- N° de salidas digitales y analdgicas programableS..........ccuiiiuuiiiiiiieeiii it 1
= N A8 TBITIINAL . ettt X101-9
- Nivel de tension en la salida digital/Carga .......ooivvvviiiieiee e 0-24 V CC/25 mA
- Intensidad en salida @NAlOGICA ..........uvviiriiie e a e 0-20 mA
- Carga maxima a bastidor (terminal 8) en la salida analdgiCa ...........cccevviiiviriieeieee e, Rcarea <500 Q
- Precision de salida analdgiCa ... .....cocvvreeiriiieieiiiiiee s Error méax. 1,5 % de escala completa
- Resolucion en la salida @nalOGICa .......uvieiiieiiiis ettt 8 bits

Tarjeta de control, comunicacion en serie mediante RS 485;

B AN elo (<Y (Y 0 011 = | TR X100-1, -2

Caracteristicas de control (el convertidor de frecuencia):

- RANGO 0B frECUBNCIA ...ttt et e e e e bbbt e e e e e s 0-132 Hz
- Resolucion en 1a freCUBNCIA 08 SAIITA .......viiie ettt e e e e e e e e e e e e aeees 0,1 %
- Tiempo de respuesta del SISTEMEA ...uue oo Méx. 40 mseg.
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Datos técnicos

Dacifold

Serie Eta-K
Externo:
I o] C=ToTo1 (o] o U OSSR IP 55 (IP 56, IP 66)
- Prueba de VIDracion ... (IEC 68, consulte la pag. 73) 1 g
- Humedad relativa max..........cooeeeeeeeieenn.n. 93 % +2 %, -3 % (IEC 68-2-3) para almacenamiento/transporte
- Temperatura ambiente ....cccvvvvieiieeiiiiiee e Max. 40°C (Max. de media de 24 horas 35°C)
Para la reduccion de potencia a alta temperatura ambiente, consulte el capitulo 7.
- Temperatura ambiente minima con funcionamiento COMPIELO .......cccoiiiiiiiiiiiiieie e 0°C
- Temperatura ambiente minima con rendimiento redUCIAO ..........cooiiiiiiiiiiiiiiii e -10°C
- Temperatura durante el almacenamiento/transSporte ..........cccccciiiiii -25 - +65/70°C
- Altura Max. sOBre €l NIVEL DBl MAI ...uuiiiiiiiiii e e e e 1000 m
Para la reduccidn de potencia debido a la presion atmosférica, consulte el capitulo 7.
- Normas de EMC aplicadas, Emision .............ccceevvvvnnnenn. EN 50081-1/2, EN 61800-3, EN 55011, EN 55014
Inmunidad ........... EN 50082-2, EN 61000-4-2, IEC 1000-4-3, EN 61000-4-4
EN 61000-4-5, ENV 50140, ENV 50141
- Normas de seguridad apliCadas ..........uuuiieeiiiiiiiiiiiiiiie e EN 60146, EN 50178, EN 60204
UL508
Proteccion:

e Proteccion contra sobrecarga térmica del motor y los componentes electrénicos.

e El control de la tensién del circuito intermedio asegura que el inversor se desconecte si dicha tension es
demasiado alta o baja.

e Sj falta una fase de tension de red, el inversor se desconecta cuando se sitle una carga en el motor.

e Proteccion contra intensidad excesiva y transitorios de red.
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Serie Eta-K

Disposicion de terminales (para la instalacion, consulte la Configuracion Rapida, MG.03.Fx.xx)

LED302
LED301
LED300

[ﬂ LED304
LED303

— il

OFF —] grounc

175NA00S.16

S0921U29) sojeq

X101: Bloque de terminales para sefiales de control analdgicas/digitales

N° terminal Funcién Ejemplo

1 Entrada analdgica (0-20 mA) Senal de realimentacion

2 Entrada analégica (0-10 V)/ digital 2 Referencia de velocidad

3 Entrada digital 3 (o de pulsos) Reset

4 Entrada digital 4 (o de parada precisa) Arranque

5 Entrada digital 5 (otros) Jog (velocidad fija)

6 Suministro de 24 V CC para entradas digitales (max. 150 mA)

7 Suministro de 10 V CC para potencidmetro (max. 15 mA)

8 0V para terminales 1-7 y 9

9 Salida analdgica (0-20 mA)/digital Indicacion de fallo
X100: LED 300-304
Blogue de terminales para comunicacion de datos LED 300 (rojo): Desconexion por fallo
N° terminal Funcién LED 301 (amarillo): Advertencia

1 P RS 485 Para conexion LED 302 (verde): Puesta en marcha

2 N RS 485 a bus o PC LED 303-304: Comunicacion

3 5V DC Suministro de Para las versiones con PROFIBUS, consulte el

4 0V DC bus RS 485

manual MG.97.LX.YY.

Diagrama de conexién - ajustes de fabrica

- Reset debe cerrarse un breve

b3
® 1 p espacio de tiempo para reiniciar las
Reset Q| |2 = desconexiones por fallos.
(botén pulsador)— ® 3 - Arranque debe cerrarse para
Arranque ® 4 cambiar al modo de funcionamiento.
Velocidad fija ———— N 2 - Velocidad fiia efectta el
A ® funcionamiento a velocidad fija
o |- —1=5_kQ Sl |7 . ,
Refer. de velocidad ® 8 mientras esté cerrado (10 Hz).
® 9 - Refer. de velocidad (0-10 V)
determina la velocidad en el modo
DANFOSS
175NA00S.10 de funcionamiento.

MG.97.G2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss






Dacifold

Serie Eta-K
Capitulo 4 m Panel de control.......cccccoviiviiiic e pagina 14
B DiSPIaY v pagina 14
m Funciones de las teclas de control ............ pagina 15
m Estado de lectura del display ...........cc...... pagina 16
B Modo de Display .....ccccceevviviiiieiieeeceieinn, pagina 16

m Modo de Display:
seleccion del estado de lectura ................. pagina 16

m Modo de Menu rapido comparado
con el modo de MenU .......ccovvveeeiiiinenennne, pagina 17

m Configuracion rapida con

el MenU rapido ..oooveeeeeeeiieeieii pagina 17
m Seleccion de pardmetros.........coccveeeeeneen. pagina 17
B Modo de MenU ......ccooevvviiiiiniiiiiiineiin, pagina 18
B Grupos de pardmetroS.......cccceeviiveeeeninnnnn. pagina 18
m Cambio de datos ......cccccoevviiiiiiiiiiie pagina 18
m Cambio de un valor de texto ...........ccvvee. pagina 18

m Cambio de valores de datos numéricos .... pagina 19

m Estructura de menU ......ccooooiiiiiininnnn. pégina 20
m Kit de conexion de ServiCio .........cccoeeevvnnee. pagina 21
m Kit de conexion interna ......cccoccceeeeeiiiiinnnnn, pagina 21
m Kit de montaje remoto ..........cooeeeieiii pagina 21
m Panel de operacion local (LOP).................. pagina 22

|e20] [0413U0)

MG.97.G2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss 13



Control local

Dacifold

Serie Eta-K

m Panel de control

El Eta-K dispone opcionalmente de un panel de control
local (LCP 2), que proporciona un interface completo
para el funcionamiento y control del Eta-K.

iNOTA!:
' No es posible utilizar el LCP del VLT Serie
e 5000 (numero de cédigo 17520401) con el
Eta-K. Sin embargo, se puede utilizar el LCP 2
general (numero de cédigo 175N0131), tanto en los
motores de la Eta-K, VLT 2800 como en los
convertidores VLT Serie 5000.

Instalacion del LCP
El LCP 2 se conecta al terminal X100, 1-4 (consulte
las instrucciones separadas MI.03.AX.YY).

Funciones del LCP
Las funciones del panel de control pueden dividirse
en tres grupos:

. display
. teclas para cambiar parametros de programacion
. teclas para el funcionamiento local

Todos los datos se indican en un display alfanumérico
de 4 lineas, que puede mostrar continuamente en el
funcionamiento normal hasta 4 variables de
operacion y 3 condiciones operativas. Durante la
programacion, se presenta toda la informacion
requerida para una rapida y efectiva configuracion de
parametros el Eta-K.

Como suplemento del display, hay tres luces
indicadoras para la tension, advertencias y alarmas.
Todos los parametros de programacion del Eta-K se
pueden modificar inmediatamente desde el panel de
control, a menos que se haya bloqueado esta
funcién con el parametro 018.

DANFOSS
175ZA004.10

DISPLAY QUICK
STATUS MENU

CHANGE CANCEL
DATA

OALARM

STOP. FWD
RESET "REV. [ START

OWARNING OON

Display

El display del panel LCD tiene iluminacion propia y un
total de 4 lineas alfanuméricas junto con un cuadro
que muestra el sentido de giro (flecha) y el ajuste
elegido, asi como el ajuste en que tiene lugar la
programacion si tal es el caso.

12 linea
12345678901 234367390
22 linea - s'?up
12340678 1
32 linea
12345673981 234567390
42 linea 1234567898123 4567590

La 1? linea muestra hasta 3 variables de operacion
continuamente en el estado de funcionamiento
normal, o texto que explica la 22 linea.

La 22 linea muestra continuamente una lectura con
la unidad correspondiente, independientemente del
estado (excepto en caso de advertencia o alarma).

La 3° linea est& en blanco, normalmente, y se utiliza
en el modo de Menu para mostrar el nimero de
pardmetro seleccionado, o el nimero de grupo de
parametros y su nombre.

La 42 linea se utiliza en el estado de funcionamiento
para mostrar un texto de estado, o en el modo de
cambio de datos para mostrar el valor del parametro
seleccionado.

Una flecha indica el sentido de rotacion del
SETUP motor. Ademas, se muestra el ajuste
1‘_: seleccionado como Ajuste activo en el
parametro 004. Al programar otro ajuste
distinto al Ajuste activo, el nUmero correspondiente al
que se esta programando aparece a la derecha. El
numero del segundo ajuste parpadeara.

Luces indicadoras

En la parte inferior del panel de control hay una luz
de alarma roja y una luz de advertencia amarilla,
ademas de una luz indicadora verde de tension.

roja amarilla verde
[ OALARM OWARNING  OON |

14
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Si se sobrepasan determinados valores de umbral, se CANCEL
activan las luces de alarma y/o advertencia, junto con
un texto de estado y de alarma en el panel de control.
La luz indicadora de tension se activa cuando el
Eta-K recibe tension eléctrica; al mismo tiempo se
enciende la iluminacion propia del display.

[CANCEL] se utiliza para cancelar un
cambio en el parametro seleccionado.

o
X

A B |

[OK] se utiliza para confirmar un
cambio en el parametro seleccionado.

[+/-] se utiliza para seleccionar un
parametro y para cambiar el
parametro seleccionado, o para
cambiar la lectura de la linea 2.

m Teclas de control
Las teclas de control se dividen en funciones. Esto
significa que las teclas entre el display y las luces
indicadoras se utilizan para ajustar parametros,
incluyendo la opcidn de lectura del display durante el
funcionamiento normal.

DISPLAY QuICK MENU
STATUS MENU

[<>) se utiliza para seleccionar un
grupo, y cuando se modifican
parametros numéricos.

[STOP / RESET] se utiliza para parar o
reiniciar el Eta-K después de un corte
de electricidad (desconexion). Puede

STOP

2
m
w
m
—

iNOTA!:

seleccionarse mediante el parametro

014. Si se activa la parada, la linea 2
parpadea y debe activarse [START].

Si presiona la tecla [STOP/RESET] impedira

& que funcione el motor, también con el panel

LCP 2 desconectado. Su arranque solo se

Las teclas de control local estan debajo de las luces podra realizar con la tecla [START] del LCP 2.
indicadoras.

G-

[JOG] sustituye la frecuencia de salida

P por una frecuencia fija mientras se
STOP FWD. : : ;
T Y e B JoG mantiene presionada. Puede activarse

o desactivarse con el parametro 015.

[FWD / REV] cambia el sentido de

E . de las teclas d trol - rotacion del motor, que se indica por
m Funciones de las teclas de contro REV. medio de una flecha en el display,

aunque solo en modo Local. Consulte
la pagina 43. Puede seleccionarse en el
parametro 016 para que se active o
esté inactiva (el parametro 013 debera
ajustarse en [1] o [3] y el parametro 200

DISPLAY [DISPLAY / STATUS] se utiliza para

STATUS seleccionar el modo de Display o
cambiar al modo de Display desde el
modo de Menu rapido o el modo de

Mend. en [1]).
auick [QUICK MENU] se ,utiliza para [START] se utiliza para arrancar el Eta-
MENU programar los parametros

t ientes al modo de Menu K después de pararlo con la tecla
Dlerljneclzzlen es; o te o START [STOP]. Siempre esta activada, pero
D PO e no puede cancelar un comando de

d]re.ctamente entre el moQo de Menu parada emitido mediante orden
rapido y el modo de Menu. externa

[MENU] se utiliza para programar todos

los parametros. Es posible conmutar iNOTA!:
directamente entre el modo de Menu y

el modo de Menu rapido.

MENU

CHANGE [CHANGE DATA] se utiliza para
DATA cambiar el pardmetro seleccionado en
el modo de Menu o de Menu réapido.

MG.97.G2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss 15

|e20] |013U0D 3P |dued



Control local

Dacifold

Serie Eta-K
' Si se han activado las teclas para control Estadode I: In: Ii:
& local, permaneceran activas tanto cuando se lectura:
haya ajustado la frecuencia en Control Linea 1 Descripciéon para Valor de dato  Descripcion para
, variable para 3 variab. 3 variables
remoto como en Control local en el parametro 002, en linea 2 en linea 1 en linea 1

aungue con la excepcion de [FWD/REV], que sélo
se activa en funcionamiento local.

iNOTA!:

Si no se ha seleccionado una funcién de
": parada externa y la tecla [STOP] se ha
i ajustado como inactiva en el parametro 014,
el Eta-K soélo se podra arrancar y parar
desconectando la tension del mismo.

Estado de lectura del display

Es posible cambiar el estado de lectura del display,
consulte la lista de la pagina 16, dependiendo de si
el Eta-K esta en funcionamiento normal o se esta

programando.

Modo de Display

En funcionamiento normal, pueden indicarse
continuamente hasta 4 variables de operacion
distintas: 1,1, 1,2, 1,3y 2, y en la linea 4, el estado
de funcionamiento actual o las alarmas y
advertencias que surjan.

UAR 1.1 WAR 1.2 UAR 1.3

URE 2

ESTRDO

Modo de Display: seleccion del estado de lectura
Hay tres opciones en relacion con la seleccion del

estado de lectura del modo de Display: I, Il y lll. La
opcion del estado de lectura determina el nimero

de variables operativas que pueden leerse.

La siguiente tabla da los parametros vinculados
opcionalmente a las variables en la primera y segunda

linea (consulte el parametro 009).

Variable de operacion: Unidad:
Referencia [%]
Referencia [unidad]*
Realimentacion [unidad]*
Frecuencia [Hz]
Frec. x Escalado [-]
Intensidad del motor [A]

Par [%]
Potencia [kW]
Potencia [HP]
Tensién del motor V]
Tension de CC V]
Carga térmica de FC [%]
Horas de funcionamiento [Horas]

Estado de entrada, ent. digital
Referencia externa

[Cédigo binario]
[%]

Caodigo de estado [Hex]
Temp. placa disipadora [°C]

Cdédigo de alarma [Hex]
Caodigo de control [Hex]
Codigo de advertencia 1 [Hex]
Cdédigo de advertencia 2 [Hex]
Entrada analégica 1 [mA]
Entrada analégica 2 V]

* Se selecciona en el parametro 416.

La unidad de medida aparece en el estado de lectura 1,

linea 1, o se muestra 'U'".

Las variables 1,1; 1,2 y 1,3 en la primera linea y la
variable en la segunda linea 2 se seleccionan
mediante los parametros 009, 010, 011 y 012.

e Estado de lectura I:

Este estado de lectura es estandar después del

arrangue o de una inicializacion.

FREECUEMCIR

56,8 HZ 7

MOTOR EM MARCHA

La linea 2 da los valores de datos de una variable de
operacion en sus unidades relacionadas, y la linea 1
proporciona un texto que explica la linea 2; vea la
tabla. En el ejemplo, la frecuencia se selecciond
como variable mediante el parametro 009.

Durante el funcionamiento normal, puede leerse
inmediatamente otra variable utilizando las teclas + vy -.

16
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Dacifold

Serie Eta-K

e Estado de lectura Il

La conmutacién entre los estados de lectura | y |l
se efectla presionando la tecla [DISPLAY /
STATUS].

24,3 X 38,2 % 13,8H

58,8 HZ ¥

MOTOR EM MARCHA

En este estado, se muestran simultdneamente las
cuatro variables con sus valores de datos
asociados; consulte la tabla. En el ejemplo, la
frecuencia, referencia, par e intensidad, se
seleccionaron como variables en la primera y
segunda linea.

e Estado de lectura Il

Este estado de lectura puede activarse siempre que
se mantenga presionada la tecla [DISPLAY/
STATUS]. Al soltar esta tecla, el sistema conmuta al
estado de lectura Il, a menos que se presione
menos de aprox. 1 seg.

REFx PARX IMNTEM A

28,8 HE 7

MOTOR EM MARCHA

Aqui se visualizan los nombres y unidades de las
variables de la primera y segunda linea, la variable 2
no cambia.

Modo de Menu rapido comparado con el modo
de Menu

La serie de Eta-Ks puede utilizarse practicamente
para cualquier asignacion de tareas, motivo por el
cual el niumero de parametros es bastante amplio.
Ademas, esta serie ofrece una opcién de dos modos
de programacion: un modo de Menu y un modo de
Menu rapido.

e El Menu rapido lleva al usuario por un conjunto de
parametros que seran suficientes para hacer que
el motor funcione casi éptimamente, mientras que
los ajustes de fabrica de los demas parametros

toman en cuenta las funciones de control
deseadas, ademas de la configuraciéon de las
entradas/salidas de sefal (terminales de control).

¢ El modo de Menu hace posible seleccionar y
cambiar todos los parametros a eleccion del
usuario. Sin embargo, algunos parametros estaran
"blogueados”, dependiendo de la opcién de
configuracion (parametro 100).

Ademas de tener un nombre, cada parametro se
vincula con un numero, que es el mismo indepen-
dientemente de los modos de programacion. En el
modo de Mend, los pardametros se dividen en gru-
pos, indicando el primer digito del nimero de
parametro (a la izquierda), el grupo de parametros al
que corresponde.

Con independencia del modo de programacion, el
cambio en un parametro tendra efecto y se mostrara
tanto en el modo de Menu como en el de Menu
rapido.

Configuracion rapida con el Menu rapido

La configuracién rapida se inicia presionando la tecla
[QUICK MENU], que da como resultado la siguiente
lectura en el display:

MEMU RAPIDO ¥ OF Y

JH. 8 HEZ 7

dHl LEMGURJE
ESPANOL

En la parte inferior del display, se dan el nimero y
nombre del parametro, junto con el estado y valor del
primer parametro de la configuracion rapida. La
primera vez que se presiona la tecla de Menu répido
después de encender la unidad, las lecturas
empiezan en la posicion 1; consulte la siguiente tabla.

Seleccion de parametros

La seleccion de parametros se realiza por medio de
las teclas [+/-]. Puede accederse a los siguientes
parametros:

Pos. N°: Parametro Unidad
1 001 Idioma

2 200 Sentido de rotacion

3 101 Caracteristicas de par

4 204 Referencia minima [Hz]
5 205 Referencia maxima [Hz]
6 207 Tiempo de rampa de aceleracion [seg.]
7 208 Tiempo de rampa de deceleracion [seg.]
8 002 Control local/remoto

9 003 Referencia local

10 500 Direccion

MG.97.G2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss
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Control local

Dacifold

Serie Eta-K
m Modo de Menu m Cambio de datos
El modo de Menu se inicia presionando la tecla Independientemente de si se ha seleccionado un
[MENU], lo que produce la siguiente lectura en el parametro en el modo de Menu réapido o en el
display: modo de Mend, el procedimiento para cambiar los

datos es el mismo.

Al presionar la tecla [CHANGE DATA], tiene acceso

a cambiar el parametro seleccionado, después de lo

EE E H E Lo cual destellara el subrayado en la linea 4 del display.
L 1 El procedimiento para cambiar los datos depende

B .. PANEL vV DISFLAY de si el parametro seleccionado representa un valor

de dato o un valor de texto.

FEECUEMCIA

m Cambio de un valor de texto
La linea 3 del display muestra el nimero y el Si el pardmetro seleccionado es un valor de texto,
nombre del grupo de parametros. este valor deberd cambiarse con las teclas [+/-].

3 FEECUEHWCIA
Grupos de parametros
En el modo de Menu, los parametros se dividen en

56,8 HZ 7
SETUP
grupos. La seleccion de un grupo de parametros se i 1

realiza por medio de las teclas [<>]. B8l LEMGUAJE
Puede accederse a los siguientes grupos de .
) ) ESFANOL
parametros:
N° de grupo Grupo de parametros La linea inferior del display muestra el valor de texto
0 Funcionamiento y display que se introduciré (almacenard) al confirmar dicho
1 Carga y motor valor con [OK].
2 Referencias y limites
3 Entradas y salidas
4 Funciones especiales
5 Comunicaciones serie
6 Funciones técnicas

* Para mas informacion sobre los grupos de
parametros 800 y 900, consulte el manual de la
Eta-K Profibus, MG.97.LX.YY.

Cuando se haya seleccionado el grupo de
parametros deseado, puede elegirse cada
parametro con las teclas [+/-]:

FEECUEMCIRA

28,8 HZ %

@61 LEWMGURJE
ESPANOL

La tercera linea del display muestra el niumero vy el
nombre del pardmetro, mientras que la cuarta linea
muestra el estado/valor del parametro seleccionado.
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Dacifold

Serie Eta-K

m Cambio de valores de datos numéricos
Si el parametro elegido representa un valor de dato
numeérico, primero se selecciona un digito con las
teclas [<>].

FRECUEMC IR

58,8 HZ ¥

138 FREC. ARRAMGUE
Bl e HZ

A continuacion el digito elegido se cambia de forma
variable mediante las teclas [+/-]:

FEECUEHMCIRA

58,8 HZ 7

138 FREC. ARRAMGUE
Ba,68 HZ

El digito elegido se indica mediante el digito
intermitente.

La linea inferior del display muestra el valor de dato
que se introducira (almacenara) cuando lo confirme
con [OK].

MG.97.G2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss
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Dacifold

Serie Eta-K

m Estructura de menu

VAR 1

Control local

ESTRDO

DISPLAY MENU
STATUS

MODO DE MENU

FEECUEMCIRA

5E1 BHZ T

PAHEL Y DISPLAY

Seleccién
de grupo

Seleccion de

parametro Q

MODO DE DATOS

FEEKUEMS

a8, 8 HZ

881 LEMGURJE
EHMGLISH

CHANGE
DATA

MODO DE CAMBIO DE DATOS

MODO DE DISPLAY

.1 UAR 1.2 VAR 1.3

AR

)
SETUP

1

A\ 4
QUICK
MENU

DISPLAY

STATUS

MODO DE MENU RAPIDO

BUICK MEHMU
i

W 0F

58,8 HZ ¥

BBl LEMGUA.JE
EMGLISH

P

CHANGE
DATA

OK
CANCEL

A

A

A

v
MODO DE CAMBIO DE DATOS

FEECUEMCIRA

58,8 HZ ¥

LEMGURJE

BE1
EHGLISH

Seleccion de
valor de datos

RUICK MEHU
i

W 0F

S8.8 HZ §

@1 LEMGURJE
EMHGLISH

20
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Dacifold

Serie Eta-K

m Kit de conexion de servicio

Utilidad:

Hacer que funcionen al mismo tiempo el panel LCP 2 y
PROFIBUS. Este enchufe de servicio se puede utilizar
con los nimeros 03Gxxx de la Eta-K, y a partir de la
version de software 2.03. Ademas, se debe utilizar con el
cable para kit de enchufe 175N0162.

B

N

—[lo]

loll=

N i
Bat= = — V’
_H
=)
175NA060.10 i
m Kit de conexioén interna
Utilidad:
Obtener una conexién enchufable entre el LCP 2 vy el
Eta-K.
Se utiliza con el cable para kit de conexion externa
175N0162.
_H
O, o~ O —
LR
o Sin
ON
i ©
———) OFF e
i __ (@l
= ULz ©
A (=) 4
s
)
175NA061.10
m Kit de montaje remoto
Conexiones:
- Color de cable/ | Terminal X100/ Pin sub-D
@ amarillo 1 8
X1 oo Verde 2 9
1234 rojo 3 2
2 azul 4 3
[o="¢) |
—F ]
DANFOSS
175NA039.12
21
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Control local

Dacifold

Serie Eta-K

m Kit de montaje remoto (cont.)

W
&
|
[
135mm
} 72mm £ 0,3mm
E
E
bt
o
+I O
£
:
S
<
O

Unidad de
control

Puerta
del panel

|

raAcsa.
m Panel de operacion local (LOP)

. 5: Cableado

- Color de cable | Terminal | Funcion

. Blanco 2 Referencia

° = Marrén 3 Reset

. Violeta o gris 4 Consulte la tecla [

o [mO] en la tabla

Verde 5 Consulte la tecla 11
en la tabla
Rojo 6 +24 V
Amarillo 7 +10V
Azul 8 Tierra
Utilice las teclas +/- para ajustar la referencia.

Funcién/ajustes Tecla (arr.) Tecla (arr.) Tecla

(parada) T 1 O

Por omisién-Operacion en dos velocidadgs Func. en Func. a Parada

(conectar el cable violeta): no son referencia velocidad fija | (y reset* - si hay

necesarios cambios en el ajuste de fabrica. | ajustada (+/-) | de 10 Hz** desconexion)

Funcioén 2 - Operacion en dos modos

(conectar el cable violeta): Func. en el Func. en el Parada

seleccione los modos de funcionamiento Ajuste 1 Ajuste 2 (y reset” - si hay

en el Ajuste 1 0 2 (param. 4-6). desconexion)

Param. 335 = 18 (seleccionar Ajuste)

Funcion 3 - Operacion en ambos sentidos

(conectar el cable gris): Param. 335 = Func. en Func. en Parada

10 (arranque con cambio de sentido) sentido sentido (y reset” - si hay

Param. 200 = 1 (ambos sentidos) horario inverso desconexion)

En la puesta en marcha, la unidad siempre estara en

el modo de parada. La referencia ajustada se
almacena durante la desconexién. Si se desea un
modo de arranque permanente, s necesario
conectar el terminal 6 al y no conectar el cable
violeta/gris al terminal 4. Con esto, se desactivara al
funcion de parada del panel LOP.

15

* Si no se necesita un reset, no se debe conectar el

cable marron.

** También se puede ajustar el parametro 213.

iNOTA!:

Después de montar los cables, corte o
aisle la parte sobrante de los mismos.

22
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Funcionamiento y display

Dacifold

Eta-K

001 Idioma

(LENGUAUJE)

Valores:

O Inglés (ENGLISH) [0]
Aleman (DEUTSCH) [1]
Francés (FRANCAIS) 2]
Danés (DANSK) [3]
Espafol (ESPANOL) [4]
Italiano (ITALIANO) 5]

El estado en la entrega puede ser distinto del ajuste

de fabrica.

Funcion:

Las opciones de este parametro definen el idioma

q

ue se utiliza en el display.

Descripcién de opciones:

Pueden elegirse los idiomas Inglés [0], Aleman [1],
Francés [2], Danés [3], Espanol [4] o Italiano [5].

002 Control local/remoto
(TIPO DE MANIOBRA)

Valores:
O Control remoto (REMOTO) [0]
Control local (LOCAL) [1]

Funcién:

Existe la opcion de dos métodos para controlar €l
Eta-K: Control remoto [0] y Control local [1].

Descripcion de opciones:

Si se selecciona Control remoto [0], el Eta-K puede
controlarse mediante:

1.

\)

w

Los terminales de control o el puerto de

comunicacion serie.

. La tecla [START]. Sin embargo, no puede
cancelar los comandos de parada (también
desactivacion de arranque) introducidos
mediante las entradas digitales o el puerto de
comunicacion serie.

. Las teclas [STOP], [JOG] y [RESET], siempre que

estén activadas (consulte los parametros 014,

015y 017).

Si se selecciona Control local [1], el Eta-K puede
controlarse mediante:

1.

La tecla [START]. Sin embargo, no puede cancelar
los comandos de parada del terminal digital (si se ha
seleccionado [2] o [4] en el parametro 013).

3. Latecla [FWD/REV], cuando se haya activado en
el parametro 016, y en el parametro 013 se haya
seleccionado [1] o [3].

4. Teclas "Flecha arriba" y "Flecha abajo" para
controlar la opcion local del valor velocidad/
referencia mediante el parametro 003.

003 Referencialocal
(REFERENCIA LOCAL)

Valores:
Par. 0183 =[1] o [2]:
0 - fuax O 000,000
Par. 013 = [3] o [4] y par. 203 = [O]:
Refun - Refuax 0 000,000
Par. 013 = [3] 0 [4] y par. 203 = [1]:
'RefMAX -+ RefMAX D OO0,000

Funcién:
Este parametro permite ajustar manualmente el
valor de referencia deseado (velocidad o referencia de
la configuracion seleccionada segun la opcion elegida
en el parametro 013).
La unidad sigue la configuracion seleccionada en el
parametro 100, siempre que se haya seleccionado
Proceso, modo de lazo cerrado [3].

Descripcién de opciones:
Local [1] debe seleccionarse en el parametro 002
para utilizar este parametro.
El valor ajustado se almacena en caso de corte de
electricidad, véase el parametro 019.
En este parametro no se sale automaticamente del
modo de cambio de datos (tras el intervalo de
desconexion).
Referencia local no puede ajustarse mediante el
puerto de comunicacion serie.

® Advertencia: El valor ajustado se memoriza
después de desconectar la alimentacion,
por lo que el motor puede arrancar sin advertirlo al
restablecer la alimentacion, si el param. 019 se
cambia a Rearranque auto, [0].

2. Las teclas [STOP], [JOG] y [RESET], siempre que

estén activadas (consulte los parametros 014,

015y 017).
O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Eta-K

004 Ajuste activo
(ACTIVAR AJUSTE)

Valores:
Ajuste de fabrica (AJUSTE DE FABRICA) [0]
O Ajuste 1 (AJUSTE 1) [1]
Ajuste 2 (AJUSTE 2) 2]
Ajuste multiple (AJUSTE MULTIPLE) [5]
Funcion:

Las opciones de este parametro definen el nimero
de ajuste que quiere utilizar para controlar las
funciones del Eta-K.

Todos los parametros pueden programarse en dos
ajustes individuales, Ajuste 1 y Ajuste 2. Ademas, hay
un ajuste preprogramado, denominado Ajuste de
fabrica, que no se puede modificar.

Descripcién de opciones:
Ajuste de fabrica [0] contiene los datos de fabrica.
Puede emplearse como fuente de datos si los
demas ajustes van a establecerse en una condicion
conocida.

En los parametros 005 y 006 es posible copiar de
un ajuste a otro.

Ajustes 1 [1] y 2 [2] son dos ajustes individuales que
pueden seleccionarse segun se necesite.

Ajuste multiple [5] se utiliza si se desea la conmu-
tacion controlada a distancia entre varios ajustes.
Pueden emplearse los terminales 2, 3, 4 y 5,
ademas del puerto de comunicacion serie, para
conmutar entre los ajustes.

005 Edicion de ajustes
(EDITAR AJUSTE)

Valores:
Ajuste de fabrica (AJUSTE DE FABRICA) [0]
Ajuste 1 (AJUSTE 1) (1]
Ajuste 2 (AJUSTE 2) 2]
O Ajuste activo (AJUSTE ACTIVO) (5]

Funcién:
Debe elegirse el ajuste en que va a tener lugar la
programacion (cambio de datos) durante el
funcionamiento. Es posible programar los dos
ajustes independientemente del que haya
seleccionado como Ajuste activo (en el parametro
004).

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [] =

Descripcién de opciones:
Ajuste de fabrica [0] contiene los datos de fabrica y
puede utilizarse como fuente de informacioén si
deben volver los demés ajustes a una condicién ya
sabida.
Ajustes 1 [1] y 2 [2] son ajustes individuales que pue-
den utilizarse segun se requieran. Es posible pro-
gramarlos libremente, con independencia del ajuste
que haya seleccionado como ajuste activo, que con-
trola las funciones del Eta-K.

iNOTA!:
“: Si se realiza un cambio general de datos o
i una copia al ajuste activo, esto tendra un
efecto inmediato en el funcionamiento de la unidad.

006 Copia de ajustes (COPIAR AJUSTE)

Valores:

O Sin copia (NO COPIAR) [0]
Copiar a 1 de # (COPIAR AL AJUSTE 1) [1]
Copiar a 2 de # (COPIAR AL AJUSTE 2) 2]
Copiar a todos de # (COPIAR A TODOS) (5]

# = Ajuste seleccionado en el parametro 005

Funcién:
Se realiza una copia del ajuste seleccionado en el
parametro 005 a otro de los ajustes, o a todos
simultaneamente.

iNOTA!
' La copia so6lo es posible en el modo de
e parada (motor parado con un comando de
parada). La copia llevara unos 3 seg. como maximo,
y habra terminado cuando el parametro 006 haya
vuelto a tener el valor 0.

Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.

MG.97.G2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss
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Funcionamiento y display

Dacifold

Eta-K

007 Copia con el LCP (COPIAR LCP)

Valores:

O Sin copia (NO COPIAR) [0]
Recibir todos los parametros
(RECUPERAR PARAM.) [1]
Enviar todos los parametros
(VOLCAR PARAM.) 2]
Enviar pardm. no relativos a potencia
(VOLCAR PARTE PAR) [3]

Funcién:
El parametro 007 se emplea si va a utilizarse la
funcién de copia integrada del panel de control. De
esta forma, pueden copiar facilmente los valores de
parametros de un Eta-K a otro.

Descripcién de opciones:
Seleccione Recibir todos los parametros [1] si todos
los valores de parametros se van a transmitir al
panel de control.
Seleccione Enviar todos los parametros [2] si todos
los valores de parametros transmitidos van a
copiarse en el Eta-K en el que esta montado el
panel de control.
Seleccione Enviar param. no relativos a potencia [3] si
s6lo es necesario recibir los parametros
independientes de la potencia. Esto se utiliza
cuando se transfieren los parametros a un Eta-K
que tiene una potencia nominal distinta que el motor
utilizado como origen del ajuste de parametros.

iNOTA!
": La recepcion y envio soélo se pueden efectuar
i en el modo de parada, entre unidades con la
misma version de base de datos principal (consulte el
parametro 626).

008 Presentar escalado de la frec. del motor

(FONDO ESCALA FR)

Valores:

0,01 - 100,00 [1 - 10000]
0 1,00 (100]
Funcion:

Este parametro selecciona el factor por el que se
multiplica la frecuencia actual del motor, fy, para la
presentacion del display, cuando los parametros
009-012 se han ajustado como Frecuencia x
Escalado [5].

Descripcién de opciones:
Ajuste el factor de escalado requerido.

009 Linea 2 del display (LINEA DISPLAY 2)

Valores:

Ninguno [0]
Referencia [%] (REFERENCIA [%]) 1]
Referencia [unidad] (REFERENCIA [UNID]) (2]
Realimentacién [unidad] (REALIMENTA. [UNID])  [3]

O Frecuencia [Hz] (FRECUENCIA [Hz]) [4]
Frecuencia x Escalado [-] (FREC. x ESCALA) (5]
Intensidad del motor [A] (INTENSIDAD MOTOR [A]) [6]
Par [%] (PAR [%]) (7]
Potencia [kW] (POTENCIA [kw]) (8]
Potencia [HP] (POTENCIA [hp]) [9]
Tension del motor [V] (TENSION MOTOR [V]) [11]
Tensién de CC [V] (TENSION C.C [V]) [12]
Carga térmica, FC [%] (TERMICO FC [%]) [14]
Horas de funcionamiento [Horas]
(HORAS EJECUTADAS) [15]
Entrada digital [Codigo binario]
(ENTRADA DIG. [BIN]) [16]

Referencia serie [%] (REFERENCIA EXT. [%]) [21]
Cddigo de estado [Hex]

(CODIGO ESTADO [HEX)]) [22]

Temp. placa disipadora [°C]

(TEMP. DISIPADOR [°C)) [29]

Codigo de alarma [Hex]

(CODIGO ALARMA [HEX]) (26]

Codigo de control [Hex]

(CODIGO CONTROL [HEX)) [27]

Cdédigo de advertencia 1 [Hex]

(CODIGO AVISO1 [HEX)) (28]

Cdédigo de advertencia 2 [Hex]

(CODIGO AVISO2 [HEX)) [29]

Entrada analdg. 1 [mA]

(ENTRADA ANALOG1[mA]) [30]

Entrada analég. 2 [V]

(ENTRADA ANALOG2[V]) (31]
Funcion:

Este parametro permite presentar una opcién de valores
de datos en la linea 2 del display.

Los parametros 010 a 012 permiten utilizar tres valores
de datos mas que se presentan en la linea 1.

' iNOTA!:
": En el parametro 009, no es posible seleccionar
i Ninguno [0].

Descripcion de opciones:
Referencia [%] corresponde a la referencia total (suma
de ref. digital/analogica/interna/de bus/de mantener/
enganche arriba y abajo).
Referencia [unidad] da la suma de las referencias
utilizando la unidad definida partiendo de la
configuracion del parametro 100 (Hz, Hz y rpm).
Realimentacion [unidad] da el valor de estado de los
terminales 1/2/3 utilizando las unidades/escala
seleccionadas en los parametros 414, 415y 416.
Frecuencia [Hz] da la frecuencia del motor, es decir, la
frecuencia de salida que recibe el motor.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Frecuencia x Escalado [-] corresponde a la frecuencia
actual del motor fy, (sin amortiguacién de resonancia)
multiplicada por un factor (escalado) ajustado en el
parametro 008.

Intensidad del motor [A] indica la corriente de fase del
motor medida como valor eficaz.

Par [%] indica la carga actual del motor. en relacién con el
par motor nominal.

Potencia [kW] indica la potencia actual que consume el
motor en kKW.

Potencia [HP] indica la potencia actual que consume el
motor en HP.

Tension del motor [V] indica la tensién de salida a
motor.

Tension de CC [V] indica la tensién del circuito
intermedio del Eta-K.

Carga térmica, FC[%] indica la carga térmica calculada/
estimada del Eta-K. EI 100 % es el limite de
desconexion.

Horas de funcionamiento [Horas] indica el nimero de
horas que ha funcionado el motor desde la Ultima
inicializacion (reset) en el parametro 619.

Entrada digital [Codigo binario] indica los estados de
sefial de los 4 terminales digitales (2, 3, 4 y 5). La
entrada 5 corresponde al bit del extremo izquierdo.
‘0’=sin sefial, ‘1’=sefal conectada.

Referencia serie [%] da la suma de la referencia serie
como porcentaje (suma de analdgica/pulso/bus).

Cddigo de estado [Hex] da el cédigo de estado
enviado por el puerto de comunicacioén serie en cédigo
Hex desde el Eta-K.

Temp. placa disipadora [°C] indica la temperatura actual
de la placa de refrigeracion del Eta-K. El limite de
desconexién es 90 + 5°C, y el de reconexion es 60 + 5°C.
Cddigo de alarma. [Hex] indica una o varias alarmas en
codigo hexadecimal. Consulte la pagina 54.

Cddigo de control. [Hex] indica el cédigo de control
para el Eta-K. Consulte Comunicacion serie.

Cddigo de aviso 1. [Hex] indica una o mas
advertencias en cédigo hexadecimal. Consulte la pagina
54 para mas informacion.

Cddigo de aviso 2. [Hex] indica una o mas condiciones
de estado en codigo hexadecimal. Consulte la pagina 54
para mas informacion.

Entrada analdgica 1 [mA], indica el valor de la sefal
en el terminal 1.

Entrada analdgica 2 [V], indica el valor de la sefial en
el terminal 2.

010 Linea 1,1 del display (LINEA DISPL. 1,1)

Valores:
0 Referencia [%)] (1]

Consulte el param. 009

Funcién:
Este parametro permite la opcion de presentar en la
linea 1, posicién 1, del display, el primero de tres
valores de datos.
Las lecturas del display se efectian presionando el
boton [DISPLAY/STATUS]; consulte ademas la
pagina 14.

Descripcion de opciones:
Existe la opcién de 24 valores de datos distintos,
consulte el parametro 009.

011 Linea 1,2 del display (LINEA DISPL. 1,2)

Valores:
O Intensidad del motor [A] [6]

Consulte el param. 009

Funcién:
Este parametro permite la opcion de presentar en la
linea 1, posicién 2, del display, el segundo de tres
valores de datos.
Las lecturas del display se efectuan presionando el
boton [DISPLAY/STATUS]; consulte ademas la pagina
14,

Descripcion de opciones:
Existe la posibilidad de 24 valores de datos distintos,
consulte el parametro 009.

012 Linea 1,3 del display (LINEA DISPL. 1,3)

Valores:
O Potencia [kW] [8]

Consulte el param. 009

Funcion:
Este parametro da la opcion de presentar en la linea
1, posicion 3, el tercero de los tres valores de datos.
Las lecturas del display se realizan presionando la
tecla [DISPLAY/STATUS], consulte la pagina 14.

Descripcion de opciones:
Hay la posibilidad de 24 valores de datos distintos,
consulte el param. 009.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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013 Modo de referencia local
(MODO REF. LOCAL)

Valores:
Local no activo (NO) [0]
Control de LCP y lazo abierto
(LOCAL SIN CONTROL) 1]
Control digital de LCP y lazo abierto
(LOCAL-MIX SIN CONTR.) 2]
Control de LCP y lazo cerrado
(LOCAL CON CONTROL) (3]
O Control digital de LCP vy lazo cerrado
(LOCAL-MIX CON CONTR.) [4]
Funcioén:

Aqui es donde se selecciona la funcion deseada si
se ha elegido el control local en el parametro 002.
Consulte también la descripcion del parametro 100.

Descripcién de opciones:
Si Local no activo [0] esta seleccionado, se bloquea
un posible ajuste de Referencia local mediante el
parametro 003.
Solo se puede cambiar a Local no activo [0] desde
alguna de las otras opciones de ajuste del
parametro 013, cuando el Eta-K se haya ajustado
en Control remoto [0] en el parametro 002.

Control de LCP y lazo abierto [1] se utiliza cuando se
quiere ajustar la velocidad (en Hz) mediante el
parametro 003, cuando el Eta-K se ha ajustado en
Control local [1] en el parametro 002.

Si el parametro 100 no se ha ajustado en Velocidad,
modo de lazo abierto [0], habra una conmutacion a
Velocidad, modo de lazo abierto [0].

Control digital de LCP y lazo abierto [2] funciona igual
que Control de LCP y lazo abierto [1], con la Unica
diferencia de que cuando el parametro 002 se ha
ajustado en Control local [1], el motor se controla
mediante las entradas digitales.

Control de LCP y lazo cerrado [3] debe seleccionarse
si la referencia se va a ajustar en el parametro 0083.

Control digital de LCP y lazo cerrado [4] funciona
igual que Control de LCP y lazo cerrado [3], aunque
cuando el parametro 002 se ha ajustado en Control
local [1], el motor puede controlarse mediante las
entradas digitales.

' iNOTA!:
"a Cambio de Control remoto a Control digital de

LCP y lazo abierto:
La frecuencia del motor y el sentido de rotacién
actual se deben conservar. Si el sentido de rotacion
actual no se corresponde con la sefial de inversion
(referencia negativa), la frecuencia del motor fy se
ajustara en 0 Hz.

Cambio de Control digital de LCP y lazo abierto a
Control remoto:

La configuracion seleccionada (parametro 100)

estara activada. La funcién asegura un cambio

suave.

Cambio de Control remoto a Control de LCP y lazo
cerrado o Control digital de LCP y lazo cerrado:

Es necesario mantener la referencia actual. Si la sefial de
referencia es negativa, la referencia local se ajustara en O.

Cambio de Control de LCP y lazo cerrado o Control
digital de LCP y lazo cerrado_a Control remoto:

La referencia se sustituira por la sefal de referencia
activa desde el control remoto.

014 Parada local (PARADA LOCAL)

Valores:
Desactivar (NO) [0]
O Activar (SI) (1]
Funcion:

Este parametro desactiva o activa la funcion en

cuestion desde el panel de control.

La tecla se utiliza si se ha definido el parametro 002

como Control remoto [0] o Control local [1].
Descripcion de opciones:

Si se selecciona Desactivar [0] en este parametro, la

tecla [STOP] estard desactivada.

iNOTA!:
": Si se selecciona Activar, la tecla [STOP] anula
e todos los comandos de arranque.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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015 Velocida fija local JOG

(VELOC.FIJA LOCAL)

Valores:
O Desactivar (NO) Q]
Activar (Sl) (1]

Funcion:

En este parametro, la funcién en cuestion puede
seleccionarse o retirarse del panel de control.

Descripcion de opciones:
Si se selecciona Desactivar [0] en este parametro, la tecla
[JOG@] estara desactivada.

016 Sentido de giro local
(CAMBIO SENTIDO)

Valores:
O Desactivar (NO) [0]
Activar (Sl) (1]

Funcion:

En este parametro, la funcion en cuestion puede
seleccionarse o retirarse del panel de control.

Esta funcion solo se puede utilizar si el parametro 002 se
ha ajustado en Control local [1] y el parametro 013 en
Control de LCP y lazo abierto [1] o Control de LCP y lazo
cerrado [3].

Descripcién de opciones:
Si se selecciona Desactivar [0] en este parametro, la tecla
[FWD/REV] estara desactivada.
Véase también el parametro 200.

017 Reset local de descon. (RESET LOCAL)

Valores:
Desactivar (NO) [0]
O Activar (S) (1]
Funcion:

En este pardmetro, la funcién en cuestion puede
seleccionarse o retirarse del conjunto de teclas.

La tecla se utiliza si se ha definido el parametro 002
como Control remoto [0] o Control local [1].

Descripcion de opciones:
Si se selecciona Desactivar [0] en este parametro, la tecla
[RESET] estara desactivada.

iNOTA!:
“: Seleccione Desactivar [0] s6lo si se ha conectado
i una sefal de reset externa mediante las entradas
digitales.

018 Bloquear cambio de datos

(BLOQUEO PARAMET.)

Valores:
O No blogueado (DESBLOQUEADO) [0]
Blogueado (BLOQUEADO) (1]

Funcién:

En este parametro, el software se puede "bloquear”, es
decir: no es posible realizar cambios de datos, mediante
LCP 2 (sin embargo, esto sigue siendo posible mediante
el puerto de comunicacion serie).

Descripcion de opciones:
Si se ha seleccionado Bloqueado [1], no es posible
realizar cambios de datos.

019 Modo de arranque, control local

(MODO DE ARRANQUE)

Valores:
Rearranque auto., usa ref. almacenada
(REARRANQUE AUTOMAT) [0]
O Parada forzada, usa ref. almacenada
(LOCAL=PARADA+REF.) 1]
Parada forzada, ajusta ref. en 0
(LOCAL=PARADA+REF.=0) 2]

Funcion:
Ajuste del modo de funcionamiento requerido cuando
estéd conectada la alimentacion eléctrica.
Estéa funcion solo puede estar activada en correspon-
dencia con Control local [1] en el parametro 002.

Descripcion de opciones:
Rearranque auto., usa ref. almacenada [0] se selecciona
si es necesario que la unidad arranque con la referencia
local (ajustada en el parametro 003) y con las condiciones
de arranque y parada dadas con las teclas [START/
STOP], justo antes de desconectar la alimentacion
eléctrica.
Parada forzada, usa ref. almacenada [1] se utiliza si es
necesario que la unidad permanezca parada cuando
regresa la alimentacion eléctrica, hasta que se presione la
tecla [START]. Después del comando de arranque, la
referencia local utilizada es la ajustada en el parametro
003.
Parada forzada, ajusta ref. en 0 [2] se selecciona si es
necesario que la unidad permanezca parada cuando
regresa la alimentacion de red. La referencia local
(parametro 003) se inicializa.

A iNoTa:
"a En el caso de control remoto (parametro 002), la
condicion de arranque y parada dependera
de los cambios externos. Si se selecciona Arranque por
pulsos en los parametros 332-335, el motor permanecera
parado en el encendido.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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100 Configuracion (CONFIGURACION)

Valores:
O Velocidad, modo de lazo abierto
(LAZO ABIERTO VELOC.) [0]
Proceso, modo de lazo cerrado
(LAZO CERRADO PROCESO) [3]

Funcion:
Este parametro se utiliza para seleccionar la configu-
racion a la que se va a adaptar el Eta-K.

Descripciéon de opciones:
Si se selecciona Velocidad, modo de lazo abierto [0],
se obtiene una regulacion normal de la velocidad (sin
sefal de realimentacion), con compensacion automa-
tica del deslizamiento que asegura una velocidad
constante en cargas variables. Las compensaciones
estan activadas, aunque puede desactivarlas de la
forma requerida en los parametros 133-136.

Si se selecciona Proceso, modo de lazo cerrado [3],
se activara el controlador interno, permitiendo una
regulacion precisa de un proceso respecto a una
senal determinada. Esta sefial se puede ajustar
utilizando las unidades de proceso actuales o en
forma de un porcentaje. Es necesario que el proceso
suministre una sefal de realimentacion, y debe
ajustarse el valor de referencia. Si se utiliza un
proceso en modo de lazo cerrado, no se podra
ajustar Ambos sentidos en el parametro 200.

iNOTA!:

": Esto solo es posible en el modo de parada
(motor apagado con un comando de parada).

101 Caracteristicas de par
(TIPO DE PAR)

Valores:

O Par constante (PAR-M-CONSTANTE) [1]
Par variable: bajo (PAR-M-VARIABLE: BAJO) [2]
Par variable: medio (PAR-M-VARIABLE: MED.) [3]
Par variable: alto (PAR-M-VARIABLE: ALTO)  [4]

Funcion:
En este parametro, se selecciona el principio para
ajustar la caracteristica U/f del Eta Drive de acuerdo
con las caracteristicas de par de la carga.

Descripcion de opciones:
Si se selecciona Par constante [1], se obtiene una

Seleccione Par variable: bajo (2], Par variable: medio
[3] o Par variable: alto [4] si la carga es cuadratica
(bombas y ventiladores centrifugos).

Tm,n
A

100%+

175NA062.10

80%

60%-
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20%-

} 1 > fout
0.0 50% 100%

§ inoTA:

" . . . .
'ﬂ La compensacion de deslizamiento (parametro

136) y el arranque (parametro 134) no se
activan si se utiliza un par variable.

102 Potencia del motor (POTENCIA MOTOR)
Valor:
XX, XX KW - depende del Eta-K [XXXX]
Funcién:
Parametro de solo lectura.

103 Tension del motor (TENSION MOTOR)
Valor:
XX V- depende del Eta-K XX

Funcién:
Parametro de sélo lectura.

104 Frecuen. del motor

(FRECUENCIA MOTOR)

Valor:
XX,X'Hz - depende del Eta-K XXX]

Funcién:
Parametro de sélo lectura.

105 Intensidad del motor
(INTENSIDAD MOTOR)

Valor:

caracteristica U/f dependiente de la carga en que XX, X XA - depende del Eta-K XXXX]
se incrementa la tension de salida en el caso de un »

. . . Funcion:

incremento de la carga (intensidad), de forma que Pars o]

se conserve una magnetizacion constante del arametro de solo lectura.

motor.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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106 Velocidad nominal del motor
(VELOC.NOM.MOTOR)

Valor:
XXrpm - depende del Eta-K XX]

Funcién:
Parametro de solo lectura.

126 Tiempo de frenado de CC
(TIEMPO FRENO C.C)

Valores:
0,0 - 60,0 seg. [0-600]
0 10,0 seg. [100]
Funcién:

Este parametro sirve para ajustar el tiempo de freno
de CC durante el que debe activarse la tension de
freno de CC (parametro 132).

0,0seg. = NO

Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo deseado.

127 Frecuencia de entrada del freno de CC
(FREC. FRENO C.C)

Valores:
0,0 - fuix (parametro 202) [0-]
0 0,0 Hz = NO [0]
Funcién:

Este parametro sirve para establecer la frecuencia
de puesta en servicio del freno de CC en que se
activara la intensidad de frenado de CC (parametro
132), en relacién con un comando de parada.

Descripcion de opciones:
Ajuste la frecuencia deseada.

128 Proteccion térmica de motor

(TERMICO MOTOR)

Valores:
O Desactivar (NO) [0]
Activar (SI) (1]

Funcién:

La temperatura del motor es medida con un termistor
(opcional).

Descripcion de opciones:
Si se selecciona No [0], no se realiza la desconexion
cuando ocurre la sobrecarga del motor.

132 Tensioén de freno de CC
(TENS FRENO CC)

Valores:
0-100% [0-100]
a 0 % [0]
Funcién:

Si el estator de un motor asincrono se alimenta con
tension de CC, surgira un par de frenado. El par de
frenado depende de la tension de freno de CC
seleccionada (%). La tensiéon de freno de CC se
indica como porcentaje de la tension de frenado
maxima.

Descripcién de opciones:
Ajuste la tension deseada como porcentaje
especificado de la tension de frenado maxima.

iNOTA!:
”: La tensién de freno de CC no puede utilizarse
i como frenado de retencion.

133 Tension de arranque (INTENS MAG)

Valores:
0,00 - 100,00V
O Segun el motor

[0-10000]

Funcién:
Es posible ajustar la tensién del motor por debajo del
punto de debilitamiento del campo independiente-
mente de la intensidad del motor. Utilice este para-
metro para compensar pares de arranque
demasiado bajos.

La tension de arranque es la tensién al 0 Hz.

iNOTA!:
"a Si la tensiéon de arranque se ajusta en un valor
demasiado alto, puede llevar a la saturacion
magnética y el sobrecalentamiento del motor, y que
se desconecte el Eta-K. Por ello, debe tener
precaucion al utilizar la tension de arranque.

Descripcién de opciones:
Ajuste la tension de arranque que desee.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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134 Compensacion de arranque
(COMP ARR)

Valores:
0,0 - 300,0 % [0-3000]
O 100,0% [1000]
Funcioén:

La tension de salida se compensa en funcion de la
carga.

iNOTA!:
": Si el valor es demasiado alto, el Eta-K puede
desconectarse debido a una sobreintensidad.

Descripcion de opciones:
Introduzca el valor en %. Compensacion nominal de
arranque = 100 %.

135 Relacién U/f (RELAC V/f)

Valores:
0,00 - 20,00 V/Hz
O Segun el motor

[0-2000]

Funcién:
La tension de salida al motor puede ajustarse en una
base lineal desde 0 a la frecuencia nominal.

Um A
vl

Um,nT

175NAD63.10

Par. 134
Load compensation

Par. 135
u/f characteristics

Par. 133
Start voltage

0.1 x fm,n fm.n fm[Hz]

136 Compensacion de deslizamiento
(COMP DESL)

Valores:
-500,0 - +500,0 % [-5000 - +5000]
0 100,0% [1000]
Funcion:
La compensacion de deslizamiento nominal (ajuste de
fabrica) se calcula segln los parametros del motor.

En el pardmetro 136, la compensacion de
deslizamiento puede ajustarse con detalle. Al
optimizarse, la velocidad del motor depende menos
de la carga. Esta funcidén no se activa al mismo
tiempo que el par variable (parametro 101).

Descripcion de opciones:
Introduzca un valor en % de la compensacion de
deslizamiento nominal.

137 Tension CC mantenida
(TENS. CC MANT)

Valores:
0-100% [0-100]
0 0(NO) % (0]
Funcion:

Este parametro se utiliza para mantener la funcion
del motor (par mantenido) o para precalentarlo. La
tension de CC mantenida esté activada con el motor
parado cuando se ajusta en un valor distinto de 0. La
parada por inercia desactiva esta funcion.

Descripcion de opciones:
Introduzca el valor en %.

138 Frec. de desconexion del freno
(DESCONEX. FRENO)

Valores:
0,5 - 132 Hz (parametro 200) [5-]
0 3,0 Hz [30]
Funcion:

Aqui se selecciona la frecuencia en que se suelta el
freno externo mediante la salida ajustada en el
parametro 340 durante el funcionamiento.

Descripcion de opciones:
Ajuste la frecuencia deseada.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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139 Frec. de reconexion del freno
(CONEX. FRENO)

Valores:

0,5 — 132 Hz (parametro 200) [5-]
0 3,0 Hz (30]
Funcién:

Se selecciona la frecuencia a la que debe activarse el
freno externo mediante la salida ajustada en el
parametro 340 cuando el motor esta decelerando
hasta pararse.

Descripcion de opciones:
Ajuste la frecuencia deseada.

Stop

Par. 139
Par. 138

No Brake Brake

Bruko% No Brake Brake

175NA059.10

200 Sentido de rotacion (RANGO SENT.GIRO)

Valores:
0 Solo en sentido de las agujas del reloj,
0-132 Hz (132Hz AMBOS SENTID.) [0]
Ambos sentidos, 0-132 Hz
(132Hz SENTIDO HORA.) 1]
Sélo en sentido contrario agujas reloj, 0-132 Hz
(132Hz SENT. ANTIHOR.) 2]

Funcion:
Este parametro garantiza la proteccion contra
cambios de sentido de giro no deseados.

Si se utiliza Proceso, modo de lazo cerrado
(parametro 100), el parametro 200 no se debera
cambiar a Ambos sentidos [1].

Descripcion de opciones:
Seleccione el sentido de giro deseado visualizado
desde el extremo del eje del motor.

Tome en cuenta que si selecciona Sdlo en sentido de
las agujas del reloj, 0-132 Hz [0]/Sdlo en sentido
contrario agujas reloj, 0-132 Hz [2], la frecuencia de
salida se limitara al rango fyin — fuax-

Si selecciona Ambos sentidos, 0-132 Hz [1], la
frecuencia de salida se limitaré al rango + fyax (la
frecuencia minima no es significativa).

' iNOTA!:
": Esto soélo es posible en el modo de parada
i (motor apagado con un comando de parada).

201 Limite inferior de frec. de salida
(FRECUENCIA MIN.)

Valores:
0,0 Hz - fyax (parametro 202) [0-]
O 0,0Hz (0]

Funcion:
En este parametro, puede seleccionarse un limite
minimo de frecuencia del motor que corresponda a la
frecuencia minima a que puede funcionar el motor.

La frecuencia minima nunca puede ser superior a la
frecuencia maxima, fyax.

Si se ha seleccionado Ambos sentidos en el parame-
tro 200, la frecuencia minima no es significativa.

Descripcién de opciones:
Es posible elegir una valor desde 0,0 Hz hasta la
maxima frecuencia seleccionada en el parametro 202
(fMAX)-

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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202 Limite superior de frec. de salida
(FRECUENCIA MAX.)

Valores:
fM\/N (pal’éme’[I’O 201) - fRANGO (1 32 HZ, pal’. 200)

O fRANGO

Funcion:
En este parametro, puede seleccionarse una
frecuencia maxima del motor que corresponda a la
frecuencia mas alta a que puede funcionar el motor.

Véase también el parametro 205.

Descripcion de opciones:
Puede seleccionarse un valor entre fyn y 132 Hz.

203 Area de referencia/realimentacion
(AREA REFERENCIA)

Valores:
O Min. - Méax. (MIN - MAX) [0]
- Méx. - + Max. (-MAX- +MAX) [1]

Funcién:

Este parametro decide si la sefial de referencia va a
ser positiva, 0 va a ser positiva y negativa.

’| NOTA!
"a La entrada analdgica (referencia/

realimentacion) sélo puede ser positiva.

Elija Min. - Max. [0] si en el parametro 100 se ha
seleccionado Proceso, modo de lazo cerrado.

Descripcion de opciones:
Elija el area deseada.

204 Referencia minima
(REFERENCIA MIN.)

Valores:
-100.000,000 - Refyix (par. 205)[-100000000 - ]
O 0,000 (0]

Depende del parametro 100.

Funcién:
La referencia minima proporciona el ajuste minimo
que puede suponerse sumando todas las
referencias.

La referencia minima soélo esta activa si se ha
ajustado Min. - Max. [0] en el parametro 203; sin
embargo, siempre esta activa en Proceso, modo de
lazo cerrado (parametro 100).

Descripcién de opciones:
Solo esta activada cuando el parametro 203 se ha
ajustado en Min. - Max. [Q].

Ajuste el valor requerido.

205 Referencia maxima
(REFERENCIA MAX.)

Valores:
Refyin (parametro 204) - 100.000,000 [ - 100000000]
0 50,000 Hz [50000]

Funcioén:
La Referencia maxima proporciona el valor mas alto
que puede utilizarse por la suma de todas las
referencias. Si en el parametro 100 se ha seleccionado
un lazo abierto, el ajuste maximo es 132 Hz.
Si se ha seleccionado un lazo cerrado, la referencia
maxima no se puede ajustar en un valor superior al de
la realimentacién maxima (parametro 415).

Descripcién de opciones:
Ajuste el valor deseado.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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207 Tiempo de rampa de aceleracion
(RAMPA ACELERA)

Valores:
0,15 - 3600,00 seg. [15 -360000]
0 3,00 seg. [300]
Funcién:

El tiempo de aceleracion es el transcurrido desde

0 Hz a la frecuencia de motor nominal fyiy (parametro
104). Esto presupone que no se alcanza el limite de
intensidad (definible en el parametro 221).

f Sortie

FMAX.(202) |7
R&f. - —-——- -

FMN (104) |-

FMIN201) |

S

Rom‘pe oécél. Rolrﬁpe d‘écel.

207 208
DANFOSS

175NA007.10

Descripcién de opciones:
Programe el tiempo de aceleracion deseado.

208 Tiempo de rampa de deceleracion

(RAMPA DECELERA)

Valores:
0,15 - 3600,00 seg. [15 - 360000]
O 3,00 seg. [300]
Funcién:

El tiempo de deceleracion es el transcurrido entre la
frecuencia de motor nominal fy (parametro 104) a
0 Hz, siempre que no haya sobretension en el
inversor debido a la operacién regenerativa del
motor y que no se haya alcanzado el limite de
intensidad (definible en el parametro 221).

Descripcién de opciones:
Programe el tiempo de deceleracion deseado.

211 Tiempo rampa velocidad fija
(RAMPA JOG)

Valores:
0,15 - 3600,00 seg. [15 - 360000]
O 3,00 seg. [300]
Funcién:

El tiempo de rampa fija es el tiempo de aceleracion/
deceleracion desde 0 Hz a la frecuencia nominal del
motor fyn (parametro 104), siempre que no haya
sobretension en el inversor debido a la operacion
regenerativa del motor y que no se haya alcanzado
el limite de intensidad (definible en el parametro 221).

fout
Parada

T MAX.(202) 7

Par. 213
TM,N (104)
fMIN.(201) / \

Jog ramp Ramp down

DANFOSS 21 208
175NA011.10

El tiempo de rampa prefijada empieza si se
transmite una sefal de velocidad fija mediante las
entradas digitales o el puerto de comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
Ajuste el tiempo de rampa deseado.

212 Tiempo rampa de decel. paro rapido
(RAMP PARO RAPIDO)

Valores:
0,15 - 3600,00 seg. [15 - 360000]
0 3,00 seg. [300]
Funcién:

El tiempo de rampa de deceleracion es el tiempo
que se tarda en decelerar desde la frecuencia
nominal del motor hasta 0 Hz, siempre que no surja
una sobretension en el inversor por causa del
funcionamiento regenerativo del motor, y la
intensidad generada no se sobrepase el limite de
intensidad (que se ajusta en el parametro 221).

La parada rapida se activa mediante una senal en
uno de los terminales de entrada digital (2-5) o
mediante el puerto de comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
Programe el tiempo de deceleracion deseado.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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213 Frec. de vel. fija (FRECUENCIA JOG)

Valores:
0,0 Hz - parametro 202 [0-]
O 10,0 Hz [100]
Funcién:

La frecuencia de velocidad prefijada fog €s la
frecuencia de salida fija en que funciona el Eta-K
cuando se activa la funcion de velocidad fija.

Descripcion de opciones:
Ajuste la frecuencia deseada.

214 Tipo de referencia (TIPO REF INTERNA)

Valores:
0 Suma (SUMA) 0]
Externa si/no (EXTERNA SI/NO) 2]

Funcion:

Es posible definir como se suman las referencias
internas a las demas referencias. Para este fin, se
utiliza Suma. También es posible, utilizando la
funciéon Externa si/no, seleccionar si se requiere una
conmutacion entre referencias externas o internas.

Descripcion de opciones:
Si selecciona Suma [0], una de las referencias inter-
nas ajustadas (parametros 215-216) se suma como
valor porcentual de la maxima referencia posible.

Si selecciona Externa si/no [2], es posible cambiar
entre las referencias externas y las referencias
internas por medio de los terminales 2, 3, 4 0 5
(parametros 332, 333, 334 o 335). Las referencias
internas seran un valor de porcentaje del rango de
referencia.

Las referencias externas son la suma de las
referencias analdgicas, referencias de pulso y
referencias de bus.

iNOTA!:
”: Si se selecciona Suma, una de las referen-
‘ cias internas estara siempre activa. Si éstas
no van a tener influencia, han de definirse como 0 %
(como el ajuste de fabrica).

215 Referencia interna 1 (REF. INTERNA 1)
216 Referencia interna 2 (REF. INTERNA 2)

Valores:
-100,00 % - +100,00 % [-10000 - +10000]
% del rango de referencia/referencia externa
O 0,00 % [0]

Funcién:
Es posible programar dos referencias internas
distintas en los parametros 215 y 216.

La referencia interna se indica como un porcentaje
del valor Refysx 0 como porcentaje de otras
referencias externas, dependiendo de la seleccion
realizada en el parametro 214. Si se ha programado
un valor de Refyiy # 0, la referencia interna como
porcentaje se calcula sobre la base de la diferencia
entre Refyix ¥ Refuin, después de lo cual el valor se
suma a Refyi.

Descripcién de opciones:
Ajuste la(s) referencia(s) interna(s) que van a
constituir las opciones.

Para emplear las referencias internas, es necesario
haber seleccionado Referencia interna, si en el
terminal 2, 3, 4 0 5 (parametros 332-335).

Las opciones entre referencias internas pueden
seleccionarse activando los terminales 2, 3, 4 0 5 -
consulte la siguiente tabla.

Terminales 2/3/4/5

Ref. interna
Ref. interna 1 0
Ref. interna 2 1

219 Valor de enganche/arriba-abajo
(VALOR ENGANCHE)

Valores:
0,00 - 100,00 % [0 - 10000]
0 0,00 % 0]
Funcién:

Este parametro permite la introduccion de un valor
de porcentaje (relativo) que se sumara o restara de
la referencia.

Descripcién de opciones:
Si se ha seleccionado Enganche arriba en uno de
los terminales 2, 3, 4 0 5 (parametros 332 - 335), el
valor porcentual (relativo) seleccionado en el
parametro 219 se sumara a la referencia total.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Si se ha seleccionado Enganche abajo en uno de los

terminales 2, 3, 4 0 5 (parametros 332 - 335), el valor
porcentual (relativo) seleccionado en el parametro 219
se restara de la referencia total.

221 Limite de par para modo de motor
(LIM. PAR MOTOR)

Valores:
Lim. min. (XX,X) - Lim. max. (XXX,X)
en % de InominaL
O  Lim. méax. (XXX, X)

[XXX - XXXX]
[XXXX]

Inominae = Intensidad nominal del motor
Lim. min. =Intensidad de magnetizacién en %
de InommaL
Lim. max. = Limite dependiente de la unidad en %

de InomnaL

Funcioén:
Esta funcion es importante para todas las
configuraciones de la aplicacion; la regulacion de
velocidad y proceso. Aqui se ajusta el limite de
intensidad para el funcionamiento del motor.

o

o

S
DANFOSS
1782A254.10

160%.

100%

N

f.nom 2 x f.nom

Intensidad de motor
A

DANFOSS
1752A255.10

160%

100%

f.nom 2 x 'f.nomV

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [] =

Descripcién de opciones:
Ajuste el % de intensidad deseado.

iNOTA!:
' En los motores con 2 polos (0,55 + 1,1 kW),
i este ajuste se limita al 120 %, que
corresponde a un par del 160 %, mientras que el
ajuste del 73 % corresponde a un par del 100 %.

229 Bypass de frecuencia, ancho de banda
(FREC. BYPASS)

Valores:
0 (NO) - 100 % [0-100]
O 0(NO)% (0]
Funcién:

Algunos sistemas requieren que se eviten algunas
frecuencias de salida debido a los problemas de
resonancia de los mismos.

En los parametros 230 y 231, es posible programar
dichas frecuencias de salida para desviacion (bypass
de frecuencia). En este parametro (229), se puede
definir un ancho de banda a ambos lados de estos
bypass de frecuencia.

Descripcién de opciones:
La banda de bypass es la frecuencia de bypass +/-
la mitad del ancho de banda ajustado.

Se selecciona un porcentaje del ajuste en los
parametros 230 y 231.

230 Bypass de frecuen. 1 (FREC. BYPASS 1)
231 Bypass de frecuen. 2 (FREC. BYPASS 2)

Valores:
0,0 - 132 Hz (parametro 200) [0-]
0 0,0Hz (0]

Funcion:
Algunos sistemas requieren que se eviten algunas
frecuencias de salida debido a la resonancia en los
mismos.

Descripcién de opciones:
Introduzca las frecuencias que es necesario evitar.

Consulte ademas el parametro 229.

Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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317 Intervalo de tiempo cero activo
(TIEM. CERO ACTIVO)

Valores:
1-99 seg. [1-99]
0 10 seg. (10]
Funcioén:

Si el valor de la sefial de referencia conectada a la
entrada, terminal 1, desciende por debajo del 50 %
del ajuste del parametro 336 durante un periodo
superior al tiempo ajustado en el parametro 317, se
activara la funcién seleccionada en el parametro
318.

Descripcién de opciones:
Ajuste el periodo de tiempo deseado.

318 Funcidon después de intervalo de tiempo
(FUNC. CERO ACTIV)

Valores:
O No (NO) (0]
Parada y desconexién
(PARO Y DESCONEXION) (5]
Funcién:

Este parametro permite activar una opcion de la
funcion si el valor de la sefal de referencia
conectada a la entrada, terminal 1, desciende por
debajo del 50 % del ajuste del parametro 336 durante
un periodo superior al tiempo ajustado en el
parametro 317.

Si se efectua la funcion de intervalo de tiempo
(parametro 318) al mismo tiempo que la funcion de
intervalo de tiempo de bus (parametro 514), se
activara dicha funcion (parametro 318).

327 Referencia de pulso, frecuen. max.
(PULSO REF/FB MAX)

Valores:
100 - 70000 Hz [100 - 70000]
0 5000Hz [5000]
Funcién:

En este parametro, se ajusta el valor de sefial que
corresponde al valor de referencia maximo ajustado
en el parametro 205/415.

Descripcién de opciones:
Ajuste la frecuencia de pulso deseada.

Eta-K
| iNOTA!:
": Limite de frecuencia:
i Colector abierto 24 V: 8 kHz
Contrafase 24 V. 70 kHz

331 Terminal 1, de entrada analég. de
intensidad (ENTR. Al 1 [mA])

Valores:
O Sin operacion (NO)[0]
Referencia (REFERENCIA) [1]
Sefial de realimen. (REALIMENTACION) 2]
Funcién:

Este parametro elige entre las distintas funciones
disponibles en la entrada, terminal 1.

El escalado de la sefal de entrada se realiza en los
parametros 338 y 339.

Descripcién de opciones:
Sin operacion se selecciona para que el Eta-K no
reaccione a las senales conectadas al terminal.

Referencia se selecciona para activar el cambio de
referencia mediante una sefial de referencia
analdgica.

Si se conectan otras entradas, éstas se incorporan
teniendo en cuenta su signo.

Realimentacion se selecciona si se usa la regulacion
en lazo cerrado con una senal analégica.

l iNOTA!:
": Si se ha seleccionado Referencia o
Realimentacion en mas de un terminal, se
sumaran estas sefiales.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Funcion
En los parametros 332-335 es posible elegir entre las
diferentes funciones relativas a las entradas de los
terminales 2-5. Las opciones de la funcion se
muestran en la tabla siguiente.

Parametro 333 334 335
Entrada digital en terminal n° 3 4 5
Valores:
Sin funcién (NO) 0] 0] 0] 0]
Reset (RESET) [1] O [1] (1] (1]
Parada de inercia (INERCIA) 2] 2] 2] 2]
Reset y parada de inercia (RESET E INERCIA) [3] [3] [3] [3]
Parada rapida (PARADA RAPIDA) [4] [4] [4] [4]
Freno de CC (FRENO C.C.) [5] [5] [5] [5]
Parada (PARADA) [6] (6] [6] [6]
Arranque (ARRANQUE) [7] [7] 0 [7] [7]
Arranque por pulsos (ARRANQUE DE PULSOS) [8] [8] [8] [8]
Inversion (CAMBIO SENTIDO) 9] [9] [9] [9]
Arranque e inversion (ARRANQ. + CAMB.SENT.) [10] [10] [10] [10]
Arranque adelante, si (ARRANQUE ADELAN., SI) [11] [11] [11] [11]
Arranque inverso, si (ARRANQUE INVERSO, 3I) [12] [12] [12] [12]
Veloc. fija, jog (VELOCIDAD FIJA) [13] [13] [13] O [13]
Mantener referencia (MANTENER REFERENCIA) [14] [14] [14] [14]
Mantener salida (MANTENER SALIDA) [15] [15] [15] [15]
Aceleraciéon (AUMENTAR VELOCIDAD) [16] [16] [16] [16]
Deceleracion (DISMINUIR VELOCIDAD) [17] [17] [17] [17]
Seleccién de ajuste (SELECCION AJUSTE) [18] [18] [18] [18]
Enganche arriba (ENGANCHE ARRIBA) [19] [19] [19] [19]
Enganche abajo (ENGANCHE ABAJO) [20] [20] [20] [20]
Referencia interna (REF. INTERNA) [21] [21] [21] [21]
Referencia interna, si (REF. INTERNA, SI) [22] [22] [22] [22]
Parada precisa, inversa (PARADA PRECISA) [23]
Ref. de pulsos (REF. PULSOS) [24]
Real. de pulsos (REALIM. PULSQOS) [25]
Referencia analdgica (REFERENCIA) O [30]
Realimentacion analdgica (REALIMENTACION) [31]
Reset y arranque (RESET Y ARRANQUE) [32] [32] [32] [32]
Descripcién de opciones: Reset y parada de inercia se usa para activar la
Sin funcién se selecciona para que el Eta-K no parada de inercia a la vez que el reset.
reaccione ante las sefiales transmitidas al terminal.
‘0’ logico origina un reset y parada de inercia.
Reset pone a cero el Eta-K después de una alarma,
sin embargo, no todas las alarmas pueden ponerse Parada répida se usa para parar el motor segun la
a cero sin desconectar el suministro eléctrico del rampa de parada rapida (definida en el parametro
motor. 212).
Parada de inercia se usa para que el Eta-K gire ‘0’ l6gico origina una parada rapida.
libremente hasta parar. ‘0’ l6gico origina una parada
de inercia.
O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Freno de CC se utiliza para parar el motor suminis-
trandole una tensién de CC durante un tiempo
determinado, consulte los parametros 126 y 127.

Observe que esta funcion solo se activa si los ajustes
de los parametros 126-127 son diferentes de 0.
‘0’ logico produce un frenado de CC.

Parada se activa interrumpiendo la tension al
terminal. Esto significa que si el terminal no tiene
tensién, el motor no puede funcionar. La parada se
efectuara de acuerdo con la rampa seleccionada
(parametros 207/208).

Ninguno de los comandos de parada
' antes mencionados deben emplearse
® como interruptores de desconexion en
reparaciones. Para esto, desconecte la alimenta-
cion de red.

Seleccione Arranque si se requiere un comando de
arranque/parada. ‘1’ légico = arranque, ‘0’ logico =
parada (en reposo).

Arranque por pulsos, si se suministra un pulso durante
20 ms como minimo, el motor arranca siempre que no
se haya dado ningun comando de parada. El motor
para si se activa brevemente Parada precisa, inversa.

Inversion se usa para cambiar el sentido de giro del eje
del motor. ‘0’ légico no origina la inversion. ‘1’ l6gico
origina la inversion. La sefial de inversion sélo cambia el
sentido de giro, no activa la funcion de arranque.

No debe utilizarse con Proceso, modo de lazo
cerrado.

Arranque e inversion se usa para arranque/parada y
para inversion con la misma sefal. No permite
ninguna sefal de arranque al mismo tiempo. Actua
como inversion de arranque por pulsos, siempre que
éste se haya elegido para otro terminal.

No debe utilizarse con Proceso, modo de lazo
cerrado.

Arranque adelante, si se utiliza si se requiere que el
eje del motor gire sélo en sentido de las agujas del
reloj al arrancar.

No debe utilizarse con Proceso, modo de lazo
cerrado.

Velocidad fija, jog se utiliza para cancelar la
frecuencia de salida y utilizar la frecuencia de
velocidad fija ajustada en el parametro 213. El tiempo
de rampa puede ajustarse en el parametro 211.
Velocidad fija, jog no esta activada si se ha dado un
comando de parada (arranque y desactivacion).

Velocidad fija, jog cancela la parada (reposo).

Mantener referencia mantiene la referencia actual.
La referencia mantenida ahora es el punto de
partida o condicién de Aceleracion y Deceleracion.

Si se usa aceleracion/deceleracion, el cambio de
velocidad siempre seguird las rampas (parametros
207/208) en el rango 0 - Refyax.

Mantener salida mantiene la frecuencia del motor
actual (Hz). La frecuencia mantenida del motor
ahora es el punto de partida o condicion que se
utilizara para Aceleracion y Deceleracion.

Mantener salida anula el ajuste de arranque/espera,
compensacion de deslizamiento y de proceso, modo
de lazo cerrado.

Si se utiliza aceleracion/deceleracion, el cambio de
velocidad sigue siempre la rampa normal
(parametros 207/208) en el intervalo O - fy .

Aceleracion y Deceleracion se seleccionan si se
desea un control digital de la aceleracion y
deceleracion (potenciometro del motor). Esta
funcion solo esta activada si se ha seleccionado
Mantener referencia o Mantener salida.

Siempre que haya un '1’ I6gico en el terminal
seleccionado para la aceleracion, se incrementara
la referencia o la frecuencia de salida.

Siempre que haya un '1’ l6gico en el terminal
seleccionado para la deceleracién, se reducira la
referencia o la frecuencia de salida.

Los pulsos ("1’ légico minimo alto para 20 ms y una
pausa minima de 20 ms) llevaran a un cambio de la
velocidad de 0,1 % (referencia) o 0,1 Hz (frecuencia
de salida).

Ejemplo:

Mantener ref./
Mantener salida

Terminal
2-5 2-5

Sin cambio de vel. 0 0 1
Arranque inverso, si se utiliza para que el eje del Deceleracion 0 1 1
motor gire en sentido contrario a las agujas del reloj Aceleracion 1 0 1
al arrancar. Deceleracion 1 1 1
No debe utilizarse con Proceso, modo de lazo
cerrado.
O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Seleccion de ajuste permite elegir uno de los dos
ajustes; sin embargo, para ello ha de haberse
ajustado el parametro 004 en Ajuste mditiple.

Se selecciona Enganche arriba/Enganche abajo si
es necesario incrementar o reducir el valor de
referencia segun un valor de porcentaje
programable ajustado en el parametro 219.

Enganche Enganche
abajo arriba
Sin cambio de velocidad 0 0
Reducida por valor % 1 0
Incrementada por valor % 0 1
Reducida por valor % 1 1

Referencia interna permite elegir una de las dos
referencias internas, segun la tabla de los
parametros 215 y 216. Para activarla, ha de
seleccionarse Referencia interna, si.

Referencia interna, si se usa para cambiar entre
referencia externa y referencia interna. Para ello ha
de haberse seleccionado Externa si/no [2] en el
parametro 214, ‘0’ l16gico = referencia externa activa;
‘1’ 16gico = una de las dos referencias internas esté
activa.

Parada precisa, inversa corrige el tiempo de
deceleracion para obtener una alta precision de
repeticion del punto de parada.

Referencia de pulsos se selecciona si se usa una
secuencia de pulso (frecuencia) de 0 Hz, segun
Refuin, parametro 204. La frecuencia se ajusta en el
parametro 327, correspondiente a Refyax.

Realimentacion de pulsos se selecciona si se elige
una secuencia de pulso (frecuencia) como sefal de
realimentacion. Consulte ademas la pagina 38.

Referencia analdgica se selecciona para permitir el
cambio de referencia mediante una senal de
referencia analégica. Consulte ademas la pagina 38.

Si se conectan otras entradas, éstas se suman
teniendo en cuenta su signo.

Realimentacion analdgica se selecciona si se usa

regulacion en lazo cerrado con una sefal analdgica.

Reset y arranque se utiliza para activar el arranque al
mismo tiempo que el reset.

El escalado de la sefial de entrada se efectla en los
parametros 338 y 339.

' iNOTA!
": Si se ha seleccionado Referencia o
i Realimentacion en mas de un terminal, se
sumaran estas sefales con su signo.

336 Terminal 1, escalado min.

(ESCALA MIN Al 1)

Valores:
0,0 - 20,0 mA [0 -200]
O 0,0mA [0]
Funcién:

Este parametro define el valor de la sefal de
referencia que debe corresponder al valor de
referencia minima ajustado en el parametro 204.

Si va a utilizarse la funcién de Intervalo de tiempo del
parametro 317, el ajuste debe ser > 2 mA.

Descripcién de opciones:
Ajuste el valor de intensidad que desee.

337 Terminal 1, escalado max.
(ESCALA MAX Al 1)

Valores:
0,0 - 20,0mA [0 - 200]
O 20,0mA [200]
Funcién:

Este parametro define el valor de la senal de
referencia que debe corresponder al valor de
referencia maxima ajustado en el parametro 205.

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor de intensidad que desee.

338 Terminal 2, escalado min.

(ESCALA MIN Al 2)

Valores:
0,0 - 10,0V [0 - 100]
g o,0V [0]
Funcién:

Este parametro se utiliza para ajustar el valor de
sefial que proporciona el valor de referencia minimo,
ajustado en el parametro 204.

Descripcién de opciones:
Ajuste el valor de tension que desee.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Funcion:
Este parametro se utiliza para ajustar el valor de

339 Terminal 2, escalado max.
(ESCALA MAX Al 2)

Valores: sefial que proporciona el maximo valor de referencia
0,0 -10,0V [0 - 100] ajustado en el parametro 205.
o 10,0V [100]

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor de tension que desee.

340 Terminal 9, salida (SALIDA ANALOG)
Valores:

O Sin funcién (NO) [0]
Sefal de preparado (UNIDAD LISTA) [1]
Listo, sin advertencia (LISTO/SIN ADVERTEN.) 2]
En marcha (MARCHA) [3]
En marcha, sin advertencia (MARCHA/SIN ADVERT.) [4]
En marcha con valor de referencia (EN REF./SIN ADVERT.) [5]
Alarma (FALLO) [6]
Alarma o advertencia (FALLO O ADVERTENCIA) [7]
Limite de par (LIMITE DE PAR) [8]
Advertencia térmica (ADVERTENCIA TERMICO) [9]
Inversién (CAMBIO SENTIDO) [10]
PARO 123 (PARO 1283) [11]
Frecuencia real 0-20 mA (0-FMAX = 0-20 mA) [12]
Frecuencia real 4-20 mA (0-FMAX = 4-20 mA) [13]
Referenciayn - referenciayax: 0-20 mA (REF MIN-MAX = 0-20 mA) [14]
Referenciayin - referenciayix: 4-20 mA (REF MIN-MAX = 4-20 mA) [15]
Realimentaciongaa - realimentaciona: 0-20 mA (FB MIN-MAX = 0-20 mA) [16]
Realimentaciongaa - realimentaciona: 4-20 mA (FB MIN-MAX = 4-20 mA) [17]
Intensidad real 0-20 mA (0-IMAX = 0-20 mA) [18]
Intensidad real 4-20 mA (0-IMAX = 4-20 mA) [19]
Freno mecanico (FRENO MECANICO) [20]

Funcién:
Esta salida puede actuar como salida digital o ana-
l6gica. Si se utiliza como salida digital (valor de dato
[O] - [20]), se transmite una sefial de 24 V CC; si se
utiliza como salida analégica, se transmite una senal
de 0-20 mA, una sefal de 4-20 mA, o una de pulso.

En marcha con valor de referencia significa que la
frecuencia de salida es igual a la referencia. No hay
advertencia.

Alarma significa que la salida se activa mediante una
alarma.

Descripcién de opciones:
Serial de preparado de la unidad, el Eta-K esta
preparado para su uso.

Alarma o advertencia significa que la salida se activa
mediante alarma o advertencia.

Limite de par, el limite de par del parametro 221 se
ha sobrepasado.

Listo, sin advertencia significa que el Eta-K esta
preparado para su uso, sin que se haya dado nin-
gun comando de arranque o parada. No hay

advertencia. Advertencia térmica, por encima del limite de

temperatura en el convertidor de frecuencia.

En marcha, la frecuencia de salida es superior a

0,1 Hz. Se ha emitido un comando de arranque. Inversion. ‘1’ 16gico = relé activado, 24 V CC en la

salida cuando el motor gira en el sentido de las
agujas del reloj. ‘0’ l6gico = relé no activado, no hay
senal en la salida, cuando el motor gira en el sentido
contrario a las agujas del reloj.

En marcha, sin advertencia, la frecuencia de salida
es superior a 0,1 Hz. Se ha emitido un comando de
arranque. Sin advertencia.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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PARO 123, si se ha seleccionado Profidrive [0] en el
parametro 512 la salida esta activada. PARO1,
PARO2 o PAROS (bit en el cédigo de control) deben
ser "1" logico.

O-fuax (Parémetro 202) 0 0-20 mA y
O-Tyax (Parametro 202) [0 4-20 mA

Referenciay - Referenciayix 0-20 mA y
Referenciayy - Referenciayx: 4-20 mA

Realimentacionga,, - Realimentacion: 0-20 mA 'y
Realimentacionga . - Realimentacionama: 4-20 mA

O'/\/Uj MAX 0 0-20 mA Yy
O'I\/LT’ MAX [0 4-20 mA

Freno mecanico, permite controlar un freno mecanico
externo opcional (consulte también los parametros
138y 139).

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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400 Funciones de freno (FUNCION FRENO)

Valores:
O No (NO) [0]
Freno de CA (FRENO CA) [4]

Funcién:

Freno de CA [4] se puede seleccionar para mejorar €l
frenado.

Descripciéon de opciones:
Seleccione Freno de CA [4] si existen cargas
regenerativas en periodos cortos.

405 Funcién de reset (MODO RESET)

Valores:

O Reset manual (RESET MANUAL) [0]
Reset autom.x 1 (AUTOMATICO X 1) 1]
Reset autom.x 2 (AUTOMATICO X 2) 2]
Reset autom.x 3 (AUTOMATICO X 3) [3]
Reset autom.x 4 (AUTOMATICO X 4) [4]
Reset autom.x 5 (AUTOMATICO X 5) [5]
Reset autom.x 6 (AUTOMATICO X 6) [6]
Reset autom.x 7 (AUTOMATICO X 7) [7]
Reset autom.x 8 (AUTOMATICO X 8) [8]
Reset autom.x 9 (AUTOMATICO X 9) [9]
Reset autom.x 10 (AUTOMATICO X 10) [10]
Reset en conexion (RESET EN ARRANQUE)  [11]

Funcion:
Este parametro hace posible seleccionar la funcion de
reset deseada después de una desconexion.

Después de reset, el Eta-K puede volver a
arrancarse después de 1,5 seg.

Descripcion de opciones:
Si se selecciona Reset manual [0], el reset debe
efectuarse mediante las entradas digitales.

Para que el Eta-K realice un reset automatico (max.
1-10 veces en 10 minutos) después de
desconectarse, seleccione un valor de dato [1]-[10].

Advertencia: El motor puede arrancar sin
' advertencia hasta 10 x 5 seg después de
°

una desconexion.

411 Frecuencia de conmutacion
(FREC. PORTADORA)

Valores:
1,56 -14,0kHz
O Depende de la unidad

[1500 - 14000]

Funcidn:
El ajuste determina la frecuencia de conmutacién del
inversor. Si la frecuencia de conmutacién se cambia,
puede ayudar a minimizar el posible ruido acustico
proveniente del motor.

Descripcion de opciones:
Cuando el motor esta en funcionamiento, la
frecuencia de conmutacion se ajusta en el parametro
411 hasta que se obtenga la frecuencia en que el
motor emite el menor ruido posible.

Consulte ademas el parametro 446, Patrdn de
conmutacion. Consulte la reduccion de potencia en el
capitulo 10.

| inorar

'a Las frecuencias de conmutacion superiores a

4 kHz pueden causar desconexion térmica
segun la temperatura ambiente.

412 Frecuencia de conmutacion variable
(FREC. PORTA. VAR)

Valores:

No (NO) 0]
Frec. conmutacion variable

(FREC. PORTA. VAR) (1]
Temperatura seg. frec. conm.

(TEMP. DEP. FREQ.) 2]

O

Funcion:
Esta funcién permite cambiar la frecuencia de con-
mutacion segun la carga. Sin embargo, la frecuencia
de conmutacién maxima esta determinada por el
valor definido en el parametro 411.

Descripcién de opciones:
Seleccione No [0] si se desea una frecuencia de
conmutacion permanente. Ajuste la frecuencia de
conmutacioén en el parametro 411.

Si se selecciona Frecuencia de conmutacion variable
[1], la frecuencia de conmutacion se reducira cuando
aumente la frecuencia de salida. Se usa para
aplicaciones con caracteristicas de par cuadratico
(bombas y ventiladores centrifugos) donde la carga
disminuye segun la frecuencia de salida.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Si se selecciona Temperatura segun frecuencia de
conmutacion [2], la frecuencia de conmutacion
disminuira cuando aumente la temperatura del inversor,
consulte el siguiente dibujo.

Frec. de conmutacién
[kHz]

Par. 411
(Méx. 14 kHz)

(Min. 2 kHz)

T Ty Temp.

DANFOSS
175NA020.12

413 Factor de sobremodulacion
(SOBREMODULACION)

Valores:
No (NO) (0]
O Si(Slh (1]
Funcién:

Este parametro permite conectar el factor de
sobremodulacion de la tension de salida.

Descripcién de opciones:
No, significa que no hay sobremodulacién de la ten-
sion de salida, lo que quiere decir que se evita la on-
dulacion o rizado del par en el eje motriz. Esto puede
ser una funcién Util, por ejemplo, en maquinas
rectificadoras.

Si, significa que puede obtenerse una tensiéon de
salida superior a la tension de la alimentacion de red
(hasta el 5 %).

(REALIM.MIN)

Valores:
-100.000,000 - FBaya (par. 415)  [-100000000-]
O 0,000 [0]
Funcién:

Los parametros 414 y 415 se usan para escalar el
rango de realimentacion a los valores fisicos
utilizados por el usuario. El ajuste también marcara

Descripcion de opciones:
Esta opcion solo esté activada cuando el parametro
203 se ha ajustado en Min.-Max. [Q].

415 Realimen. max.
(REALIM.MAX)

Valores:

(Par. 414) FBgaya - 100.000,000 [-100000000]
0 1.500,000 [1500000]
Funcion:

Consulte la explicacién del parametro 414.

416 Unidad de proceso

(UD. REF/REALIM)

Valores:
NINGUNO [0] t/min [21]
0O % (1] t/h [22]
PPM 2] m [23]
RPM [3] Nm [24]
bar [4] m/s [25]
CICLO/mi [8] m/min [26]
PULSO/s [6] °F [27]
UNID/s (7] in wg (28]
UNID/mi (8] gal/s [29]
UNID/h 9] ft¥/s [30]
°C [10] gal/min [31]
Pa [11] ft3/min [32]
I/s [12] gal/h [33]
m3/s [13] ft3/h [34]
l/min [14] Ib/s [35]
m3/min [15] lb/min [36]
I/h [16] Ib/h [37]
m3/h [17] Ib ft [38]
kg/s [18] ft/s [39]
kg/min [19] ft/min [40]
kg/h [20] Hz [41]
Funcioén:

Esta unidad de medida también se utiliza con
Proceso, modo de lazo cerrado, en que actla
directamente como unidad para Referencia minima/
Referencia maxima (parametros 204 y 205) y
Realimentacion minima/Realimentacion maxima
(parametros 414 y 415). La posibilidad de elegir una
unidad de medida en el parametro 416 depende de
las opciones seleccionadas en los siguientes

. . , parametros:
los lim | feren m 204 y 205).
os limites de la referencia (parametros 204 y 205) Par 002 Control local/remoto.
Se usan junto a Proceso, modo de lazo cerrado Par. 013 Modo de referencia local,
(parametro 100). ajuste segun el par. 100.
Par. 100 Configuracion.
O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Seleccione Control remoto en el parametro 002

Si se ha seleccionado Velocidad, modo de lazo abierto
o Par, modo de lazo abierto en el parametro 100, las
unidades de medida seleccionadas en el parametro
416 pueden utilizarse en los displays (par. 009-12,
opcion Realimentacion [unidad)]), de los parametros de
proceso.

Nota: La referencia sélo puede mostrarse en Hz
(Velocidad, modo de lazo cerrado) o Nm (Par, modo
de lazo abierto).

Si se selecciona Velocidad, modo de lazo cerrado, en
el parametro 100, el parametro 416 no estara
activado, ya que la referencia y la realimentacion
siempre se muestran como RPM. Her mangler noget
spansk

Seleccione Control local en el parametro 002

Si se selecciona en el parametro 013 Control de LCP
y lazo abierto o Control digital de LCP y lazo abierto,
la referencia se indicara en Hz, independientemente
de la opcidn elegida en el parametro 416. Si se
selecciona en el parametro 013 Control de LCP y lazo
cerrado o Control digital de LCP y lazo cerrado, la
unidad funcionara como se describe en el parametro
002, ajuste Remoto.

’| NOTA!:
"ﬂ Lo anterior es aplicable a la visualizacion en el
display de Referencia [unidad] y
Realimentacion [unidad]. Si se ha seleccionado
Referencia [%] o Realimentacion [%], el valor
mostrado sera un porcentaje del rango seleccionado.

Descripcion de opciones:
Seleccione la unidad que desee para la sefal de
referencia/realimentacion.

437 Control normal/inv. PID de proces.
(PROC NO/INV CTRL)

Valores:
O Normal (NORMAL) [0]
Inverso (INVERSO) (1]

Funcion:

Es posible elegir si el controlador del proceso debe
aumentar/reducir la frecuencia de salida cuando la sefal
de referencia y la sefial de realimentacion difieren.

Se usa junto a Proceso, modo de lazo cerrado (parametro
100).

Descripcién de opciones:
Cuando el Eta-K debe reducir la frecuencia de
salida si se incrementa la sefial de realimentacion,
seleccione Normal [0].

Cuando el Eta-K debe incrementar la frecuencia de
salida si se incrementa la sefial de realimentacion,
seleccione Inverso [1].

438 Saturacion de PID de proceso
(PROC. PID. SATURA)

Valores:
No (NO) [0]
O Si(Sl) (1]
Funcién:

Es posible seleccionar si el controlador de proceso va
a continuar regulando en un error incluso si no es
posible incrementar o reducir la frecuencia de salida.
Se utiliza junto con Proceso, modo de lazo cerrado
(parametro 100).

Descripcién de opciones:
El ajuste de fabrica es S/ [1], que significa que el
célculo de integral se inicializa respecto a la
frecuencia de salida si se ha alcanzado el limite de
intensidad o la frecuencia max./min. El controlador de
proceso no se volvera a activar hasta que el error sea
cero 0 haya cambiado su signo.

Seleccione No [0] si la integral debe continuar
integrando en un error, aunque no sea posible
suprimir dicho error con esta regulacion.

iNOTA!
": Si se selecciona No [0], significara que cuando
i el error cambie de signo, la integral tendra que
integrar desde el nivel obtenido como resultado del
error previo, antes de ocurrir cualquier cambio en la
frecuencia de salida.

439 Frec. de arranque PID de proceso
Valores:
fuin-fuax (parametros 201 y 202) X, X
O parametro 201

Funcion:
Cuando se recibe la sefial de arranque, el Eta-K
reaccionara utilizando Velocidad, modo de lazo
abierto. Sélo cuando se haya obtenido la frecuencia
de arranque programada, cambiara a Proceso, modo
de lazo cerrado. Ademas, es posible ajustar una
frecuencia que corresponda a la velocidad a la que se
gjecuta normalmente el proceso, lo que permitira
alcanzar en menos tiempo las condiciones de
proceso requeridas.

Se utiliza junto con Proceso, modo de lazo cerrado
(parametro 100).

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Descripcidn de opciones:
Ajuste la frecuencia de arranque requerida.

A iNoTa:
"a Si el Eta-K esta funcionando en el limite de

intensidad antes de obtenerse la frecuencia de
arranque deseada, el controlador de proceso no se
activara. Para que el regulador se active, la frecuencia
de arranque deberé bajarse a la frecuencia de salida real.
Esto puede hacerse durante el funcionamiento.

440 Ganancia propor. PID de proceso
(PROC. GANANCIA P)

Valores:
0,00 (NO) - 10,00 [0 - 1000]
O 0,01 [1]
Funcién:

La ganancia proporcional indica el nimero de veces
que debe amplificarse el error entre el valor de
referencia y la sefial de realimentacion.

Utilizado junto con Proceso, modo de lazo cerrado
(parametro 100).

Descripcién de opciones:
Se obtiene una regulacion rapida con una ganancia
alta, pero si la ganancia es demasiado elevada, el
proceso puede volverse inestable en el caso de
salida de limite.

441 Tiempo de integral de PID de proceso
(PROC. INTEGRAL )

Valores:
0,01 - 9999 seg. (NO) [1 - 999900]
0 9999 seg. [999900]
Funcién:

La integral proporciona una ganancia que se
incrementa en un error constante entre el valor de
referencia y la sefal de realimentacion. Cuanto
mayor es el error, mas rapido se incrementa la
ganancia. El tiempo de integral es el periodo que
necesita la integral en alcanzar una ganancia igual a
la ganancia proporcional.

Se utiliza junto con Proceso, modo de lazo cerrado
(parametro 100).

Descripcién de opciones:
Se obtiene una regulacion rapida con un tiempo de
integracion corto. Sin embargo, este periodo puede
ser demasiado corto, lo que puede hacer que el
proceso sea inestable.

Si el tiempo de integral es largo, es posible que
ocurran desviaciones importantes respecto al valor
de referencia requerido, ya que el controlador de
proceso tardara mucho tiempo en regular respecto
a un determinado error.

442 Tiempo diferencial de PID de proceso

(PROC. DIFEREN. D)

Valores:
0,00 (NO) - 10,00 seg. [0 - 1000]
0 0,00 seg. [0]
Funcién:

El diferencial no reacciona a un error constante.
Solo proporciona una ganancia cuando cambia el
error. Cuanto mas rapido se modifica el error, mas
elevada es la ganancia del diferencial.

La ganancia es proporcional a la velocidad en que
cambia el error.

Se utiliza junto con Proceso, modo de lazo cerrado
(parametro 100).

Descripcién de opciones:
Se obtiene una regulacion réapida con un tiempo
diferencial largo. Sin embargo, este tiempo puede
ser demasiado largo, lo que puede hacer que el
proceso sea inestable.

443 Lim. ganancia diferen. PID de proceso

(PROC. GANANCIA D)

Valores:
5,0 -50,0 [50 - 500]
05,0 (50]

Funcién:

Es posible ajustar un limite para la ganancia diferen-
cial.

La ganancia diferencial se incrementara si hay
cambios rapidos, por lo que puede resultar
beneficioso para limitarla, obteniéndose una
ganancia diferencial regular en cambios lentos y una
ganancia diferencial constante en cambios rapidos
del error.

Se utiliza junto con Proceso, modo de lazo cerrado
(parametro 100).

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Descripciéon de opciones:
Seleccione un limite de ganancia diferencial de la
forma requerida.

444 Tiempo fil. de paso bajo PID de proc.
(PROC. PID FILTRO)

Valores:
0,01 -10,00 sec [1-1000]
0o0,1% (1]

Funcién:

El rizado en la sefal de realimentacion se amortigua
por el filtro de paso bajo con el fin de reducir su
impacto en la regulacion de proceso. Esto puede
ser una ventaja, por ejemplo, si hay mucho ruido en
la sefial.

Se utiliza junto con Proceso, modo de lazo cerrado
(parametro 100).

Descripcién de opciones:
Seleccione la constante de tiempo deseada (1). Si
se programa, por ejemplo, una constante de tiempo
(t) de 100 ms, la frecuencia de apertura para el filtro
de paso bajo sera de 1/0,1 = 10 rad/seg., que
corresponde a (10/2 x ) = 1,6 Hz.

Por tanto, el controlador de proceso solo regula
sefiales de realimentacion con variacion de
frecuencia inferior a 1,6 Hz. Si la sefial de
realimentacion varia en una frecuencia superior a
1,6 Hz, el controlador de proceso no reacciona.

(MOTOR EN GIRO)

Valores:
O No(NO) [0]
Si, mismo sentido (OK-MISMO SENTIDO) 1]
Si, ambos sentidos (OK-AMBOS SENTIDOS) 2]
Freno CC antes de arranque
(FRENO C.C)) [3]

Funcién:
Esta funcién hace posible "enganchar" un motor
que esta girando libremente debido a un corte de
electricidad.

Descripcién de opciones:
Seleccione No si no necesita esta funcion.

Si, mismo sentido se usa cuando el motor sélo puede
girar en un mismo sentido durante la conexion.

Si, ambos sentidos se usa cuando el motor puede
girar en ambos sentidos durante la conexion.

Freno CC antes de arranque se selecciona para
que el motor se detenga con el freno de CC antes
de acelerar a la velocidad deseada. El tiempo de
freno de CC debe ajustarse en el parametro 126.

Limitaciones:

1. Una inercia demasiado baja causara la
aceleracion de la carga, lo que puede ser
peligroso o impedir el Motor en giro con éxito.
Utilice el freno de CC, en este caso.

2. Si la carga se dirige mediante "autorrotacion”,
por ejemplo, la unidad puede desconectarse
debido a sobretension.

3. Por debajo de 250 rpm, no funciona Motor en
giro.

446 Patron de conmutacion
(PATRON CONMUT.))

Valores:
60° AVM (60° AVM) [0]
O SFAVM (SFAVM) [1]
Funcién:

Normalmente, no sera necesario que el cliente
ajuste este parametro.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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500 Direccion (DIRECCION)

Valores:

1-126 [1-126]
O 1 (1]
Funcién:

Este parametro permite especificar la direccion de
cada Eta-Ks. Esta funcion se utiliza en relacion con
la conexién de un PLC o PC.

Descripcién de opciones:
Los Eta-Ks individuales pueden recibir una direccion
entre 1y 126. La direccion O se utiliza si un master
(PLC o PC) va a enviar un telegrama que deben
recibir al mismo tiempo todos los Eta-Ks
conectados al puerto de comunicacion serie. En
este caso, el Eta-K no da acuse de recibo. Si el
numero de unidades conectadas (Eta-Ks mas el
master) es superior a 31, es necesario aplicar un re-
petidor.

501 Velocidad en baudios (BAUDIOS)

Valores:

300 baudios (300 BAUD) [0]
600 baudios (600 BAUD) [1]
1200 baudios (1200 BAUD) 2]
2400 baudios (2400 BAUD) [3]
4800 baudios (4800 BAUD) [4]
0 9600 baudios (9600 BAUD) [5]

Funcién:
Este parametro se utiliza para programar la
velocidad a que se transmiten los datos mediante
la conexion serie. La velocidad en baudios se define
como el numero de bits transferidos por segundo.

Descripcién de opciones:
La velocidad de transmision del Eta-K se debe
ajustar en un valor que corresponda a la velocidad
del transmision del PLC o PC.

502 Parada por inercia (PARADA INERCIA)
503 Parada rapida (PARADA RAPIDA)

Valores:
Entrada digital (DIGITAL) 0]
Bus (BUS) 1]
Y légico (DIGITAL Y BUS) 2]
0O O légico (DIGITAL O BUS) [3]

Funcién:
Los parametros 502 a 508 permiten la opcion de
elegir si se controla el Eta-K mediante los terminales
(entradas digitales) y/o a través del bus.

Si se selecciona Y logico o Bus, el comando en
cuestion solo puede activarse si se transmite por el
puerto de comunicacién serie. En el caso de Y
légico, el comando debe activarse, ademas,
también mediante una de las entradas digitales.

Descripcién de opciones:
Se selecciona Entrada digital [0] si el comando de
control en cuestion sélo se va a activar mediante
una entrada digital.

Se selecciona Bus [1] si el comando de control en
cuestion solo se va a activar mediante un bit en el
codigo de control (comunicacién serie).

Se selecciona Y Idgico [2] si el comando de control
en cuestion solo se va a activar cuando se
transmita una sefal (sefal activada = 1), mediante
un cédigo de control y una entrada digital.

Entrada digital

505-508 Bus Comando de cont.
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1

Se selecciona O logico [3] si el comando de control
en cuestion se va a activar cuando se dé una senal
(sefal activada = 1) mediante un codigo de control
0 mediante una entrada digital.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Entrada digital
505-508
0

Comando de cont.
0

Bus

0
1
0
1

ey P V' )

1
1
1

iNOTA!:

": Los parametros 502 a 504 tratan funciones
de parada; consulte los ejemplos relativos al

parametro 502 (parada por inercia), a continuacion.

Comando de parada activo, ‘0.

Parametro 502 = Y Idgico

Entrada digital Bus Comando de cont.
0 0 1 Inercia
0 1 0 Motor en func.
1 0 0 Motor en func.
1 1 0 Motor en func.

Parametro 502 = O Idgico

Entrada digital Bus Comando de cont.
0 0 1 Inercia
0 1 1 Inercia
1 0 1 Inercia
1 1 0 Motor en func.

509 Veloc. fija de bus 1 (BUS JOG 1)

Valores:
0,0 - parametro 202 [0-]
0 10,0 Hz [100]
Funcion:

Aqui se debe ajustar una velocidad fija (jog) que se
activa mediante el puerto de comunicacion serie.

Esta funcion es la misma que la del parametro 213.

Descripcion de opciones:
La frecuencia de velocidad fija f,og puede seleccio-
narse en el intervalo entre fyy (parametro 201) y fyax
(parametro 202).

510 Veloc. fija de bus 2 (BUS JOG 2)

Valores:
0,0 - parametro 202 [0-]
0 10,0 Hz [100]
Funcién:

Aqui se ajusta una velocidad fija (jog) que se activa
mediante el puerto de comunicacion serie.

Esta funcion es la misma que la del parametro 213.

Descripcién de opciones:
La frecuencia de velocidad fija f,og puede seleccio-
narse en el intervalo entre fyy (pardmetro 201) y fuax
(parametro 202).

512 Tipo de telegrama
(TIPO TELEGRAMA)

Valores:
Profidrive (PROFIDRIVE) [0]
O Unidad FC (FC DRIVE) [1]
Funcién:

Hay una opcién de dos protocolos de codigo de
control.

Descripcién de opciones:
Seleccione el protocolo de codigo de control
apropiado.

Para mas informacion sobre los protocolos de
codigo de control, consulte el capitulo 9,
Comunicacion serie.

"

513 Interv. tiempo bus (RETARDO BUS)

Valores:
1-99 seg.

iNOTA!:
Esto sdlo es posible en el modo de parada
(motor apagado con un comando de parada).

0 1 seg.

Funcién:
Este parametro establece el tiempo maximo que
debe transcurrir entre la recepcion de dos telegra-
mas que han sido transmitidos consecutivamente.
Si se sobrepasa este tiempo, se presupone que se
ha parado la comunicacién serie y se produce la
reaccion que se haya ajustado en el parametro 514.

Descripcién de opciones:
Ajuste el tiempo deseado.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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514 Funcion de interv. tiempo bus
(FUNC.RETARDO BUS)

Valor:

O No (NO) [0]
Mant. salida (MANTENER SALIDA) [1]
Parada (PARO) 2]
Vel. fija jog (VELOCIDAD FIJA) [3]
Vel. max. (MAXIMA VELOCIDAD) [4]

Parada y descon. (PARO Y DESCONEXION) 5

Funcién:
Este parametro selecciona la reaccion deseada del
Eta-K cuando se ha sobrepasado el tiempo
ajustado para el intervalo del bus (parametro 513).
Si se seleccionan las opciones [1] a [5], los relés 01
y 04 se desactivaran.

Descripcién de opciones:
La frecuencia de salida del Eta-K se puede
mantener en el estado actual de salida, ir a parada,
ir a la frecuencia de velocidad fija (parametro 213), ir
a la frecuencia de salida maxima (parametro 202), o
pararse y activar una desconexion.

515 Lectura de datos: % Referencia

(REFERENCIA)

Valor:

XXX, X % [XXXX]

Funcién:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
El valor mostrado corresponde a la referencia total
(suma de referencia digital/analdgica/fija/de bus/
mantenida/de enganche arriba-abajo).

Este valor se actualiza cada 320 ms.

516 Lectura de datos: Unidad de referencia

(REFERENCIA[UNID])

Valor:

X, XXX Hz o rpm. [XXXX]

Funcién:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie.

Descripcion de opciones:
Indica el valor de estado de la unidad dada segun la
suma de referencia elegida.

El valor se actualiza cada 320 ms.

517 Lectura de datos: Realimentacion
(REALIMENTACION)

Valor:
X, XXX [XXXX]
Funcién:

Este parametro se puede leer mediante el puerto de

comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
Indica el valor de estado de los terminales 1/2 en las
unidades/escala seleccionadas en los parametros
414 y 415,

Este valor se actualiza cada 320 ms.

518 Lectura de datos: Frecuencia
(FRECUENCIA)

Valor:

XXX, X Hz [XXXX]

Funcién:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
El valor mostrado corresponde a la frecuencia
actual del motor fy (sin silenciamiento de la
resonancia).

Este valor se actualiza cada 320 ms.

519 Lectura de datos: Frecuencia x escalado
(FRECUEN X ESCALA)

Valor:

XXX, X Hz [XXXX]

Funcion:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie.

Descripciéon de opciones:
El valor corresponde a la frecuencia de salida fy
actual multiplicada por el factor preajustado en el
parametro 008 Presentar escalado de la frecuencia
de salida.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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520 Lectura de datos: Intensidad
(INTENSIDAD MOTOR)

Valor:

XXX, XX A [XXXXX]

Funcion:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
El valor que aparece es un valor calculado de la
intensidad de motor dada.

Este valor se actualiza cada 320 ms.

521 Lectura de datos: Par (PAR)

Valor:

XXX, X % [XXXX]

Funcién:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
El valor mostrado es el par, con signo, que se
suministra al eje motriz. El valor se proporciona
como porcentaje del par nominal.

No hay una concordancia total entre un 160 % de la
intensidad del motor y el par, en relacion con el par
nominal.

Algunos motores suministran un par superior a esta
proporcién. En consecuencia, los valores minimo y
maximo dependeran de la intensidad maxima del
motor y del motor que se utilice.

Este valor se actualiza cada 320 ms.

| iNOTA!

": Si el ajuste de parametros del motor no
coincide con el motor aplicado, la lectura

sera imprecisa y puede resultar negativa, aunque el

motor esté parado o genere un par positivo.

522 Lectura de datos: Potencia, kW
(POTENCIA (kW))

Valor:

XX, XX KW [XXXX]

Funcion:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
El valor mostrado se calcula sobre la base de la
tension e intensidad actuales del motor.

Este valor se actualiza cada 320 ms.

523 Lectura de datos: Potencia, HP
(POTENCIA (hp))

Valor:

XX, XX HP (US) XXXX]

Funcién:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
El valor mostrado se calcula sobre la base de la
tension e intensidad actuales del motor.
El valor se indica en la forma de HP americanos.

Este valor se actualiza cada 320 ms.

524 Lectura de datos: Tension de motor
(TENSION MOTOR)

Valor:

XXX, XV [XXXX

Funcion:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
El valor mostrado es un calculo que se usa para
controlar el motor.

Este valor se actualiza cada 320 ms.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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525 Lectura de datos: Tensiéon de CC
(TENSION C.C)

Valor:

XXXX V [XXXX]

Funcion:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
El valor mostrado es una medicion.

Este valor se filtra, por lo que puede transcurrir
aproximadamente 1,3 segundo desde que cambia
un valor de entrada hasta que el display pasa a
dicho valor.

Este valor se actualiza cada 320 ms.

527 Lectura de datos: Temp. del FC
(TERMICO FC)

Valor:
0-100 % [0-100]
Funcién:

Este parametro se puede leer mediante el puerto de

comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
Solo se muestran numeros enteros en el display.

Este valor se actualiza cada 160 ms.

528 Lectura de datos: Entrada digital
(ENTRADA DIGITAL)

Valor:
Unidad:

Funcion:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
El valor mostrado indica el estado de sefal de los 4
terminales digitales (2, 3, 4 y 5).

Este valor se actualiza cada 20 ms.

533 Lectura de datos: % Ref. externa
(REF. EXT.)

Valor:
-200,0 - +200,0 %

Funcidn:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
El valor indicado proporciona, en forma de
porcentaje, la suma de referencias externas (suma
de analdgica/bus/pulso).

Este valor se actualiza cada 80 ms.

534 Lect. de datos: Cod. de estado, binario
(COD.ESTADO)

Valor:
Unidad:

Funcién:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
Indica el codigo de estado transmitido mediante el
puerto de comunicacion serie.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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537 Lectura de datos: Temperatura
de la placa de disipacién

(TEMP. INVERSOR )

Valor:
Unidad: °C

Funcion:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie.

Descripcion de opciones:
Indica la temperatura del convertidor de frecuencia.
Este valor se actualiza cada 10 seg.

538 Lect. de datos: Cod. de alarma
(COD.ALARMA)

Valor:
Unidad:

Funcion:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie. Consulte el capitulo de
"Advertencias y alarmas".

Descripcion de opciones:
Indica si hay una alarma en el Eta-K.

Hexadecimal Mensajes de fallo

00000002 Blogqueo desconexion
00000040 Desconexiéon HPFB
00000080 Desconexion bus estandar
00000100 Cortocircuito

00000200 Fallo de alimentacion 24 V
00000400 Fallo a tierra

00000800 Sobreintensidad
00004000 Termistor del motor
00008000 Sobrecarga en el inversor
00010000 Baja tension

00020000 Sobretensién

00040000 Pérdida de fase
00080000 Error de cero activo
00100000 Exceso de temperatura
02000000 Error de HPFB

08000000 Fallo de flujo de intensidad
10000000 Error interno

iNOTA!

"a Se actualizan cada 20 ms.

539 Lect. de datos: Cod. de control
(COD.CONTROL)

Valor:
Unidad:

Funcion:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
Indica el codigo de control hexadecimal enviado
mediante el puerto de comunicacion serie desde el
Eta-K. Se actualiza cada 20 ms.

540 Lect. de datos: Céd. de advertencia, 1
(CODIGO AVISO 1)

Valor:
Unidad:

Funcién:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie. Consulte el capitulo de
"Advertencias y alarmas".

Descripcién de opciones:
Indica en formato hexadecimal si hay una
advertencia en el Eta-K.

Hexadecimal Mensajes de advertencia

00000008 Desconexiéon HPFB

00000010 Desconexion bus estandar
00000040 Limite de intensidad

00000200 Sobrecarga en el inversor
00001000 Advertencia baja tension
00002000 Advertencia de tension alta
00004000 Pérdida de fase

00010000 Advertencia de error de cero activo
00400000 Advert. de lim. de frec. de salida
00800000 Error de HPFB

40000000 Advertencia alimentacién 24 V
80000000 Temp. alta del inversor

541 Lect. de datos: Cod. de advertencia, 2
(CODIGO AVISO 2)

Valor:
Unidad:

Funcién:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Descripcién de opciones:
Indica en formato hexadecimal si hay una
advertencia en el Eta-K.

Hexadecimal Mensajes de estado

01 Aceler. o deceler.
04 Arranque sentido agujas reloj/
contrario agujas reloj
08 Enganche abajo
10 Enganche arriba
8000 Limite de frecuencia

542 Lect. de datos: Terminal 1, entr. analég.
(ENTR. ANALOG 1)

Valor:
Unidad: mA

Funcién:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
El valor mostrado indica el valor de la sefal del
terminal 1.

El escalado (parametros 336 y 337) no influye en la
lectura. Los valores minimo y maximo se
determinan mediante el ajuste de compensacion y
ganancia del transformador analdgico digital.

Este valor se actualiza cada 20 mseg.

543 Lect. de datos: Terminal 2, entr. analég.
(ENTR. ANALOG 2)

Valor:
Unidad: X,X V

Funcién:
Este parametro se puede leer mediante el puerto de
comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
El valor mostrado indica el valor de la sefial del
terminal 2.

El escalado (parametros 338 y 339) no influye en la
lectura. Los valores minimo y maximo se
determinan mediante el ajuste de compensacion y
ganancia del transformador analdgico digital.

Este valor se actualiza cada 20 mseg.

600 Datos de func.: Horas de funcionam.
(HORAS OPERAC.)

Valor:
Unidad: horas
0,0 - 130.000,0

Funcién:
Este parametro se puede leer en el display o me-
diante el puerto de comunicacién serie. Su valor no
puede reiniciarse.

Descripcién de opciones:
Indica el nimero de horas que el Eta-K ha estado
en funcionamiento.

El valor se almacena en el Eta-K cada hora, y
cuando se desconecta la unidad.

601 Datos de func.: Horas ejecutadas
(HORAS EJECUTADAS)

Valor:
Unidad: horas
0,0 - 130.000,0

Funcién:
Este parametro se puede leer en el display o me-
diante el puerto de comunicacion serie. El valor se
puede reiniciar mediante el parametro 619.

Descripcién de opciones:
Indica el numero de horas que el Eta-K ha funciona-
do desde el reajuste del parametro 619.

El valor se almacena en el Eta-K cada hora, y
cuando se desconecta la unidad.

603 Datos de func.: N° puestas en marcha
(NO ARRANQUES)

Valor:
Unidad: numero
0 - 9999

Funcion:
Este parametro se puede leer en el display o
mediante el puerto de comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
Indica el nimero de conexiones de la tension de
suministro de red al Eta-K.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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604 Datos de func.: N° de sobrecalentam.
(SOBRETEMPERAT.)

Valor:
Unidad: numero
0 - 9999

Funcion:
Este parametro se puede leer en el display o
mediante el puerto de comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
Indica el numero de fallos de temperatura
producidos en el Eta-K.

605 Datos de func.: N° de sobretensiones
(SOBRETENSION)

Valor:
Unidad: numero
0 - 9999

Funcion:
Este parametro se puede leer en el display o
mediante el puerto de comunicacion serie.

Descripcion de opciones:
Indica el nimero de sobretensiones que ha habido
en el Eta-K.

615 Registro fallos: Cédigo de fallo
(FALLO: COD.FALLO)

Valor:
[Indice XX-XXX]

Funcién:
Parametro de grupo. Este parametro hace posible
ver el motivo por el que se produce una
desconexion.

Se almacenan 10 valores de registro.

El numero de registro mas pequeno (1) contiene el
ultimo o mas reciente valor de fallo almacenado, vy el
numero mas alto (10) contiene el valor de dato mas
antiguo.

Para informacién mas detallada, consulte el capitulo
de "Advertencias y alarmas".

Descripcion de opciones:
Este parametro se lee como un c6digo numérico
entre 1y 37.

Cddigo de fallo  Alarma

0 Sin fallo

1

2 Error de cero activo

3

4 Pérdida de fase

7 Sobretension

8 Tensiéon reducida

9 Sobrecarga en el inversor
11 Termistor del motor

13 Sobreintensidad

14 Fallo a tierra

15 Fallo de alimentacion

16 Cortocircuito

17 Desconexion de bus estandar
18 Desconexion HPFB

34 Error de HPFB

35 Fallo de flujo de intensidad
36 Exceso de temperatura
37 Error interno

El registro de fallos se reinicia después de la
reinicializacion en el parametro 620.

616 Registro fallos: Tiempo
(FALLO: TIEMPO)

Valor:
Unidad: horas
[Intervalo de indicacion: XX - XXX]

Funcioén:
Parametro de grupo. Este parametro hace posible
ver el numero total de horas de funcionamiento
antes de producirse una desconexion.
Se almacenan 10 (1-10) valores de registro.

El nimero de registro (1) mas pequefio contiene el
Ultimo o mas reciente valor de dato almacenado,
mientras que el numero mas alto (10) contiene el
valor de dato mas antiguo.

Descripcion de opciones:
Este parametro se lee como una opcion.

Intervalo de indicacion: XX-XXX.

El registro de fallos se reinicia después de la
reinicializacion en el parametro 620.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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617 Registro fallos: Valor
(FALLO: VALOR)

Valor:
[Indice XX - XXX]

Funcién:
Parametro de grupo. Este parametro hace posible
ver a qué intensidad o tension se produjo una
desconexion.

Descripcién de opciones:
Este parametro se lee como un valor.
Intervalo de indicacion: 0,0 - 999,9.

El registro de fallos se reinicia después de la
reinicializacion en el parametro 620.

619 Reset contador de horas ejecutadas
(RESET HORAS EJEC)

Valores:

O Sin reset (NO) [Q]
Reset (RESET CONTADOR) (1]

Funcién:

Puesta a cero del contador de horas de funciona-
miento ejecutadas (Parametro 601).

Descripcion de opciones:
Si se ha seleccionado Reset [1], al salir del modo de
datos se inicializa el contador de horas de
funcionamiento del Eta-K.

620 Modo de funcion.

(MODO FUNCIONAM.)

Valores:
O Funcionamiento normal (NORMAL) [0]
Prueba de tarjeta de control
(TEST TARJETA CONTROL) 2]
Inicializacion (INICIALIZACION) [3]
Funcion:

Este parametro se puede utilizar para dos pruebas
distintas, ademas de para el funcionamiento normal.

Por otra parte, todos los parametros (excepto los
parametros 603 al 605) se pueden inicializar.

Descripcion de opciones:
Funcionamiento normal [0] se selecciona para el
funcionamiento normal con el motor en la aplicacién
seleccionada.

Se selecciona Prueba de tarjeta de control [2] si se
desea controlar las entradas analdgicas y digitales,
las salidas digitales y de relés, y la tension de control
de +10 V. Se requiere un conector de prueba con
conexiones internas para esta prueba. Ajuste: Salida
analogica/digital a las entradas digitales 3, 4y 5, y
suministro de 10 V a la entrada analégica/digital 2.

Se selecciona Inicializacion [3] si se desea
restablecer los ajustes de fabrica de la unidad sin
inicializar los parametros 500, 501 y 600-605. La
inicializacion se activa después de la puesta en
marcha.

621 Placa caracter.: Tipo FC (TIPO FC)

Valor:
Depende de la unidad

Funcién:
Los datos clave de la unidad se pueden leer
mediante el puerto de comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
Tipo indica el tamafo de la unidad y la funcién
béasica relacionada.

624 Placa caracter.: N° version de software
(VERSION SOFTWARE)

Valor:
Depende de la unidad

Funcién:
Los datos clave de la unidad se pueden leer
mediante el puerto de comunicacion serie.

Descripcién de opciones:
La version de software es el niUmero de version.

625 Placa de caracteristicas:
N° de identificacion de LCP

Valor:
Depende de la unidad

Funcién:
Los datos clave de la unidad pueden leerse en el
display o mediante el puerto de comunicacion serie.
Por ejemplo: ID 1.42 2 kB.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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626 Placa caracteristicas: N° identificacion

del elemento de potencia

Valor:
Depende de la unidad

Funcion:
Los datos clave de la unidad pueden leerse en el
display o mediante el puerto de comunicacion serie.

628 Placa caract.: Tipo opcion de aplicacion

(TIPO APLICACION)

Valor:

Funcion:
Los datos clave de la unidad pueden leerse en el
display o mediante el puerto de comunicacion serie.

630 Placa caracteristicas: N° de codigo
(NO. PED. COM)

Valor:

Funcién:
Los datos clave de la unidad pueden leerse en el
display o mediante el puerto de comunicacion serie.

632 Identificacion de software BMC
(VERSION SW BMC)

Valor:

Funcion:
Los datos clave de la unidad pueden leerse en el
display o mediante el puerto de comunicacion serie.

633 Identificacion de base de datos del motor

(VERS. MOTOR)
Valor:

Funcion:
Los datos clave de la unidad pueden leerse en el
display o mediante el puerto de comunicacion serie.

634 Identificacion de unidad para
comunicacion
(ID UNIDAD)

Valor:

Funcién:
Los datos clave de la unidad pueden leerse en el
display o mediante el puerto de comunicacion serie.

635 N° de parte de software
(SW. PART NO.)

Valores:

Funcidn:
Indica el n°® de parte correspondiente del software.

Para mas informacién sobre el grupo de parametros
800 y 900 de Profibus, consulte el manual de la Eta-
K Profibus, MG.97.LX.YY.

O = Ajuste de fabrica. () = Texto de la ventana de parametros. [ ] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie.
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Serie Eta-K

m Software Danfoss PC para comunicacién serie

Utilizando la comunicacion serie, es posible
comprobar, programar y controlar uno o varios Eta-
Ks desde un ordenador central. Todas las unidades
de la Eta-K tienen un puerto RS 485 estandar, lo
que les permite comunicarse, por ejemplo, con un
PC. Hay un programa denominado VLT® Software
Dialog disponible a tal efecto.

VLT® Software Dialog se suministra en tres médulos y
contiene, como minimo, los programas incluidos en el

maodulo Basico.

El mdédulo Basico trata lo siguiente:

PRUEBA
= Se usa para controlar y poner en marcha el
L motor de un convertidor de frecuencia,

incluyendo:

- Ajuste del valor de referencia.

- Visualizacién simultanea de los parametros
seleccionados en graficos.

- Opcion de enlace DDE, por ejemplo, para
una hoja de trabajo.

AJUSTE DE PARAMETROS
Se utiliza para ajustar y transferir conjuntos de
m parametros, incluyendo lo siguiente:

- Ajuste de los parametros del Eta-K.

- Obtencion y copia de conjuntos de
parametros a otro Eta-K.

- Documentacién e impresion de los ajustes,
incluyendo diagramas.

AJUSTE DE DIRECCION DE BUS

Se utiliza para configurar las direcciones de
% bus en los Eta-Ks individuales que estan
conectados al mismo bus.
- Ajuste de direcciones de bus.
- Almacenamiento de listas de unidades.
- Comunicacion de listas de unidades.

El mdédulo de Registro trata lo siguiente:

REGISTRO
% Se utiliza para recoger y presentar datos de

funcionamiento histéricos o en tiempo real.

- Representacion en forma de gréaficos de
parametros seleccionados de varios
Eta-Ks.

- Acumulacion de datos de registro en un
archivo.

- Opcioén de enlace DDE, por ejemplo, a una
hoja de trabajo.

,n AJUSTE DE MODEM
Se utiliza para configurar el médem.
- Ajuste del médem del Eta-Ks mediante el
puerto de comunicacion del PC.

El mdédulo de Plantillas trata lo siguiente:

— =] AJUSTE DE PLANTILLAS

Se utiliza para ajustar archivos de plantilla

para el AJUSTE DE PARAMETROS.

- El archivo de plantilla actia como un filtro
que limita el numero de parametros
accesibles cuando se va a crear o editar
un archivo de parametros en el AJUSTE
DE PARAMETROS.

- El archivo de plantilla puede contener
valores prefijados de los parametros del
Eta-K.

iNOTA!:
": Los moédulos de Registro y Plantillas requieren
e que haya un médulo Basico instalado en el
mismo PC.

La Visita guiada de ayuda comprende:

VISITA GUIADA

= Ofrece una demostracion del programa VLT
Software Dialog.

e
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m Bus serie
Master
Bus sete
Esclavo 31

Esclavo 1 Esclavo 2 (1;6)

Direccion 1 Direccion 2 Direccion 31 (126)
m Comunicacion de telegramas

Telegramas de control y de respuesta Transmision

La comunicacion de telegramas en un sistema de
master/esclavo se controla mediante el master. Es
posible conectar 31 esclavos (Eta-Ks), como
maximo, a un master, a menos que se utilice un
repetidor, consulte la descripcion del formato de
direccion.

El master envia continuamente telegramas de
control dirigidos a los esclavos, y espera a recibir
telegramas de respuesta de éstos. El tiempo de
respuesta de los esclavos es 50 ms, como maximo.

Sélo el esclavo que haya recibido un telegrama sin
fallos dirigido a dicho esclavo enviara un telegrama
de respuesta.

Un master puede enviar el mismo telegrama a la vez a
todos los esclavos conectados al bus. En cada comuni-
cacion transmitida, el bit de transmision del bit de
direccion en el telegrama de control tiene un valor igual
a 1 (consulte el apartado sobre la direccion del VLT).

Los bits de direccion 0-4 no se utilizan.

Contenido de un byte

Cada sefal transmitida comienza con un bit de inicio.
Posteriormente, se transmiten 8 bits de datos. Cada
sefial recibe un bit de paridad ajustado en "1" cuando
hay una paridad par (es decir, un nimero par de 1
binarios en los 8 bits de datos y los bits de paridad
sumados). La sefal termina con un bit de parada,
por lo que consiste de 11 bits en total.

Bit de 0 1 2 3 4 5 6 7 Paridad Bit de
inicio par parada

Estructura de telegramas

Cada telegrama comienza con un byte de inicio (STX)
= 02 Hex, seguido de un byte que da la longitud del
telegrama (LGE) y un byte que da la direccion (ADR).
A esto sigue el nimero de bytes de datos (que varia
segun el tipo de telegrama). El telegrama termina con
un byte de control de datos (BCC).

STX LGE ADR Datos BCC

Longitud del telegrama (LGE)

La longitud del telegrama es el nimero de bytes de
datos sumado al byte de direccion ADR y al byte de
control de datos BCC.

Los telegramas con 4 bytes de datos tienen la
siguiente longitud:

LGE=4 +1+ 1 =6 bytes

Los telegramas con 12 bytes de datos tienen la
siguiente longitud:

LGE=12+ 1 + 1 =14 bytes
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Direccién del VLT (ADR)

Se emplean dos formatos de direccién distintos:
1. Formato de direccion del protocolo USS Siemens:

7 6 5 4 3 2 1 0
\ /.

o | X
7 N\

Bit7=0

Bit 6: no se utiliza

Bit 5 = 1: Transmisién, los bits de direccion (0-4)

no se utilizan

Bit 5 = 0: Sin transmision

Bits 0-4 = Direccion del VLT, 1-31

2. Formato Danfoss:

Bit7 =1
Bits 0-6 = Direccion del VLT, 1-127
(0 = Transmision)

Byte de control de datos (BCC)
El byte de control de datos se explica méas facilmente
con un ejemplo: antes de recibirse la primera senal
del telegrama, BCC = 0.

7 6 5 4 3 2 1 0

B
ce ojofojojof|lojo|o

Después de recibirse la primera sefal:
BCCNUEVO = BCCANTIGUO EXOR "primel’ byte”
(EXOR = puerta exclusiva)

BCCANTlGUO = O O O O O O O O
EXOR

"orimer byte" =000000 10 (02H)

BCCNUE\/O 200000010

Cada byte adicional consecutivo se direcciona por
BCCanmicuo ¥ da como resultado un nuevo
BCCyuevo. Por ejemplo:

BCCANTIGUO = O O O O O O 1 O
EXOR

"segundo byte" =110101 10 (D6H)

BCCNUEVO =110101OO

El resultado después de la ultima sefial recibida es
BCC.

m Bytes de datos
El blogue de bytes de datos se divide en dos
bloques méas pequefios:
1. Bytes de parametro utilizados para los para-
metros transferidos entre el master y el esclavo.
2. Bytes de proceso, que cubren:
- El codigo de control y el valor de referencia
(de master a esclavo).
- El cédigo de estado y la frecuencia de salida
actual (del esclavo al master).
Esta estructura se aplica tanto al telegrama de
control (master —esclavo) como al telegrama de
respuesta (esclavo - master).

Bytes de parametro Bytes de proceso

PITE Il\fD PW|EALTOPWI|EBAJO PC|D1 PC|D2

00 00 00 00 00 00O 00O OO 00 00O 00 00

Hay dos tipos de telegramas:

- con 12 bytes, estructurados como se muestra
arriba, con un bloque de parametro y de proceso.

- con 4 bytes, que es el bloque de proceso del
telegrama de 12 bytes.

1. Bytes de parametro

PKE IND

PWEALTO PW EBAJO

AK PNU

151413 1211111098 76543210

Numero de
parametro

y respuestas

Ordenes
Sin uso

Ordenes y respuestas (AK)

Los bits N° 12-15 se utilizan para transmitir 6rdenes
del master al esclavo y la respuesta procesada del
esclavo al master.
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Orden master esclavo:

Numero de parametro (PNU)

N° de bit Los N° de bits 0-10 se utilizan para transmitir nUme-
15 14 13 12 Orden ros de parametros. La funcion de cada parametro
0 Sin orden puede verse en la descripcion de pardmetros del
1 Valor de lectura de parametro capitulo 8.
0 Valor de escritura de parametro
PKE IND PWE
en RAM (cédigo)
0O O 1 1 \Valor de escritura de parametro Indice
en RAM (codigo doble) El indice se utiliza con el niumero de parametro para
11 0 1 Valor de escritura de parametro el acceso de lectura/escritura a los parametros del

en RAM y EEPROM (c6d. doble)

1 1 1 0 Valor de escritura de parametro
en RAM y EEPROM (cédigo)

Texto de lectura

Respuesta esclavoll master:
N° de bit
15 14 13 12 Respuesta

0 Sin respuesta

1 Valor de parametro transferido
(codigo)

0O 0 1 0 Valor de parametro transferido
(cédigo doble)

0O 1 1 1 Laorden no puede ejecutarse

1 1 1 1 Texto transferido

Si no puede ejecutarse la orden, el esclavo envia una
respuesta (0111) y da el siguiente mensaje de error
en el valor de parametro:

Cddigo de
error
(resp. 0111) Mensaje de error

0 El N° de parametro utilizado no existe

1 No hay acceso para escribir el para-
metro invocado

2 El valor de dato sobrepasa los limites
del pardmetro

3 El subindice utilizado no existe

El parametro no es del tipo de grupo

tipo de grupo respectivo (par. 615, 616 y 617).

Valor de parametro (PWE)

PKE IND PWE

El valor del parametro depende del comando emitido.
Si el master solicita un parametro (lectura), no importa
el valor del bloque PWE. Si el master cambia un
parametro (escritura), el nuevo valor se transfiere al
bloque PWE. Si el esclavo responde a una solicitud de
parametro (comando de lectura), el valor del parametro
actual se transfiere al bloque PWE.

El valor transferido corresponde a las cifras indicadas
en las descripciones de parametros del capitulo 8.
Por ejemplo, en el parametro 101, [1] corresponde a
Par constante, [2] corresponde a Par variable: bajo,
etc. Sin embargo, se exceptuan los parametros con
el tipo de datos 9 (cadena de texto), puesto que el
texto se transfiere como cadena de texto ASCII.
Cuando se transfieren cadenas de texto (lectura), la
longitud del telegrama es variable, ya que los textos
tienen longitudes diferentes. La longitud del telegrama
se indica en el segundo byte del telegrama, llamado
LGE. Consulte la pagina 73. Los parametros 621-634
(datos de la placa de caracteristicas) tienen tipos de
datos 9 (cadena de texto).

Tipos de datos que pueden usarse con el
convertidor de frecuencia VLT

5 El tipo de dato no es equivalente al

parametro invocado Tipo de datos Descripcion

17 No es posible cambiar los datos del 3 Entero 16
parametro invocado en el modo actual 4 Entero 32
del Eta-K. Por ejemplo, algunos 5 Sin signo 8
parametros soélo se pueden cambiar 6 Sin signo 16
cuando el motor esta parado. 7 Sin signo 32

130 No hay acceso de bus al pardmetro 9 Cadena de texto
invocado

131 No es posible cambiar los datos por- "Sin signo" significa que el telegrama no lleva un
que se han seleccionado los ajustes signo incluido.
de fabrica
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Los distintos atributos de cada parametro pueden
verse en la seccion de Ajustes de fabrica.

Dado que los valores de parametros sélo pueden
transferirse como enteros, debe usarse un factor de
conversion para transferir decimales.

Ejemplo:

Parametro 201: frecuencia minima, factor de conversion
de 0,1. Si el parametro 201 se va a ajustar en

10 Hz, es necesario transferir el valor de 100, ya que un
factor de conversion de 0,1 significa que el valor
transferido se multiplica por 0,1. En este sentido, se
tomara el valor de 100 para 10.

Dirrecién por ID de unidad

La ID de unidad esta impresa en la etiqueta de la tapa
plastica debajo de la cubierta de la caja de
componentes electronicos. Los tres grupos con tres
digitos de la ID de unidad deben convertirse a formato
Hex. La direccion requerida se afade como el Ultimo
byte. La serie se envia a los parametros de direccion
de bus 500 (y 918) mediante una transmision.

ID de unidad:  0-255 0-255 1-255
[ (| [
PKE: IND: 00-FF | 00-FF| 01-FF | Direcc.

PKE: Escritura al parametro n® 500 o 918
IND: Sin uso

2. Bytes de proceso

El bloque de bytes de proceso se divide en dos
bloques, cada uno de 16 bits, que siempre estan en
la secuencia indicada.

PCD1 PCD2

PCD1 PCD2

Telegrama de control Céd. de control Valor de ref.
(masterd esclavo)

Codd. de estado Frecuencia
de salida deter.

Telegrama de resp.
(esclavol master)

Cddigo de control segun estandar Profidrive
(parametro 512 = Profidrive)

El codigo de control se usa para transmitir
comandos desde un master (por ejemplo, un PC) a
un esclavo (Eta-K).

Masterd Esclavo

Codigo de | Referencia
control de bus

156141831211 1098 76543210 N°bit

Bit Bit =0 Bit =1

00 PARO 1 MARCHA 1
01 PARO 2 MARCHA 2
02 PARO 3 MARCHA 3
03 Parada por inercia Marcha

04 Parada rapida Rampa

05 Mantener frec. de salida Rampa activ.
06 Parada de rampa Arrangue

07 Sin funcion Reset

08 Vel. prefijada Jog 1 desactiv. Activada

09 Vel. prefijada Jog 2 desactiv. Activada

10 Dato no vaélido Vaélido

11 Sin funciéon Engan. abajo
12 Sin funcién Engan. arriba
13 Seleccion de ajuste

14

Cambio del
sentido de giro

15 Sin funcion

Bit 00, PARO 1/MARCHA 1:

Parada de rampa normal que utiliza el tiempo de rampa
de los parametros 207/208. Bit 00 = ‘0’ provoca una
parada y activa la salida cuando la frecuencia de salida
es 0 Hz, siempre que se haya seleccionado PARO 123
en el pardametro 340. Bit 00 = ‘1’ significa que el
convertidor de frecuencia podra arrancar si se cumplen
las demas condiciones de arranque.

Bit 01, PARO 2/MARCHA 2:

Parada por inercia. Bit 01 = ‘0’ provoca una parada
por inercia y activa la salida cuando la frecuencia de
salida es 0 Hz, siempre que se haya seleccionado
PARO 123 en el parametro 340. Bit 01 = ‘1’ significa
que el convertidor de frecuencia puede arrancar si se
cumplen las demas condiciones de arranque.

Bit 02, PARO 3/MARCHA 3:

Parada rapida, que utiliza el tiempo de rampa del
parametro 212. Bit 02 = ‘0O’ provoca una parada
rapida y activa la salida cuando la frecuencia es

0 Hz, siempre que se haya seleccionado PARO 123
en el parametro 340. Bit 02 = ‘1’ significa que el
convertidor de frecuencia puede arrancar si se
cumplen las demas condiciones de arranque.

Bit 03, Inercia/activar:

Parada por inercia. Bit 03 = ‘0’ provoca una parada.
Bit 03 = *1" significa que el convertidor de frecuencia
puede arrancar si se cumplen las demas condiciones
de arrangue. Nota: las opciones del parametro 502
permiten definir como combinar (direccionar) el Bit 03
con la funcién correspondiente de las salidas digitales.
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Bit 04, Parada rapida/rampa:

Parada rapida que utiliza el tiempo de rampa del
parametro 212. El Bit 04 = "0" lleva a una parada rapida.
El Bit 04 = "1" significa que el convertidor de frecuencia
puede arrancar, siempre que se cumplan las demas
condiciones para el arranque.

Nota: En el parametro 503 se selecciona como se
combinara (direccionara) el Bit 04 con la funcion
correspondiente en las entradas digitales.

Bit 05, Mantener frec. de salida/rampa activada:

El Bit 05 = "0" significa que se mantiene la frecuencia de
salida aunque se cambie la referencia. El Bit 05 = "1"
significa que el convertidor de frecuencia puede volver a
regularse, siguiéndose la referencia dada.

Bit 06, Parada de rampa/arranque:

Parada de rampa normal que utiliza el tiempo de rampa
de los pardametros 207/208. Ademas, activa la salida
cuando la frecuencia de salida es 0 Hz, siempre que se
haya seleccionado PARO 123 en el parametro 340.

El Bit 06 = "0" lleva a una parada. El Bit 06 = "1"
significa que el convertidor puede arrancar, siempre que
se cumplan las demas condiciones requeridas para el
arranque. Nota: En el pardametro 505 se selecciona de
qué forma se combinara (direccionara) el Bit 06 con la
funcion correspondiente en las entradas digitales.

Bit 07, Sin funcién/reset

Reset de una desconexion. El Bit 07 = "0" significa
que no se produce el reset. EI Bit 07 = "1" significa el
reset despues de la desconexion.

Después del reset, la unidad tardara
aproximadamente 1,5 seg en estar preparada. El
cédigo de estado indicara que la unidad esta
preparada para funcionar.

Bit 08, Velocidad prefijada Jog1 desactivada/activada;

Activacion de una velocidad preprogramada en el
parametro 509 (VEL. PREFIJ. JOG 1 de Bus). VEL.
PREFIJ. JOG 1 sélo es posible cuando el Bit 04 = "0"
y los Bits 00-03 = "1".

Bit 09, Velocidad prefijada Jog 2 desactivada/
activada:

Activacion de una velocidad preprogramada en el para-
metro 510 (VEL. PREFIJ. JOG 2 de Bus). VEL. PREFIJ.
JOG 2 sdlo es posible cuando el Bit 04 = "0" y los Bits 00-
03 ="1". Sitanto VEL. PREFIJ. JOG 1 como VEL. PREFIJ.
JOG 2 estan activadas (Bits 08 y 09 = "1"), VEL. PREFIJ.
JOG 1 tiene prioridad, por lo que se utilizara la velocidad
programada en el parametro 509.

Bit 10, Dato no vélido/valido:

Sirve para indicar al Eta-K si debe usar u omitir el
codigo de control. El Bit 10 = "0" significa que se
ignora el coédigo de control. El Bit 10 = "1" significa que
se utiliza. Esta funcion es importante debido a que el
codigo de control siempre esta contenido en el

telegrama, independientemente del tipo de telegrama
que se emplee. Por ejemplo, se puede desconectar el
cédigo de control si no se va a utilizar en relacion con
la actualizacién o lectura de parametros.

Bit 11, Sin funcidn/enganche abajo:

Se utiliza para reducir la referencia de velocidad se-
gun el valor del parametro 219. El Bit 11 = "0" signi-
fica que no se realiza ningun cambio en la
referencia. El Bit 11 = "1" significa que se reduce la
referencia.

Bit 12, Sin funcidén/enganche arriba:

Se utiliza para aumentar la referencia de velocidad
con el valor del parametro 219. El Bit 12 = "0"
significa que no se realiza ningun cambio en la
referencia. El Bit 12 = "1" significa que la referencia se
incrementa. Si se activan tanto el enganche abajo
como el enganche arriba (Bits 11y 12 = "1"), el
enganche abajo tiene prioridad, por lo que se reduce
la referencia de velocidad.

Bit 13, Seleccién de ajuste:
El Bit 13 se utiliza para seleccionar entre los dos
ajustes de menu, de acuerdo con la siguiente tabla:

Ajuste Bit 13
1 0
2 1

Esta funcion sélo se puede utilizar si se han
seleccionado Ajuste multiple en el parametro 004.

’| NOTA!:
“a El parametro 507 se utiliza para elegir de qué
forma se combinara (direccionara) el Bit 13
con la funcion correspondiente en las entradas
digitales.

Bit 15, Sin funcién/cambio del sentido de giro:
Cambio del sentido de giro del motor. El Bit 15 = "0"
lleva a que no haya cambios, mientras que el Bit 15 =
1" produce el cambio del sentido de giro.

§ inoTa:
'@ A menos que se mencione otra cosa distinta,
el bit del codigo de control se combina
(direcciona) con la funcién correspondiente en las

entradas digitales como una funcién "0" légica.
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Comunicacion serie

Dacifold

Serie Eta-K

Cdédigo de estado (segun estandar Profidrive)
El cédigo de estado se utiliza para comunicar al
master (por ejemplo, un PC) la condicion de un
esclavo (Eta-K).

Esclavoll Master| Codigo de

Frecuencia
estado

de salida

15141312 111098 7654 32 10 N°bit

Bit Bit=0 Bit = 1

00 Control no preparado  Preparado
01 FC no preparado Preparado
02 Parada por inercia Marcha

03 Sin fallos Desconexiéon

04 MARCHA 2 PARO 2

05 MARCHA 3 PARO 3

06 Arrangue Si Arrangue No

07 Sin advertencia Advertencia

08 Velocidad # ref. Velocidad = ref.
09 Reservado

10 Reservado

11 Sin funcionamiento En funcionamiento
12

13 Tension OK Sobre el limite

14 Par OK Sobre el limite

15 Temporizador OK Sobre el limite

Bit 00, FC no preparado/preparado:

El Bit 00 = "0" significa que el Bit 00, 01 o 02 del
codigo de control es "0" (PARO 1, PARO 2 o
PARO 3), o que el convertidor de frecuencia se ha
desconectado. El Bit 00 = "1" significa que el control
del convertidor de frecuencia esta preparado.

Bit 01, FC no preparado/preparado:

Tiene el mismo significado que el Bit 00, aunque en
este caso también hay alimentacién eléctrica al
componente de potencia, y el convertidor esta
preparado para funcionar cuando recibe las sefales
de arranque necesarias.

Bit 02, Parada por inercia/marcha:

El Bit 02 = "0" significa que el Bit 00, 01, 02 o 03 del
codigo de control es "0" (PARO 1, PARO 2, PARO 3
o Inercia), o que la unidad de la Eta-K se ha desco-
nectado. El Bit 02 = "1" significa que los Bits 00, 01,
02 o 03 del codigo de control son "1" y que el Eta-K
no se ha desconectado.

Bit 03, Sin fallos/desconexién:

ElI Bit 03 = "0" significa que la unidad de la Eta-K no tiene
una condicién de fallo. El Bit 03 = "1" significa que la
unidad de la Eta-K se ha desconectado y requiere una
senal de reset para entrar en funcionamiento.

Bit 04, MARCHA 2/PARO 2:

El Bit 04 = "0" significa que el Bit 01 del codigo de
control = "1".

El Bit 04 = "1" significa que el Bit 01 del codigo de
control = "0".

Bit 05, MARCHA 3/PARO 3:

El Bit 05 = "0" significa que el Bit 02 del cddigo de
control = "1".

El Bit 05 = "1" significa que el Bit 02 del codigo de
control = "0".

Bit 06, Arranque Si/Arranque No:

El Bit 06 siempre es "0" si se ha seleccionado Danfoss en
el parametro 512. Si se selecciond Profidrive en el
parametro 512, el Bit 06 sera "1" después del reset de
una desconexion, después de activar PARO 2 o PARO 3,
y después de conectarse la alimentacion eléctrica. Se
realiza el reset de Arranque desactiv., y se ajusta el Bit 00
del codigo de control en "0" y los Bits 01, 02 y 10 en "1".

Bit 07, Sin advertencia/advertencia:

El Bit 07 = "0" significa que no existe una situacion
inusual. EI Bit 07 = "1" significa que ha surgido una
condicion andmala en el Eta-K. Todas las advertencias
que se explican en la pagina 66 ajustan el Bit 07 en "1".

Bit 08, Velocidad # ref./velocidad = ref.:

El Bit 08 = "0" significa que la velocidad actual del motor
es distinta a la referencia de velocidad ajustada. Esto
puede ocurrir, por ejemplo, cuando se aumenta o reduce
la velocidad durante el arranque o parada. El Bit 08 =
"1" significa que la velocidad actual del motor es igual a
la referencia de velocidad ajustada.

Bit 11, Sin funcionamiento/en funcionamiento:

El Bit 11 = "0" significa que el motor no esta en
funcionamiento. EI Bit 11 = "1" significa que el Eta-K tiene
una sefal de arranque o que la frecuencia de salida es
mayor que 0 Hz.
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Serie Eta-K

Bit 13, Tension OK/sobre el limite:

El Bit 13 = "0" significa que no se han excedido los limites
de tension del Eta-K. EI Bit 13 = "1" significa que la
tension CC del circuito intermedio del Eta-K es
demasiado baja o demasiado alta.

Bit 14, Par OK/sobre el limite:

ElI Bit 14 = "0" significa que el par del motor es mas bajo
que el limite de par seleccionado en el parametro 221. El
Bit 14 = "1" significa que se ha sobrepasado el limite de
par del parametro 221.

Bit 15, Temporizador OK/sobre el limite:

El Bit 15 = "0" significa que los temporizadores para la
proteccion térmica del motor y la proteccién térmica del
VLT, respectivamente, no han excedido el 100 %. El Bit
15 = "1" significa que uno de los temporizadores ha
excedido el 100 %.

Cdédigo de control segun estandar VLT (parametro 512 =
Eta-K)

El cédigo de control se utiliza para enviar 6rdenes desde
un master (por ejemplo, un PC) a un esclavo (Eta-K).

Master Esclavo

Codigo de | Referencia
control de bus

1514 1312111098 76543210 N°bit

Bit Bit=0 Bit = 1

00 Selecc. de referencia interna

01 Sin funcion

02 Freno de CC Rampa

03 Parada por inercia Marcha

04 Parada rapida Rampa

05 Mantener Rampa activ.

06 Parada de rampa Arranque

07 Sin funcion Reset

08 Sin funciéon Vel. prefijada

09 Sin funcion

10 Dato no valido Vélido

11 Sin funcién Salida activada

12 Sin funcion

13 Selecc. de ajuste

15 Sin funcion Cambio del sentido
de giro

Bit 00:

El Bit 00 se utiliza para seleccionar entre las dos
referencias preprogramadas (parametros 215-216), de
acuerdo con la siguiente tabla:

Ref. interna Parametro Bit 00
1 215 0
2 216 1

iNOTA!:
": En el parametro 508 se selecciona la manera en
i que se combinan (direccionan) los Bits 1/12 con
la funcién correspondiente en las entradas digitales.

Bit 02, Freno de CC:

El Bit 02 = "0" lleva al frenado de CC y la parada. La
intensidad y duracion de frenado se ajustan en los
parametros 132 y 133. El Bit 02 = 1 lleva al empleo de la
rampa.

Bit 08, Activ. de la vel. fija en el param. 213:

El Bit 08 = "0" significa que la velocidad prefijada no esta
activada. El Bit 08 = "1" significa que el motor esta
funcionando a la velocidad fija.

Bit 11, Salida:

Bit 11 = "0": Salida no activada. Bit 11 = "1": Salida
activada, siempre que se haya elegido PARO 123 en el
parametro 340.

Consulte la explicacion de los demas bits en el apartado
sobre el codigo de control segun estandar Profidrive,
pagina 64.

iNOTA!:

' e A menos que se mencione otra cosa distinta, el
bit del codigo de control se combina (direcciona)
con la funcién correspondiente en las entradas

digitales como una funcién "0" logica.
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Comunicacion serie

Dacifold

Serie Eta-K

Cdédigo de estado segun estandar VLT

El codigo de estado se utiliza para comunicar al
master (por ejemplo, un PC) la condicién de un
esclavo (Eta-K).

Esclavoll Master[ Godigo de

estado

Frecuencia
de salida

15141312 111098 7654 32 10 N°bit

Valor de referencia de bus:

Cdédigo de | Referencia Master Esclavo

control de bus

1514 1312111098 76543210 N°bit

El valor de la referencia de frecuencia se transmite al
convertidor en la forma de un cédigo de 16 bits. Este
valor se transmite como un numero entero
(0-32767). El numero16384 (4000 Hex) corresponde
al 100 % (las cifras negativas se forman por medio

+refMAX

Bit Bit=0 Bit = 1

00 Control no preparado  Preparado

01 FC no preparado Preparado del complementario de dos).

02 Parada por inercia Marcha

03 Sin fallos Desconexion La referencia de bus tiene el siguiente formato:
04 Reservado Parametro 203 = "0"

05 Reservado "refuin-refuax”

06 Reservado 0-16384 (4000 Hex) ~ 0-100 % ~ refyiy - refuax
07 Sin advertencia Advertencia

08 Velocidad # ref. Velocidad = ref. Parametro 203 = "1"

09 Control local Control de bus -refuax -

10 Fuera de rango Limite de frec. OK -16384 (. . . Hex) - +16384 (4000 Hex) ~

11 Sin funcionamiento En funcionamiento -100- +100 % ~ -refyix- +refuax

12

13 Tension OK Sobre el limite Frecuencia de salida actual

14 Intensidad OK Sobre el limite

15 Temporizador OK Sobre el limite

Bit 01, FC no preparado/preparado:

El Bit 01 = “0” significa que el convertidor de
frecuencia se ha desconectado.

Bit 01 = ‘1’ significa que el convertidor de
frecuencia esta preparado.

Bit 02, Parada por inercia/marcha:

El Bit 02 = “0” significa que el Bit 03 del coédigo de
control es “0” (Parada por inercia) o que se ha
desconectado el Eta-K. El Bit 02 = “1” significa que
el Bit 03 del cddigo de control es “1” y que el Eta-K
no se ha desconectado.

Consulte la explicacion de los bits en el apartado so-
bre el codigo de estado segun estandar Profidrive,
pagina 78.

Caodigo de
estado

Frecuencia
de salida

Esclavod Master

1514131211 109876543210 N°bit

El valor de la frecuencia de salida actual del
convertidor se transmite en la forma de un cédigo
de 16 bits. Este valor se transmite como un numero
entero (0-32767). El nUmero 16384 (4000 Hex)
corresponde al 100 % (las cifras negativas se forman
por medio del complementario de dos).
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Condiciones especiales

Dacifold

Serie Eta-K

m Aislamiento galvanico (PELV)

PELV ofrece proteccion por medio de una tension
extremadamente baja. Se considera garantizada la
proteccion contra descargas eléctricas cuando todos
los dispositivos conectados son del tipo PELV y se ha
realizado la instalacion como se describe en los
reglamentos locales y nacionales sobre equipos PELV
suministrados.

En la Serie Eta-K todos los terminales de control se
suministran para conectarlos a una tensiones bajas
(PELV).

El aislamiento galvanico (garantizado) se consigue
cumpliendo los requisitos relativos a un mayor
aislamiento, y proporcionando las distancias
necesarias en los circuitos. Estos requisitos se
describen en el estandar EN 50178.

Los componentes que forman el aislamiento
eléctrico, segun se explica a continuacion, también
cumplen todos los requisitos relativos al aislamiento y
a la prueba correspondiente descrita en EN 50178.

El aislamiento galvanico puede mostrarse en los 3
lugares indicados (consulte la siguiente figura).

1. Alimentacién eléctrica (SMPS), incluyendo el
aislamiento de la sefal Ugg, que indica la tension
del circuito intermedio.

2. Tarjeta de potencia que activa los IGBT
(optoacopladores).

3. Transductores de corriente (optoacopladores).

Aislamiento galvanico

Corriente de fuga a tierra

La corriente de fuga a tierra esta causada
principalmente por la capacitancia entre las fases del
motor y el bastidor del mismo. El filtro RFI contribuye
a una corriente de fuga adicional, ya que el circuito
del filtro se conecta a tierra mediante condensadores.

El tamano de la corriente de fuga a tierra depende de
los siguientes factores, en este orden de prioridad:

1. Frecuencia de conmutacién
2. Conexioén a tierra del motor o no en su instalaciéon

La corriente de fuga es importante para la seguridad
durante el manejo y funcionamiento del convertidor
de frecuencia si no se ha establecido una conexion

a tierra del mismo (por error).
A NO .

". Debido a que la corriente de fuga es >3,5 mA
e (aprox. 4-20 mA), debe establecerse una
conexion a tierra reforzada, que se requiere para
cumplir la norma EN 50178. No deben utilizarse
nunca relés ELCB que no sean adecuados para
corriente de CC con defecto a tierra (tipo A).

iNOTA!:

Si se utilizan relés ELCB, éstos deben ser:

— Adecuados para la proteccion de equipos con
corriente continua (CC) en la corriente de fuga
(puente rectificador trifasico).

— Adecuados para el arranque con una pequefa
corriente de descarga a tierra.

— Adecuados para alta corriente de fuga.
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Serie Eta-K

m Condiciones de funcionamiento extremas

Sobretension generada por el motor

La tension del circuito intermedio aumenta cuando
el motor funciona como un generador. Esto ocurre
en dos casos:

1. Si la carga arrastra el motor (a una frecuencia de
salida constante del convertidor de frecuencia),
es decir, la carga genera energia.

2. Si el momento de inercia es alto durante la
deceleracion ("rampa de deceleracion"), la carga
es baja y/o el tiempo de deceleracion es
demasiado corto para que la energia se disipe
en el convertidor VLT, el motor y la instalacion.

La unidad de control intenta corregir la rampa, si es
posible.

El inversor se apaga para proteger los transistores y
los condensadores del circuito intermedio cuando se

alcanza determinado nivel de tension.

Corte en la alimentacion

Durante un corte en la alimentacion, la Eta-K sigue
funcionando hasta que la tensiéon del circuito
intermedio desciende por debajo del nivel de parada
minimo. Generalmente, este nivel es un 15 %
menos que la tension de alimentacion nominal mas
baja de la Eta-K.

El tiempo que transcurre antes de que se pare €l in-
versor depende de la tension de red antes del corte

de alimentacién y de la carga del motor.

Sobrecarga estatica

Cuando la Eta-K se sobrecarga (se alcanza el limite
de intensidad en los parametros 221), los controles
reducen la frecuencia de salida en un intento de
reducir la carga.

Si la sobrecarga es excesiva, puede darse una
intensidad que desconecte el motor del convertidor
de Eta-K después de aproximadamente

1,5 seg.

® Ruido acustico
A continuacion se muestran los valores
caracteristicos medidos a la distancia de 1 m de la
unidad a carga completa:

2 polos 4 polos
K 305 54 dB(A)
K311 58 dB(A)
K315 59 dB(A)
K 322 58 dB(A)
K 330 61 dB(A)
K340 62 dB(A) 63 dB(A)
K355 64 dB(A) 60 dB(A)
K375 61 dB(A)
m Equilibrado

La Eta-K esta equilibrada segun la clase R descrita
en 1S02373 (equilibrado reducido). En aplicaciones
criticas, especialmente a alta velocidad (>4000
rpm), puede requerirse un equilibrado especial
(segun la clase S).
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iIciones espec

Cond

Dacifold

Serie Eta-K

m Reduccion de potencia

Los motores de la Eta-K estan protegidos
térmicamente si se sobrepasan sus limites. A altas
temperaturas, la frecuencia de conmutacién se puede
reducir gradualmente hasta 2 kHz y eventualmente, el
motor se desconectara.

Reduccion de potencia debido a la temperatura
ambiente

La temperatura ambiente (Tavsmax) €S la maxima per-
mitida. El promedio de esta temperatura (Tavs,ava)
medida durante 24 horas debe ser por lo menos 5°C
mas baja.

Si la Eta-K se maneja a temperaturas superiores a
40°C, es necesario reducir la intensidad de salida
constante.

Torque [%]

DANFOSS

1101

100

T T
35 40 45 50 55 60 Tamb

Reduccion de potencia debido a la presion
atmosférica
A una altitud inferior a 1000 m, no es necesario

Max. Tgmp méxima al
100% de la
intensidad de salida

Intensidad méxima de
salida 40°C

reducir la potencia. ‘
100% A r40°C
Por encima de los 1000 m es preciso reducir la L38C
temperatura ambiente (Taug) O la intensidad de 90%1 ssc .
salida méaxima (lyrmax) Segun el diagrama siguiente: | Lsac ég
{ { { -
1) Reduccion de la intensidad de salida en relacién Tkm 2 Sk Altura
con la altitud a Tayg = méax. 40°C
2) Reduccion de la Tayg maxima en relacion con la
altitud a una intensidad de salida del 100 %.
Reduccién de potencia debido a Par [%]
funcionamiento a velocidad lenta
Cuando una bomba o un ventilador centrifugo se 100%
controlan con un Eta-K, no es necesario reducir la 90% a4 ( Fcum 305
. . . o 80% (OF S e FCM 311
salida a baja velocidad porque la caracteristica de 70% ] v FCM 322
carga de las bombas y ventiladores centrifugos 60% o // /@ @ Fou 307
garantiza automaticamente la reduccion necesaria. ig; i /1/ ’ FCM 315
sox 1 o 0
Debe reducirse la potencia de los Eta-Ks que fgi_ s
ejecutan aplicaciones de par de carga constante a

baja velocidad continuamente (consulte el diagrama),
o utilizar un ventilador separado (opcion de
enfriamiento 6).

El par nominal (100 %) puede conseguirse durante 15
min, como maximo, en un ciclo Util de trabajo de
hasta el 25 % a baja velocidad.

4 polos 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 Velocidad (RPM)
2 polos 400 800 1200 1600 2000 2400 2800 3200

175NA012.14
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Serie Eta-K

m Reduccidén de potencia para alta frecuencia de

conmutacion

El motor de la Eta-K puede utilizar dos esquemas
PWM distintos: SFAVM y 60° AVM. El ajuste de
fabrica es SFAVM. El esquema PWM puede
modificarse en el parametro 446. Con una velocidad
inferior a 25 Hz, el motor de la Eta-K cambia
automaticamente a SFAVM.

El ajuste de fabrica de la frecuencia de conmutacion
es 4000 Hz. Puede cambiarse entre 2 y 14 kHz en
el parametro 411.

Una frecuencia de conmutacion mas alta produce un
funcionamiento més silencioso, aunque también
pérdidas mayores en los componentes electrénicos
del Eta-K, por lo que puede ser necesaria la
reduccion de potencia correspondiente.

Vibracién y choque
La Eta-K se ha probado segun un procedimiento
basado en los siguientes estandares:

IEC 68-2-6: Vibracién (senoidal)- 1970

IEC 68-2-34: Vibracion aleatoria de banda ancha,
- requisitos generales

IEC 68-2-35: Vibracion aleatoria de banda ancha,
- reproducibilidad alta

IEC 68-2-36: Vibracion aleatoria de banda ancha,

- reproducibilidad media

La Eta-K cumple los requisitos relativos a las
condiciones de los estandares mencionados
previamente.

Humedad atmosférica

La Eta-K se ha disefiado para cumplir el estandar
IEC 68-2-3.

Ademés, cumple las normas EN 50178 parte 9.4.2.2/
DIN 40040, clase E, a 40°C.

® Rendimiento

n% (3000 rpm)

100+

Cargc

90+ chsso’/_\
80+
70+

FCM315
60+

FCM311
50T Femso7
40T FcM305

20 30 40 50 60 70 80 90 100 %
175NA064.10

4 polos
n% (1500 rpm)
100+

90+

80+ FCM355-375

|

FCM330-340
FCM322
604 FCM315

701

50+
FCM307

401

i

Cargc

20 30 40 50 60 70 80 90 100 %
175NA016.13
2 polos
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Condiciones especiales

Dacifold

Serie Eta-K

m Interferencia de la red de alimentacién/

armonicos

Un Eta-K adopta una corriente no senoidal de la red
eléctrica que aumenta la intensidad de entrada Ipys.
Una intensidad no senoidal puede transformarse
mediante un analisis Fourier y dividirse en corrientes
senoidales con diferentes frecuencias, es decir,
armonicos diferentes Iy con 50 Hz como frecuencia
béasica:

Armonicos l4 Is l; I

Hz 50Hz 250Hz 350Hz 550 Hz

W/l [%] 100%  44%  29% 8%

Los arménicos no afectan directamente al consumo
eléctrico, aunque aumentan las pérdidas de calor
en la instalaciéon (transformador, cables). Por ello, en
instalaciones con un porcentaje alto de carga rectifi-
cada, es importante mantener los armoénicos en un
nivel bajo para evitar sobrecargar el transformador y
una alta temperatura de los cables.

Algunos armonicos pueden perturbar el equipo de
comunicacion conectado al mismo transformador o
causar resonancias si se utilizan baterias para la
correccion del factor de potencia.

S
N\

SLIENESE
_ P |

\
~—

Z‘ZZ

DANFOSS
175HA34.00

Para asegurar corrientes arménicas bajas, el Eta-K
tiene bobinas en el circuito intermedio de forma
estandar.
THD (intensidad) < 54%.
La distorsion de la tension en la alimentacion de la
red depende del tamafio de los armdnicos
multiplicado por la impedancia interna de la red para
la frecuencia dada. La distorsion de tension total
THD se calcula segun los distintos arménicos de
tension usando la siguiente férmula:

U1

THD = ————— (%)
2+ o+ Up?2

m Factor de potencia

El factor de potencia es la relacion entre |; e lgys.
El factor de potencia para el control trifasico es

/3 xUxlix cos ¢,

/3 XU X lwis
Factorde lixcos¢s | 0o _,
potencia = s lrws ya que cos ¢ =

El factor de potencia indica hasta qué punto impone
el Eta-K una carga en el suministro de la red de
alimentacion.

Cuanto menor sea el factor de potencia, mayor
sera (lavs) para el mismo rendimiento en kW.

Ademas, un factor de potencia elevado indica que
los distintos arménicos son bajos.

|RMS: l/|12+|52+|72+...+|n2

¢Qué es la marca CE?

El propdsito de la marca CE es evitar los obstaculos
técnicos para la comercializacion en la EFTA y la
UE. La UE ha introducido la marca CE como un
modo sencillo de demostrar si un producto cumple
con las directivas correspondientes de la UE. La
marca CE no es indicativa de la calidad o las
especificaciones de un producto. Los convertidores
de frecuencia se tratan en tres directivas de la UE,
que son las siguientes.

Directiva sobre maquinas (89/392/CEE)

La directiva sobre maquinas que entr6 en vigor el 1
de enero de 1995 abarca todas las maquinas con
piezas cruciales motrices. Teniendo en cuenta que
los convertidores de frecuencia funcionan
primordialmente con electricidad y que el motor
siempre se coloca en conexidn con otras maquinas,
no estan incluidos en esta directiva. Sin embargo, si
se suministra un Eta-K para usarlo en una maquina,
proporcionamos informacion sobre los aspectos de
seguridad relativos a dicho convertidor. Lo hacemos
mediante una declaracion del fabricante.

Directiva sobre baja tension (73/23/CEE )

Los convertidores de frecuencia deben contar con
la marca CE segun la directiva sobre baja tension.
Esta directiva es aplicable a todos los equipos y
aparatos eléctricos utilizados en el rango de tension
de 50-1000 V CA 'y 75-1500 V CC.
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m Directiva sobre EMC (89/336/CEE)

EMC es la abreviatura de compatibilidad electromag-
nética en inglés. La presencia de compatibilidad elec-
tromagnética significa que las interferencias mutuas entre
los diferentes componentes/aparatos es tan pequefa
que el funcionamiento de los mismos no se ve afectado.
La directiva sobre EMC entr6 en vigor el 1 de enero de
1996. Distingue entre componentes, aparatos, sistemas
e instalaciones.

¢Qué situaciones estan cubiertas?

La directriz de la UE "Guidelines on the Application of
Council Directive 89/336/EEC" (directrices para la
aplicacion de la Directiva del Consejo 89/336/CEE)
describe tres situaciones tipicas de utilizacién del Eta-K.
En cada una de ellas se explica sila situacion en cuestion
esta sujeta a la directiva sobre EMC y debe contar con la
marca CE.

1. El Eta-K se vende directamente al usuario final. Por
ejemplo, el Eta-K se vende en el mercado nacional. El
usuario es un ciudadano medio. Instala el Eta-K
personalmente, por ejemplo, en una maquina que usa
como pasatiempo o en un electrodoméstico. En este
caso, el Eta-K debe contar con la marca CE segun la
directiva sobre EMC.

2. El Eta-K se vende para instalarlo en una planta
construida por profesionales del sector respectivo.
Por ejemplo, puede tratarse de una instalacion de
produccién o de calefacciéon/ventilacion, disefiada e
instalada por profesionales. En este caso, ni el Eta-K
ni la instalacion terminada necesitan contar con la
marca CE segun la directiva sobre EMC. Sin em-
bargo, la unidad debe cumplir con los requisitos
basicos de compatibilidad electromagnética
establecidos en la directiva. El instalador puede
garantizar este aspecto utilizando componentes,
aparatos y sistemas con la marca CE, segun la
directiva sobre EMC.

3. El Eta-K se vende como parte de un sistema
completo que se comercializa como una sola unidad.
Podria tratarse, por ejemplo, de un sistema de aire
acondicionado. El sistema completo debe contar con
la marca CE segun la directiva sobre EMC. El
fabricante del sistema puede garantizar la marca CE
segun la directiva sobre EMC, ya sea utilizando
componentes con la marca CE o bien realizando
pruebas de EMC del sistema. Si decide utilizar sélo
componentes con la marca CE, no esta obligado a
probar todo el sistema.

m Eta-Ky marca CE

La marca CE es una caracteristica positiva cuando se
emplea para su propésito original, es decir, facilitar la
comercializaciéon en la UE y la EFTA.

Sin embargo, la marca CE puede abarcar muchas
especificaciones diferentes, lo que significa que hay que
comprobar lo que cubre una determinada marca CE.

Las especificaciones abarcadas pueden de hecho ser
ampliamente diferentes. Esta es la razdn de que la marca
CE pueda dar a los instaladores una falsa impresion de
seguridad cuando utilizan un Eta-K como componente de
un sistema o un aparato.

Nosotros asignamos la marca CE a nuestros motores de
convertidores VLT segun la directiva sobre baja tension.
Esto significa que siempre que el Eta-K se instale
correctamente, queda garantizado que cumple con
ambas directivas. Emitimos una declaracion de
conformidad para hacer constar que nuestra marca CE
cumple la directiva sobre baja tension.

La marca CE es aplicable a la directiva sobre EMC, con la
condicion de que se sigan las instrucciones del Manual de
Funcionamiento para la instalacion y filtrado correctos en
cuanto a EMC. Sobre esta base, se emite una
declaracion de conformidad con la directiva sobre EMC.

La Guia Réapida proporciona instrucciones detalladas de
instalacion para asegurar que su instalacion es correcta
en cuanto a compatibilidad electromagnética. Ademas,
especificamos las normas que cumple el producto de
que se trate.

Ofrecemos los filtros que se mencionan en las
especificaciones y estamos a su disposicion para
proporcionar otros tipos de asistencia que le ayuden a
obtener el mejor resultado posible en cuanto a
compatibilidad electromagnética.

Conformidad con la directiva sobre

EMC 89/336/CEE

En la mayoria de los casos, los profesionales del sector
utilizan el motor de convertidor VLT como un complejo
componente que forma parte de un aparato, sistema o
instalacion mas amplios. Debe sefialarse que la
responsabilidad sobre las propiedades finales en cuanto
a EMC del aparato, sistema o instalacion, corresponde al
instalador. Para ayudar a este ultimo, Danfoss ha
preparado unas directrices de instalacién en cuanto a
compatibilidad electromagnética para el sistema de
control de potencia (PDS) Power Drive System. Las
normas y niveles de prueba establecidos para sistemas
de accionamiento se cumpliran siempre que se hayan
seguido las instrucciones para la instalacion correcta
en cuanto a EMC. Consulte la secciéon de
Instalacion eléctrica.
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m Estandares sobre compatibilidad electromagnética

iNOTA!:
,' - Todas las especificaciones de EMC se
"ﬂ indican con ajustes de fabrica.

- Maxima frecuencia de conmutacion de 4
kHz.

- Deben utilizarse cables de datos/control
apantallados como medida de
proteccion contra sobretensiones.

- ElEta-K debe estar conectado a tierra
para cumplir los estandares.

- Impedancia de linea maxima/minima
Zuix = 0,24 +j0,15 ohmios;

Zyin = 0 + jO ohmios
(ranuras de conmutacion EN 61800-3).

Estandares genéricos

Los estandares genéricos se indican en la directiva
sobre compatibilidad electromagnética (89/336/CEE).

El Eta-K cumple con:
EN 500817-1%, EN 50082-1.

Entornos residenciales, comerciales y de industria ligera.

EN 50081-2, EN 50082-2.
Entorno industrial.

" Los niveles de emision indicados por EN 50081-1
sélo se cumplen en Eta-Ks con filtro opcional de clase

B-1.

Ademas, el Eta-K cumple con:
DIN VDE 0160/19902.

2 Proteccién contra sobretension 7.3.1, clase 1.

Estandares sobre productos

Los estandares sobre productos se indican en
EN 61800-3 (IEC 1800-3).

El Eta-Ks cumple con:
EN 61800-3, distribucion no restringida®.
EN 61800-3, distribucion restringida.

9 Los niveles de emision indicados en la distribucion
no restringida de EN 61800-3 s6lo se cumplen en

Eta-Ks con filtro optativo de clase B-1.

Estandares basicos, emisiones

- EN 550171: limites y métodos de medicion de
caracteristicas de perturbaciones radioeléctricas de
equipos de radiofrecuencia industriales, cientificos y
médicos (ISM).

- EN 55022: limites y métodos de medicién de
caracteristicas de perturbaciones radioeléctricas de
equipos de tecnologia de la informacion.

- EN 61000-3-2: limites de emisiones de intensidad de
armonicos (intensidad de entrada del equipo < 16 A).

- EN 67000-3-4: limites de emisiones de intensidad de
armonicos (intensidad de entrada del equipo = 16 A).

Estandares basicos, inmunidad

- EN 61000-2-4 (IEC 1000-2-4):
Niveles de compatibilidad
Simulacién de fluctuaciones de tension y frecuencia,
ranuras de conmutacion y armoénicos en la red de
alimentacion.

- EN 61000-4-2 (IEC 1000-4-2):
Descargas electrostéaticas (ESD)
Simulacién de descargas electrostaticas.

- EN 61000-4-4 (IEC 1000-4-4):
Transitorios rapidos, rafagas 5 /50 nS
Simulacién de interferencias procedentes de
conmutacion de contactores, relés o dispositivos
similares.

- EN 671000-4-5 (IEC 1000-4-5):
Sobretensiones 1,2/50 uS
Simulacién de transitorios procedentes de, por
ejemplo, rayos que caen en instalaciones cercanas.

- EN 61000-4-6 (IEC 1000-4-6):
Campo electromagnético de radiofrecuencia.
Amplitud modulada.
Simulacién de interferencias procedentes de equipos
de transmision por radio.

- ENV 50140:
Campo electromagnético de radiofrecuencia. Pulsos
modulados.
Simulacién de interferencias procedentes de
teléfonos moviles GSM.

Aspectos generales sobre emisiones EMC

Para la proteccion contra altas frecuencias, el cable
apantallado utilizado para PROFIBUS, bus estandar,
cables de control e interface de sefal debe estar en
general conectado a ambos extremos del alojamiento.

Aspectos generales sobre inmunidad EMC

Si surgen problemas con interferencias de bajas
frecuencias (lazos de tierra), el cable apantallado
utilizado para PROFIBUS, bus estandar, cables de
control e interface de sefal puede dejarse abierto por un
extremo.
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m Ambientes perjudiciales

Al igual que todos los equipos electronicos, el
convertidor de frecuencia VLT se compone de un gran
numero de piezas mecanicas y electrénicas que son
hasta cierto punto vulnerables a los efectos
medioambientales.

Por lo tanto, el convertidor de frecuencia

VLT no se debe instalar en lugares en los

o que haya liquidos, particulas o gases en

suspensién capaces de afectar y dafar los

componentes electrénicos. Si no se toman las

medidas de proteccidén necesarias, aumenta el riesgo

de que se produzcan obturaciones, 10 que reduciria la

vida Util del convertidor.

El aire puede transportar liquidos que se condensan en
el interior del convertidor. Ademas, los liquidos pueden
ocasionar la corrosion de los componentes y las piezas
metalicas.

El vapor, los aceites y el agua salada pueden ocasionar
la corrosidon de componentes y piezas metalicas.

En dichos ambientes, se recomienda instalar un equipo
con alojamiento de clase = IP 54.

En ambientes de temperatura y humedad elevadas, la
presencia de gases corrosivos, tales como los
compuestos de cloro, nitrégeno y azufre originaran
procesos quimicos en los componentes del convertidor.
Dichas reacciones quimicas afectan y dahan de forma
muy rapida a los componentes electronicos.

"J iNOTA!:

> La instalacion de los convertidores de frecuencia
VLT en ambientes perjudiciales aumenta el riesgo

de que se produzcan obturaciones, lo que hara que se

reduzca considerablemente la vida Util del mismo.

Antes de instalar el convertidor de frecuencia VLT, se
debe comprobar si el aire del lugar en que se va a
montar contiene liquidos, particulas o gases en
suspension. Para comprobarlo basta con observar las
instalaciones existentes. La presencia de agua o aceite
en las piezas metdlicas y la corrosion de las piezas
metalicas es un buen indicador de la existencia de
liguidos en suspension perjudiciales.

Los niveles excesivos de particulas de polvo se suelen
observar en armarios de instalacion y en las
instalaciones eléctricas existentes.

Un indicador de la presencia de gases corrosivos es el
ennegrecimiento de los conductos de cobre y los
extremos de los cables de las instalaciones existentes.

MG.97.G2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss
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Advertencias y alarmas
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Serie Eta-K

m Lista de advertencias y alarmas
La tabla indica las distintas advertencias y alarmas,

y también si el fallo bloquea el Eta-K. Después de
una desconexion bloqueada, es necesario

desconectar la alimentacion de red vy reiniciar el Eta-
K antes de que pueda ponerse en funcionamiento.

Cuando se indica una cruz debajo de Advertencia y

Alarma, significa que una advertencia precede a la
alarma. También permite programar si un

determinado fallo debe producir una advertencia o
una alarma. Después de una desconexion,
parpadearan una alarma y una advertencia, y cuando
se suprima el fallo, sélo parpadeara la alarma.
Después del reinicio, el Eta-K estara preparado para
su funcionamiento.

Ne° Descripcién Advertencia Desconexion Desconexién blog.
2 Fallo de cero activo (FALLO CERO ACTIVO) X X

4 Fallo de fase (PERDIDA FASE DE RED) X X X
5 Advertencia de tension alta (TENSION C.C. ALTA) X

6 Advertencia de tension baja (TENSION C.C. BAJA) X

7 Sobretension (SOBRETENSION C.C.) X X
8 Baja tension (BAJATENSION C.C.) X

9 Sobrecarga del inversor (TIEMPO INVERSOR) X X

11 Termistor del motor (TERMISTOR MOTOR) X

12 Limite de intensidad (LIMITE INTENSIDAD) X

13 Sobreintensidad (SOBRECORRIENTE) X X
14 Defecto de tierra (FALLO TIERRA) X X
15 Fallo de alimentacién (FALLO MODO CONMUT,) X X
16 Cortocircuito (CORTOCIRCUITO) X X
17 Desconexién de bus estandar (TIEMPO BUS DANFOSS) X X

18 Desconexién de bus HPFB (DESCON. HPFB) X X

33 Fuera de rango de frecuencia (FUERA RGO. FREC/LIM. ROT) X

34 Error de HPFB (ALARMA HPFB) X X

35 Fallo de flujo de intensidad (FALLO FLUJO) X X
36 Exceso de temperatura (TEMP. EXCESIVA) X X

37 Error interno (ERROR INTERNO) X X

m ;Si el motor no arranca?

- Asegurese de que no se ha cambiado ningun
parametro desde el estado inicial de entrega

(ajustes de fabrica). Utilice el panel de control local

0 el puerto serie para reiniciar los ajustes de
fabrica.

- Compruebe que no se ha dado ninguna orden de

[STOP] desde el teclado del panel de control

Advertencia: Debe tener especial
precaucion al utilizar la unidad con la
tapa abierta.

opcional (parada local). La orden [STOP] con el
panel de control sélo se puede reiniciar mediante
el boton [START] de este panel.

- Compruebe los diodos que emiten luz y que se
pueden ver por un orificio dentro de la cubierta
aislante (vea la ilustracion de la pagina 11);
consulte la siguiente tabla.

LED 302 LED 301 LED 300

Verde Amarillo Rojo Accion

NO NO NO Aplicar la alimentacion eléctrica

Sl NO NO Aplicar una sefal de arranque y de referencia (ver la ilustraciéon de la
pagina 11)

Sl NO Sl Aplicar y quitar la sefial de reset, segun la ilustracion de la pagina 11

Sl Sl Sl Apagar la alimentacién eléctrica hasta que todos los LED se apaguen

Para mas informacién, consulte la Configuracion Rapida, MG.03.Fx.xx.
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m Advertencias
El display destella entre el estado normal y el de
advertencia. Las advertencias se muestran en la
primera y segunda linea del display. Consulte estos
ejemplos:

HO HAY MOTOR

ADUER 3 %

m Mensajes de alarma

La alarma aparece en la segunda y tercera linea del
display, consulte el siguiente ejemplo:

FALLO <RESET HMAHUAL?
2

ALARM: 12 +

LIMITE DE FAE

ADVER./ALARMA: 2

Fallo de cero activo (FALLO CERO ACTIVO):

La sefial de intensidad del terminal 1 es menor del
50 % del valor ajustado en el parametro 336 Terminal
1, escalado min.

ADVER./ALARMA: 4

Fallo de fase (PERDIDA FASE DE RED):

Falta una fase en el lado de alimentacion de red.
Revise la tension de alimentacion eléctrica al Eta-K.

ADVER. 5

Advertencia de tension alta

(TENSION C.C. ALTA):

La tension del circuito intermedio (CC) es superior al
limite de sobretension del sistema de control;
consulte la tabla de esta pagina.

El Eta-K aun esta activado.

ADVER. 6

Advertencia de tension baja

(TENSION C.C. BAJA):

La tensién del circuito intermedio (CC) esta por
debajo del limite del sistema de control, consulte la
siguiente tabla. El Eta-K aun esta activado.

ALARMA 7

Sobretension (SOBRETENSION C.C.):

Si la tension del circuito intermedio (CC) excede el limite
de sobretension del inversor (consulte la tabla), el Eta-K
se desconectara. Ademas, el display indicara la tension.

ALARMA 8

Baja tension (BAJATENSION C.C.):

Si la tensién del circuito intermedio (CC) disminuye
por debajo del limite de tension minima del inversor
(consulte la tabla en esta pagina), el Eta-K se
desconectara después de 3-28 seg., dependiendo de
la unidad. Ademas, el display indicara la tension.
Compruebe si la tensién de alimentacion es la del
Eta-K, y consulte los datos técnicos.

ADVER./ALARMA 9

Sobrecarga inversor (TERMICO VLT):

La proteccion térmica electrénica del inversor indica
que el Eta-K estd a punto de desconectarse debido
a una sobrecarga (intensidad demasiado alta durante
demasiado tiempo). El contador de la proteccion
térmica electronica del inversor da una advertencia al
95 % y produce una desconexion al 100 %, mientras
indica una alarma. Eta-K no se puede reiniciar hasta
que el contador esté por debajo del 90 %.

Limites de desconexidn/alarma/advertencia:

Serie de Eta-Ks 3 x 380 -480V

[VCC]
Tension baja 410
Advert. tensién baja 440
Advert. tension alta 760
Sobretension 760"

* 760 V en 5 segundos y 800 V inmediatamente.

Las tensiones indicadas son las del circuito intermedio del Eta-Ks.
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Advertencias y alarmas, cont.

ALARMA 11

Termistor del motor (TERMISTOR MOTOR):

Si hay un termistor instalado y el parametro 128 esta
ajustado en Si [1], el Eta-Ks se desconectara si
alcanza una temperatura excesiva.

ADVERTENCIA 12

Limite de intensidad (LIMITE INTENSIDAD):

La intensidad es superior al valor del parametro 221
(con el motor en funcionamiento).

ALARMA 13

Sobreintensidad (SOBRECORRIENTE):

Se ha sobrepasado el limite de intensidad pico del
inversor (aprox. el 230 % de la intensidad nominal).
El Eta-Ks se desconectara y dara una alarma.
Desconecte el Eta-Ks y compruebe si puede girarse
el eje del mismo.

ALARMA 14

Defecto de tierra (FALLO TIERRA):

Hay una descarga de las fases de salida a tierra,
entre el inversor y el motor o en el motor.

ALARMA 15

Fallo de alimentaciéon (FALLO MODO CONMUT.):
Hay un fallo en la alimentacion eléctrica del modo de
conmutacion (suministro interno de 24 V).

Dirijase al proveedor de Danfoss.

ALARMA 16

Cortocircuito (CORTOCIRCUITO):

Hay un cortocircuito en los terminales del motor o en
el motor.

Dirijase al proveedor de Danfoss.

’| iNOTA!:
"ﬂ Si se producen excalones bruscos de carga,
puede mostrarse esta alarma.

ADVERTENCIA/ALARMA 17

Desconexion de bus estandar (DESCON. BUS
STD.):

No hay comunicacién al Eta-Ks.

Esta advertencia sélo se activara si el parametro 514
se ha ajustado en un valor distinto de No.

Si el parametro 514 se ha ajustado en Parada y
descon., primero se dara la advertencia, y después el
motor desacelerara hasta que se desconecte
mientras se emite la alarma.

Puede incrementarse el valor del parametro 513,
Interv. tiempo bus.

ADVERTENCIA/ALARMA 18

Desconexion de bus HPFB (DESCON. HPFB):

No hay comunicacién al Eta-Ks.

La advertencia soélo se activara si el parametro 804 se
ha ajustado en un valor distinto de No.

Si el parametro 804 se ha ajustado en Parada y
descon., primero se dara la advertencia, y después el
motor desacelerara hasta que se desconecte
mientras se emite la alarma.

Puede incrementarse el valor del parametro 803,
Desconexion de bus.

ADVERTENCIA 33

Fuera del rango de frecuencia:

Esta advertencia se activa si la frecuencia de salida
ha llegado al valor del parametro 201 Limite inferior
de frec. de salida, o del parametro 202 Limite
Superior de frec. de salida.

ADVERTENCIA/ALARMA 34
Error de HPFB (ALARMA HPFB):
La comunicacion Profibus no funciona correctamente.

ALARMA 35

Fallo de flujo de intensidad (FALLO FLUJO):
Esta advertencia ocurre cuando la unidad se ha
conectado demasiados veces en 1 minuto.

ADVERTENCIA/ALARMA 36

Temperatura excesiva (SOBRETEMPERATURA):
Se produce una advertencia a 78°C y el Eta-Ks se
desconecta a 90°C. La unidad puede inicializarse
cuando la temperatura sea inferior a 70°C.

ALARMA 37

Error interno (ERROR INTERNO):

Se ha producido un error en el sistema. Dirijase al
proveedor de Danfoss.
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m Cddigos de advertencia 1 + 2y cédigo de alarma
Los codigos de advertencia 1 + 2 y el codigo de
alarma se muestran en el display en codigo
hexadecimal. Si hay méas de una advertencia o
alarma, se mostrara la suma de todas las
advertencias o alarmas.

Los codigos de advertencia 1 + 2 y el codigo de
alarma también pueden verse en el display utilizando
el bus serie en los parametros 540, 541 y 538.

Bit (Hex) Cédigo de advertencia 1
00000008 Desconexion de HPFB
00000010 Desconexion de bus estandar
00000040 Limite de intensidad
00000200 | Sobrecarga del inversor
00001000 Advertencia de tension baja
00002000 Advertencia de tensién alta
00004000 Fallo de fase
00010000 Advertencia de error de cero activo
00400000 Advertencia de limite de
frec. de salida
00800000 Error de HPFB
40000000 Advertencia de suministro de 24 V
80000000 Temperatura excesiva del inversor
Bit (Hex) Cédigo de advertencia 2
01 Aceleracion
04 Arrancar a la dcha./izgda.
08 Deceleracion
10 Enganche
8000 Limite de frecuencia
Bit (Hex) Cddigo de alarma
00000002 Blogueo de desconexion
00000040 Desconexion de HPFB
00000080 Desconexion de bus estandar
00000100 Cortocircuito
00000200 Fallo de alimentacion de 24 V
00000400 Defecto de tierra
00000800 Sobreintensidad
00004000 Termistor del motor
00008000 | Sobrecarga del inversor
00010000 Baja tension
00020000 Sobretensién
00040000 Fallo de fase
00080000 Error de cero activo
00100000 | Temperatura excesiva
02000000 Error de HPFB
08000000 Fallo de flujo de intensidad
10000000 Error interno
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Lista de parametros

Dacifold

Serie Eta-K

m Funciones para programar, controlar y verificar mediante el bus (PROFIBUS) o PC.

Carga y motor

Rango/ndmero
Funcion de ajuste/valor Ajuste de fabrica Parametro N°
Idioma 6 Inglés Parametro 001
Control local/remoto 2 Control remoto Parametro 002
Referencia local 000,000 Parametro 003
Ajuste activo 4 Ajuste 1 Parametro 004
Edicion de ajustes 4 Ajuste activo Parametro 005
- Copia de ajustes 4 Sin copia Parametro 006
T(“l Copia con el LCP 4 Sin copia Parametro 007
% Presentar escalado de la frec. del motor 100 Parametro 008
> Linea 2 del display 24 Frecuencia [Hz] Parametro 009
9 Linea 1,1 del display Referencia [%] Parametro 010
E) Linea 1,2 del display Intensidad del motor [A] Parametro 011
% Linea 1,3 del display Potencia [kW] Parametro 012
S Modo de referencia local 5 Control digital de LCP ~ Parametro 013
© y lazo cerrado
T Parada local 2 Activar Parametro 014
Velocida fija local JOG 2 Desactivar Parametro 015
Sentido de giro local 2 Desactivar Pardmetro 016
Reset local de descon. 2 Activar Parametro 017
Bloguear cambio de datos 2 No blogueado Parametro 018
Modo de arranque, control local 3 Parada forzada, Parametro 019
usa ref. almacenada
Configuracion 2 Velocidad, modo
en lazo abierto Parametro 100
Caracteristicas de par 4 Par constante Parametro 101

Potencia del motor

XX XX kW, dep. de la unidad

Parametro 102

Tension del motor

XX XXV, dep. de la unidad

Parametro 103

Frecuen. del motor

XX.XX Hz, dep. de la unidad

Parametro 104

Intensidad del motor

XX XX A, dep. de la unidad

Parametro 105

Velocidad nominal del motor

XX rpm, dep. de la unidad

Parametro 106

Tiempo de frenado de CC 0,0 (no) - 60,0 segq. 10,0 seg. Parametro 126
Frecuencia de entrada del freno de CC 0,0 Hz - fuax 0,0 Hz Parametro 127
Proteccién térmica del motor 2 Desactivada Parametro 128
Tension de freno de CC 0-100 % 0 % Parametro 132
Tension de arranque 0,00 - 100,00 V Depende del motor Parametro 133
Compensacion de arranque 0,0 - 300,0 % 100,0 % Parametro 134

Relaciéon U/f

0,00 - 20,00 V/Hz

Depende del motor

Parametro 135

Compensacion de deslizamiento -500,0 - +500,0 % 100 % Parametro 136
Tension CC mantenida 0-100 % 0% Parametro 137
Frec. de desconexion del freno 0,56-132Hz 3,0 Hz Parametro 138
Frec. de reconexion del freno 0,56-132Hz 3,0 Hz Parametro 139
Rango de frecuencia de salida/sentido 3 Sentido hora, 0-132 Hz  Parametro 200
Limite inferior de frec. de salida (fuin) 0,0 Hz - fuix 0,0 Hz Parametro 201
o Limite superior de frec. de salida (fuax)  fwin - franco franco (132 Hz) Parametro 202
2 Area de referencia/realimentacion + min. - max./ min. - max.
E - Méx. - + Max. Parametro 203
; Referencia minima -100.000,000 - Refuix 0,000 Parametro 204
,g Referencia maxima Refuin - 100.000,000 50,000 Parametro 205
s Tiempo de rampa de aceleracion 1 0,15 - 3.600,00 seg. 3,00 seg. Parametro 207
E) Tiempo de rampa de deceleracion 1 0,15 - 3.600,00 seg. 3,00 seg. Parametro 208
& Tiempo rampa velocidad fija 0,15 - 3.600,00 seg. 3,00 seg. Parametro 211
Tiempo rampa de decel. paro rapido 0,15 - 3.600,00 seg. 3,00 seg. Parametro 212
Frec. de velocidad fija 0 Hz - fuax 10,0 Hz Parametro 213
Tipo de referencia 2 Suma Parametro 214
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Serie Eta-K
Rango/numero
Funcién de ajuste/valor Ajuste de fabrica Parametro N°
Referencia interna 1 -100,00 % - +100,00 % 0,00 % Parametro 215
Referencia interna 2 -100,00 % - +100,00 % 0,00 % Parametro 216
Valor de enganche/arriba-abajo 0,00 - 100,00 % 0,00 % Parametro 219
Limite de intens. para modo de motor Limite min. - max. Lim. max. Parametro 221
en % de lyu
Bypass de frecuencia, ancho de banda 0 (no) - 100 % 0% Parametro 229
Bypass de frecuencia 1 0,0-132 Hz 0,0 Hz Parametro 230
Bypass de frecuencia 2 0,0-132 Hz 0,0 Hz Parametro 231
Intervalo de tiempo 1- 99 seg. 10 seg. Parametro 317
Funcion después de
intervalo de tiempo No/Parada y desconexion No Parametro 318
§ Referencia de pulso/frecuencia max. 100 - 70.000 Hz 5.000 Hz Parametro 327
% Terminal 1, intens. de entrada analég. 3 Sin func. Parametro 331
2 Terminal 2, entrada digital 25 Referencia Parametro 332
& Terminal 3, entrada digital 25 Reset Parédmetro 333
8 Terminal 4, entrada digital 24 Arranque Parametro 334
E Terminal 5, entrada digital 23 Vel. fija Parametro 335
Terminal 1, escalado min. 0,0 - 20,0 mA 0,0 mA Parametro 336
Terminal 1, escalado méx. 0,0 - 20,0 mA 20,0 mA Parametro 337
Terminal 2, escalado min. 0,0-10,0V 0,0V Parametro 338
Terminal 2, escalado méx. 0,0 - 10,0 mA 10,0V Parametro 339
Funciones de salida 21 Sin func. Parametro 340
Funcién de freno No/frenado de CA No Parametro 400

Funcion de reset

11

Reset manual

Parametro 405

Frecuencia de conmutacion 1,6 -14,0kHz Depende de la unidad Pardmetro 411
@ Frecuencia de conmutacion dependiente 3 Temp. seg. frec. conm. Pardmetro 412
© Factor de sobremodulacion No/Si Si Parametro 413
8 Realimentacién min. -100.000 - FBa1a 0,000 Parametro 414
% Realimentacion max. FBgasa - 100.000 1.500 Parametro 415
@ Unidad de proceso 42 % Parametro 416
S Control normal/inv. PID de proceso Normal/Inverso Normal Parametro 437
'S Saturacion de PID de proceso No/Si Si Parametro 438
' Frec. de arranque de PID de proceso fuin - fuax fuin Parametro 439
Ganancia proporcional PID de proceso 0,00 (No) - 10,00 0,01 Parametro 440
Tiempo de integral de PID de proceso 0,01 - 9.999 seg. (No) 9.999 seg. Parametro 441
Tiempo diferencial de PID de proceso 0,00 (No) - 10,00 seg. 0,00 seg. Parametro 442
Lim. ganancia diferencial PID de proceso 5-50 5 Parametro 443
Tiempo de filtro de paso bajo
PID de proceso 0,1-10,00 seg. 0,1 seg. Parametro 444
Motor en giro 4 No Parametro 445
Patrén de conmutacion 2 SFAVM Parametro 446
Direccion de bus 1-126 1 Parametro 500

Comunicacion serie

Velocidad en baudios

300 - 9.600 baudios/6

9.600 baudios

Parametro 501

Parada por inercia 4 O légico Parametro 502
Parada rapida 4 O légico Parametro 503
Freno de CC 4 O légico Parametro 504
Arranque 4 O légico Parametro 505
Inversion 4 O légico Parametro 506
Seleccién de ajuste 4 O l6gico Parametro 507
Seleccion de velocidad 4 O légico Parametro 508
Veloc. fija de bus 1 0,0 - fuax 10,0 Hz Parametro 509
Veloc. fija de bus 2 0,0 - fuax 10,0 Hz Parametro 510
Tipo de telegrama Profidrive/Danfoss Danfoss Parametro 512
Intervalo de tiempo de bus 1 seg. Parametro 513
Funcion de intervalo tiempo de bus 6 No Parametro 514
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Serie Eta-K
Rango/numero

Funcién de ajuste/valor Ajuste de fabrica Parametro N°

Lectura de datos: Referencia XXX. X Parametro 515
Lectura de datos: Unidad de referencia Hz/rpm Parametro 516
Lectura de datos: Realimentacion Parametro 517
Lectura de datos: Frecuencia Hz Parametro 518
Lectura de datos: Frecuencia x escala Hz Parametro 519
Lectura de datos: Intensidad A x 100 Parametro 520
Lectura de datos: Par % Parametro 521
Lectura de datos: Potencia kW Parametro 522
Lectura de datos: Potencia hp Parametro 523
Lectura de datos: Tensién del motor V Parametro 524
Lectura de datos: Tension de CC V Parametro 525
Lectura de datos: Térmico del FC 0-100% Parametro 527

Lectura de datos:

Entrada digital

Parametro 528

Lectura de datos:

Referencia externa

- 200 - +200%

Parametro 533

Lectura de datos:

Cddigo de estado, binario

Parametro 534

Lectura de datos: Temperatura del FC °C Parametro 537
Lectura de datos: Codigo de alarma, binario Parametro 538
Lectura de datos: Codigo de control, binario Parametro 539
Lectura de datos: Cédigo de advertencia, 1 Parametro 540
Lectura de datos: Cédigo de advertencia, 2 Parametro 541
Lectura de datos:

Terminal 1, entrada analdgica mA x 10 Parametro 542
Lectura de datos:

Terminal 2, entrada analégica Vx10 Parametro 543

Datos de func.

. Horas de funcionamiento

0 - 130.000,0 horas

Parametro 600

Datos de func

.. Horas ejecutadas

0 - 130.000,0 horas

Parametro 601

Datos de func.: N° puestas en marcha 0-9.999 Parametro 603
Datos de func.: N° de sobrecalentamientos 0-9.999 Parametro 604
Datos de func.: N° de sobretensiones 0-9.999 Parametro 605
Registro fallos, lectura: Cddigo de fallo Indice XX - XXX Parametro 615
Registro fallos, lectura: Tiempo Indice XX - XXX Parametro 616
Registro fallos, lectura: Valor Indice XX - XXX Parametro 617

Funciones técnicas

Reset del contador de horas ejecutadas Sin reset/Reset Sin reset Parametro 619
Modo de funcionamiento 3 Funcionamiento
normal Parametro 620

Parametro 621
Parametro 624
Parametro 625

Depende de la unidad
Depende de la unidad
Depende de la unidad

Placa caracteristicas: Tipo Eta-Ks

Placa caracteristicas: N° vers. software

Placa caracteristicas: N° de identificacion

de LCP

Placa caracteristicas: N° identific. base de datos
Placa caracteristicas:

Tipo de opcidn de aplicacion

Placa caracteristicas: N° de cdédigo de opcion
de comunicacion

Identificacion de software BMC

Identificacion de base de datos de motor
Identificacion de unidad para comunicacion
N° de parte de software

Depende de la unidad Parametro 626

Parametro 628
Parametro 630

Parametro 632
Parametro 633
Parametro 634
Parametro 635
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DISPIAY ettt DIFBCCION .ttt 49
Edicion de ajuStes .....coceoiiiiiiiiiiii 25
E Factor de sobremodulacion ..........ccocvvviieiiieeiiieiiiiee, 45
Estandares sobre compatibilidad electromagnética ............. 6 Frec. de arranque PID de proCeso......cccoceeviveeiireiiiieennne. 46
Estructura de telegramas ........ccccoevvviiiiiiiiini 61 FIEC. 08 VEl. fil8eovooooooooooeoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 36
Especificaciones mecanicas Frecuen. del Motor ... 30
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FUNCION de reSet .....ooiiiiiiiii 44 Sentido de rotacion ........cccceiiiiiiiii 33
Funcion después de intervalo de tiempo .......cccceeeviivnnenn, 38 Tension de arranQqUE .....ccoovveeeecoiiiie e 31
Ganancia propor. PID de proCeso ........cccucuveeiireiiireniineanns 47 Tension de freno de CC i 31
Identificacion de base de datos del motor.........c.cccoueee. 58 Tension del MOLOr ...couviiiiiiii 30
Identificacion de software BMC .......ccccoviiiiiiiiiciien, 58 Terminal 1, escalado MAX. ..ccceviieiiiiiiiiieiiieeeee e 41
Identificacién de unidad para comunicacion.................... 58 Terminal 1, escalado MiN. .....cccoovviiiiiiiie e 41
Intensidad del MOLOr ...uveviiiiiiii 30 Terminal 1, tension de entrada analdg. ........ccceeveviieeinnen. 38
Intervalo de tiempo Cero activo ......ccocvevviiiiiieiiiicsiee 38 Terminal 2, entrada analdgica/digital .........cccoeviiiiiiinnnn. 39
INVEISION Lo 49 Terminal 2, escalado MAX. ..cccvevivieiiiiiiiiieiiieeeee e 42
Lect. de datos: Cod. ctrl. VLT, binario ........cccevvveviinennn. 54 Terminal 2, escalado MiN. ..o 41
Lect. de datos: Cod. de advertencia, 1 .....ccoevvieniinennn. 54 Terminal 3, entrada digital .........ccooiiiiiiiiiii e 39
Lect. de datos: Cod. de advertencia, 2 .........ccceeevviienens 54 Terminal 4, entrada digital .........cccooviiiiiiiiiiie 39
Lect. de datos: Cod. de alarma, binario .........cccccceeveennn. 54 Terminal 5, entrada digital .........ccocoiiiiiiiiiie 39
Lect. de datos: Cod. de estado, binario ............ccoevviinnne 53 Terminal 9, salida ..o 42
Lectura de datoS....ccooviiiiiiiiiiie 51 Tiempo de frenado de CC....ooviiviiiiiiiiiiiece e 31
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Lectura de datos: Intensidad ...........cccoevvviieiiiiiie i 52 Tiempo diferencial .......ccooviiviiiiiiiiiic e 47
Lectura de datos: Par ...t 52 Tiempo diferencial de PID de proceso .......ccccoeevevviireerinnenn 47
Lectura de datos: Potencia, HP .........ccoovviiiiiiiii, 52 Tiempo fil. de paso baJo ..cvvveevviiiiiieii e 48
Lectura de datos: Potencia, KW .........ccooiiiiiiiiiiiicnn, 52 Tiempo fil. de paso bajo PID de proc. ......ccccevvveviiieninnns 48
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Limite superior de frec. de salida ........cccooeviiiiiiiicniinenn, 34 PIUG KT e 21
MOdO de FUNCION. ....eiiiiiiiiiici 57

. R
MOLOr €N GIFO 1o 48

) ) Reduccién de potencia debido a funcionamiento a ve........ 72

Parada por inercia .........cccceevviiiiiiiiii 49 - ) ) ) .
T S 49 Reduoc?c?n de potenc!a deb!do a la presionatmosféri IO 72
Patrén de ConMUEECION oo 48 Reducqc,)n de potenc;lla debido a la tempe.ratura ambi ........ 72
R T — 58 Reduccion de potencia para alta frecuencia de conm ........ 73
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Realimen. min. ..., 45 S
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Referencia interna 1 ... 36 SOIVICE PIUG Kit ovvooveeiieeiei e 21
Referencia interna 2 ... 36 SErViCe-StECKEISALZ . vvvveiiiieice s 21
Referencia Maxima ... 34 Software Danfoss para PC para comunicacion serie........... 60
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Registro fallos: Codigo de fallo.......cooveiiiiiiiiiiiiiiiies 56 T
Registro fallos: TIeMPO ....c.ccovoveveveieieieeeeeeeeee e, 56 Teclas de CONtrOl. ..o 15
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